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ORIGINALNI NAVOD K OBSLUZE
Tachymetr POS 15/18

Pred uvedenim do provozu si bezpod-
minecné prectéte navod k obsluze.

Tentfo navod k obsluze uchovévejte
vZdy u pristroje.

Jinym osobam predédvejte pristrof
pouze s ndvodem k obsluze.

H Cisla vzdy odkazuji na vyobrazeni. Vyobra-
zeni k textu najdete na rozkladacich strankach.
PFi studiu navodu k obsluze méjte tyto stranky
oteviené.

V textu tohoto navodu k obsluze oznacuje vyraz
"pristroj" vzdy tachymetr POS 15 nebo POS 18.

Casti pristroje zezadu i

(D Prostor pro akumulator vievo s uzaviracim
Sroubem

(@ stavéci Sroub trojnozky

(3) Aretace trojnozky

(®) Ovladaci panel s dotykovou obrazovkou
(5) Zaosttovaci Sroub

(6) Okular

(D Dalekohled s dalkomérem

Prlizor pro hrubé zaméreni

Casti pristroje zepredu B

Svisly pohon

(D) Rozhrani USB 2x (malé a velké)

(12) Prostor pro akumulator vpravo s uzavira-
cim Sroubem

() Vodorovny resp. boéni pohon

Stavéci $roub trojnozky

() Trojnozka

Laserova olovnice

(D) Navadéci zafizeni

Objektiv

Transportni rukojet
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1. VSeobecné pokyn

1.1 Signalni slova a jejich vyznam
NEBEZPECI

Pouziva se k upozornéni na bezprostiedni ne-
bezpecdi, které by mohlo vést k téZkému pora-
néni nebo k umrti.

VYSTRAHA

Pouziva se k upozornéni na potencialné ne-
bezpecnou situaci, ktera muze vést k tézkym
poranénim nebo k umrti.

POZOR

Pouziva se k upozornéni na potencialné nebez-
pecnou situaci, ktera by mohla vést k lehkym
poranénim nebo k vécnym Skodam.

UPOZORNENI
Pokyny k pouzivani a ostatni uzite¢né infor-
mace.

1.2 Vysvétleni piktogramu a dalsi
upozornéni
Symboly

Pred Obecné Odpady Nedivejte se
pouzitim varovani odevzdavejte do paprsku
Ctéte navod k recyklaci
k obsluze
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Symboly tfidy laseru Il / class 2

Laser Radiation
Do ot stre inlo beam
Class 2 Laser Product
Po<imW CW 1=630-690nm

1EC60825-1:2001

Trida laseru Il podle Trida
CFR 21, § 1040 laseru 2
(FDA) podle
EN 60825:2008

Symboly tfidy laseru Il / tfida 3

A\ Laser Radiation
Avokd drect aye sxposurs

Class 3R Laser Proguct
i 0

oW Posa.zomi

iz
1EC60825-1: 2007

Trida laseru Ill podle
CFR 21, § 1040 (FDA)

Nedivejte se
do paprsku,
ani do négj
pfimo
nenahlizejte
optickymi
pfistroji.

Vystupni otvor laserového paprsku

4

LASER APERTURE

Vystupni otvor
laserového paprsku

Umisténi identifikacnich Udaji na pristroji
Typové oznaceni a sériové oznaceni je umis-
téné na typovém stitku vaseho vyrobku. Zapiste



si tyto Udaje do svého navodu k obsluze a pfi do-
tazech adresovanych naSemu zastoupeni nebo
servisnimu oddéleni se vzdy odvolavejte na tyto
udaje.

Typ:

Generace: 01

Sériové dislo:

2.1 Pouzivani v souladu s ur€éenym ucéelem
Pristroj je wurCen pro méfeni vzdalenosti
a sméru, vypocet trojrozmérnych zamérnych
poloh a odvozenych hodnot i vytyCeni danych
souradnic nebo osoveé vztazenych hodnot.
Pouzivejte pouze originalni pfisluSenstvi a na-
stroje firmy Hilti, abyste predesli nebezpeci po-
ranéni.

Dodrzujte Udaje o provozu, péci a udrzbé, které
jsou uvedeny v navodu k obsluze.

Zohlednéte vlivy okoli. Nepouzivejte pfistroj
tam, kde hrozi nebezpeci pozaru nebo exploze.
Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou dovo-
leny.

2.2 Popis pristroje

Tachymetr Hilti POS 15/18 umozhuje urcovani
objektl jako poloh v prostoru. Pfistroj ma vo-
dorovny a svisly kruh s digitalnim délenim, dvé
elektronické libely (kompenzator), koaxialni dal-
komér zabudovany v dalekohledu a procesor
pro vypocty a ukladani dat.

Pro prenosy dat mezi tachymetrem a PC v obou
smeérech, zpracovani dat a predavani dat jinym
systémum je k dispozici pocitacovy software
Hilti PROFIS Layout.

2.3 Ke standardnimu vybaveni patfi:

1 Tachymetr
1 Sitovy adaptér v€etné kabelu pro na-

bijeCku

1 Nabijecka

2 Akumulatory typu Li-lon 3,8 V 5
200 mAh

1 Reflektorova ty¢

1 Rektifikacni kli¢ POW 10

2 \Vystrazny Stitek na laser

1 Certifikat vyrobce

1 Navod k obsluze

1 Kufr Hilti

1 Volitelné: Hilti PROFIS Layout (CD
ROM se softwarem)

1 Volitelné: Ochrana proti kopirovani
softwaru

1 Volitelné: Datovy kabel USB

3. Prislusenstvi

Obrazek Oznaceni

Popis

Akumulator POA 80

Sitovy adaptér POA 81

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



Obrazek Oznaceni

Popis

Nabijecka POA 82

Reflektorova ty¢ (metrické
jednotky) POA 50

&

Reflektorova ty¢ POA 50
(metrické jednotky) (sklada

se ze 4 tyCovych prvkil (kazdy
o délce 300 mm), hrotu tyce
(délka 50 mm) a reflektorové
desky (vyska 100 mm, resp.
vzdalenost od stfedu 50 mm))
slouzi k méfeni bodl na zemi.

Reflektorova ty¢€ (imperialni
jednotky) POA 51

S,

Reflektorova ty¢ POA 51
(imperialni jednotky) (sklada
se ze 4 tyGovych prvku (kazdy
o délce 12 palcu), hrotu tyce
(délka 2,03 palct) a reflekto-
rové desky (vyska 3,93 palc,
resp. vzdalenost od stfedu
1,97 palct)) slouzi k méreni
bodu na zemi.

Reflektorova folie POAW-4

Samolepici folie pro umisténi
referenénich bodd na vyvy-
Sené cile, jako jsou stény nebo
sloupy.

Stativ PUA 35

Rektifikacni kli¢ POW 10

Pouze pro pouziti odbornym
personalem!
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Obrazek Oznaceni

Popis

HILTI PROFIS Layout

d

UZivatelsky software pro vytva-
feni pozi¢nich bodu z dat CAD
a jejich prenos do pfistroje.

<> Ochrana proti kopirovani
fw POA 91

]
ﬁ!l’

Datovy kabel POW 90

4. Technické udaje

Technické zmény vyhrazeny!

UPOZORNENI
Kromé presnosti méfeni Uhld se oba pfistroje neodlisuji.
Dalekohled
ZvétSeni dalekohledu 30x
Nejkrat$i zamérna vzdalenost 1,5 m (4,9 ft)
Zorné pole dalekohledu 1°20:2,3m /100 m (7,0 ft / 300 ft)
Otvor objektivu 45 mm (1,8")
Kompenzator
Typ 2 osy, kapalina
Pracovni rozsah +3’
Presnost 2"
Méreni GhlG
Presnost POS 15 (DIN 18723) &
Presnost POS 18 (DIN 18723) &
Systém snimani uhld diametralni

Méreni vzdalenosti

Dosah 340 m (1 000 ft) Kodak $eda 90 %
Presnost +3 mm + 2 ppm (0,01 ft + 2 ppm)
Vykon 2,4 mW

Vinova délka 658 nm

Trida laseru Tfida 3R
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Navadéci zafizeni
Rozbihavost

1,4°

Typicky dosah

70 m (230 ft)

Laserova olovnice

Presnost 1,5 mmna 1,5 m (1/16 na 3 ft)
Vykon <1 mW
Vinova délka 635 nm
Trida laseru Class 2
Datova pamét’
Velikost paméti (datové bloky) 10 000

Datoveé pripojeni

Hostitel a klient, 1x sériové RS-232C, 2x USB

Indikator
Typ Barevny displej (dotykova obrazovka)
320 x 240 pixell
Osvetleni 5stupnoveé
Kontrast Pfepinani den / noc

Tfida ochrany IP

Trida IP 56
Boc¢ni pohony

Typ nekoneény
Zavit stativu

Zavit trojnozky 5/8"
Akumulator POA 80

Typ Li-lon

Jmenovité napéti 3,8V

Kapacita akumulatoru 5200 mAh

Doba nabijeni 4h

Doba provozu (pfi méfenich vzdalenosti/uhld 16 h

kazdych 30 sekund)

Hmotnost

0,1kg (0,2 Ibs)

Rozméry

67 mm x 39 mm x 25 mm (2,6" x 1,5" x 1,0")

Sitovy adaptér POA 81 a nabijecka POA 82

Napajeni 100...240 V
Sitova frekvence 47...63 Hz
Jmenovity proud 4 A
Jmenovité napéti 5V

Hmotnost (sitovy adaptér POA 81)

0,25 kg (0,6 Ibs)

Hmotnost (nabijecka POA 82)

0,06 kg (0,1 Ibs)
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Rozmeéry (sitovy adaptér POA 81)

108 mm x 65 mm x 40 mm (4,3" x 2,6" x 0,1")

Rozméry (nabijecka POA 82)

100 mm x 57 mm x 37 mm (4,0" x 2,2" x 1,5")

Teplota
Provozni teplota

-20...+50 °C (-4 °F az +122 °F)

Skladovaci teplota

-30...+70 °C (-22 °F az +158 °F)

Rozméry a hmotnost

Rozméry 149 mm x 145 mm x 306 mm (5,9" x 5,7" x
12")
Hmotnost 4,0 kg (8,8 Ibs)

5. Bezpeénostni pokyn

5.1 Zakladni bezpednostni pokyny

Vedle technickych bezpecnostnich pokynl
uvedenych v jednotlivych kapitolach tohoto
navodu k obsluze je nutno vzdy striktné
dodrzovat nasledujici ustanoveni.

5.2 Nespravné pouziti

PFistroj a jeho pomocné prostfedky mohou byt
nebezpecné, kdyz s nimi neodborné zachazi
nevyskoleny personal, nebo kdyz se nepouzi-
vaji v souladu s uréenym ucelem.

a) Pristroj nikdy nepouzivejte bez dodrzovani
prislusnych instrukci nebo bez preéteni to-
hoto navodu.

b) Nevyrazujte z ¢innosti Zadna bezpeénostni
zafizeni a neodstranujte informaéni a vy-
strazné Stitky.

c) Pristroj davejte opravovat pouze do servis-
nich stfedisek Hilti. Pfi neodborném otvirani
pristroje mlize vzniknout laserové zareni,
které presahuje tfidu 3R.

d) Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou do-
voleny.

e) Pouzivejte pouze origindlni pfisluSenstvi
a pridavna zafizeni firmy Hilti, abyste
predesli nebezpeci poranéni.

f) Pristroj nepouzivejte ve vybusném pro-
stredi.
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h)

K ¢isténi pouzivejte pouze Cisté a mékké
hadry. Pokud je to nutné, mlzete je mirné
navlhg¢it Cistym alkoholem.

Laserové pristroje nenechavejte v dosahu
déti.

Méfeni provadéna na pénovych plastovych
materialech, napf. styroporu nebo styro-
doru, na snéhu nebo silné reflexnich plo-
chach apod. mohou vést k chybnym hodno-
tam.

Mérfeni na podkladech s nizkou odrazivosti
a vysoce odrazivym okolim mohou vést
k chybnym hodnotam.

Mérfeni pres sklo nebo jiné predméty muze
zkreslit vysledky.

Rychla zména podminek méfeni, jako napf.
preruseni paprsku prochazejici osobou,
muUze znehodnotit vysledek méfeni.

m) Nemifte pfistrojem proti slunci, ani jinym

n)

0)

silnym svételnym zdrojum.

Pristroj nepouzivejte jako nivelaéni pristroj.
Pred dllezitym méfenim, po padu nebo po
pusobeni jinych mechanickych vliva pfistroj
pfezkousejte.

5.3 Spravné usporadani pracovisté

a)

Zajistéte mérici stanovisté a pfi instalaci pfi-
stroje dbejte na to, aby nebyl paprsek na-
mifen proti jinym osobam nebo proti vam
samotnému.

Pfistroj pouzivejte pouze v definovanych
mezich pouziti, tj. neméfte na skle, chro-
mové oceli, leSténych kamenech atd.
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c) Dodrzujte specifické predpisy pro prevenci
Urazu platné v dané zemi.

5.4 Elektromagneticka kompatibilita

Ackoli pfistroj spliiuje pfisné pozadavky pfi-

sluSnych smérnic, nem0ze firma Hilti vylougcit

moznost, Ze pfistroj

- bude rusit jiné pfistroje (napf. navigacni zari-
zeni letadel) nebo

- bude ruseny silnym zarenim, coz mlze vést
k chybnym operacim.

V téchto pfipadech, nebo mate-li néjaké po-
chybnosti, provedte kontrolni méfeni.

5.4.1 Klasifikace laseru pro pristroje tfidy 2

Laserova olovnice pfistroje odpovida tfidé
laseru 2 podle normy IEC825-1 / EN60825-
01:2008 a CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50).
Oko je pfi nahodném, kratkodobém pohledu
do laserového zafeni chranéno zaviracim
reflexem o€niho vi¢ka. Tento ochranny reflex
vicka mohou vSak negativné ovlivnit 1éky,
alkohol nebo drogy. Prfistroje se sméji pouzivat
bez dalSich ochrannych opatfeni. Pfesto se
nedoporucuje divat se pfimo do svételného
zdroje, tak jako do slunce. Laserovy paprsek
nemifte proti osobam.

5.4.2 Klasifikace laseru pro pristroje
tfidy 3R

Méfici laser pfistroje pro méfeni vzdalenosti od-
povida tfidé laseru 3R podle normy IEC825-1 /
EN60825-1:2008 a CFR 21 § 1040 (Laser No-
tice 50). Pristroje se sméji pouzivat bez dalSich
ochrannych opatfeni. Nedivejte se do lasero-
vého paprsku a nezamérujte ho proti osobam.

a) Pristroje tfidy laseru 3R a llla by mély pou-
zivat pouze vysSkolené osoby.

b) Oblasti pouziti by mély byt vyznaceny na
varovnych §titcich laseru.

c) Laserové paprsky by mély probihat daleko
pod nebo nad Urovni o¢i.

d) Pomoci bezpecnostnich opatfeni je nutné
zajistit, aby laserovy paprsek neimysiné ne-
dopadl na plochu, ktera odrazi jako zrcadlo.

e) Pomoci ochrannych opatfeni je nutné zajis-
tit, aby se osoby nedivaly pfimo do paprsku.

12
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f) Laserové zareni by nemélo pfesahnout do
nestfezenych mist.

g) Nepouzivané laserové pfistroje by se mély
skladovat tam, kam nemaji pfistup nepovo-
lané osoby.

5.5 VSeobecna bezpecnostni opatreni

a) Pred pouzitim pFistroj zkontrolujte, zda

neni poSkozeny. Pokud je poSkozeny,

sveite jeho opravu servisnimu stfedisku

Hilti.

Dodrzujte provozni a skladovaci teplotu.

c) Po padu nebo plsobeni jiného mechanic-
kého vlivu zkontrolujte presnost pristroje.

d) Kdyz prenasite pristroj z chladného pro-
stfedi do teplejSiho nebo naopak, nechte
ho pred pouzitim aklimatizovat.

e) Pfi pouziti se stativy zajistéte, aby byl pfi-
stroj pevné nasroubovany a aby stativ stal
spolehlivé a pevné na zemi.

f) Udrzujte vystupni okénko laseru Cisté,
abyste zabranili chybnému méreni.
Ackoliv je pfistroj konstruovan pro pouzi-
vani v nepfiznivych podminkach na stave-
nisti, méli byste s nim zachazet opatrné,
podobné jako s jinymi optickymi a elektric-
kymi pristroji (dalekohled, bryle, fotoapa-
rat).

Prestoze je pristroj chranény proti vihkosti,

pred uloZzenim do transportniho pouzdra jej

do sucha otfete.

i) Z bezpecnostnich diivod(i pfekontrolujte

O
~

«
-

>
=

staveni pfistroje.

j) Pfivyrovnavani pfistroje pomoci krabicové
libely se na pristroj divejte Sikmo.

k) Kryt prostoru pro akumulator peclivé za-
jistéte, aby akumulator nemohl vypadnout
nebo aby nemohl vzniknout kontakt, v du-
sledku kterého by se pristroj neumysiné
vypnul a disledkem toho by doslo ke ztraté
udaju.

5.6 Transport

PFi zasilani pristroje akumulator izolujte nebo
vyjméte z pristroje. Kapalina vytekla z bate-
rii/akumulator( maze pfistroj poskodit.

Aby nedochazelo k poskozovani zivotniho pro-
stfedi, musite se pfi likvidaci pfistroje a akumu-
latord/baterii fidit platnymi mistnimi pfedpisy.
V pripadé pochybnosti kontaktujte vyrobce.



6.1 VSeobecné pojmy
6.1.1 Souradnice

Na nékterych stavbach zemémeéricské firmy misto stavebnich os nebo v kombinaci s nimi vyznacuji E
dal$i body a jejich polohu popisuji soufadnicemi.
Zakladem souradnic je obecné pozemni soufadnicovy systém, ktery vétSinou pouzivaji zemépisné

500
w0

500 2000 {500 4500 | ss00, 9
{

400 4500

| 13850 | 5400

13850 3760 ) 2650 2650, 3760 17046

Pfed zahajenim stavby obvykle vyznaci geodeticka spolecnost nejprve v misté stavby a v jejim
okoli vySkové znacky a stavebni osy.

U kazdé stavebni osy se na zemi vyznaci dva konce.

Podle téchto znacek se umistuji jednotlivé stavebni prvky. U vétSich budov existuje mnozstvi
stavebnich os.
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6.1.3 Specifické odborné pojmy

Osy pfistroje
a Zamérna osa
b Svisla osa
¢ Klopna osa

Vodorovny kruh/vodorovny uhel

0 B=30°
s

A 700 —_—

el

]
A |
Ve |
180°
Z namérenych hodnot odectenych na vodorovném kruhu 70° k jednomu cili a 30° k druhému cili
Ize vypoditat svirany thel 70° - 40° = 30°.
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Svisly kruh/svisly uhel
Y =50° /

S

5
_ 180°

Tim, Ze je svisly kruh vyrovnan na 0° ke sméru gravitace nebo 0° k vodorovnému sméru, jsou zde
uhly v podstaté uréeny smérem gravitace.

Na zakladé téchto hodnot jsou z namérené Sikmé vzdalenosti vypocitany vodorovna vzdalenost
a vyskové rozdily.

6.1.4 Polohy dalekohledu 1

Aby bylo mozné odectené hodnoty na vodorovném kruhu spravné priradit ke svislému Uhlu,
hovofime o polohach dalekohledu. Tzn. Ze podle sméru dalekohledu vucéi ovladacimu panelu Ize
urcit, ve které "poloze" se méilo.

Mate-li pfimo pred sebou displej a okular, je pfistroj v poloze dalekohledu 1. E3
Mate-li pfimo pred sebou displej a objektiv, je pfistroj v poloze dalekohledu 2. F

6.1.5 Pojmy a jejich popis

Zamérna osa Linie prochazejici nitkovym kfizem a stfedem objektivu (osa
dalekohledu).

Klopna osa Osa otaceni dalekohledu.

Svisla osa Osa otaceni celého pristroje.

Zenit Zenit je smér zemske pritazlivosti nahoru.

Horizont Horizont je smér kolmy k zemské pritazlivosti — vSeobecné
se oznacuje jako horizontalni (vodorovny).

Nadir Nadir je smér zemskeé pritazlivosti dolG.

Svisly kruh Jako svisly kruh se vyznacuje kruh pro odecitani uhld, jehoz
hodnoty se méni, kdyz se dalekohled pohybuje nahoru nebo
dolu.

Svisly smér Jako svisly smér se oznacuje odectena hodnota na svislém
kruhu.

Svisly uhel (Va) Svisly uhel je hodnota odec¢tena na svislém kruhu.

Svisly kruh se vétSinou vyrovnava ve sméru zemske pritaz-
livosti pomoci kompenzatoru, odectenim "nulové hodnoty"
Vv zenitu.
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Vygkové hly

U vyskovych uhla je "nula" uréena horizontem, kladné jsou
smérem nahoru a zaporné dolu.

Vodorovny kruh

Jako vodorovny kruh se oznacuje kruh pro odegitani uhld,
jehoz hodnoty se méni, kdyz se pfistroj otaci.

Vodorovny smér

Jako vodorovny smér se oznacuje ode¢tena hodnota na vo-
dorovném kruhu.

Vodorovny uhel (HU)

Vodorovny uUhel je dan rozdilem dvou odectenych hodnot na
vodorovném kruhu, ale ¢asto se jako Uhel oznacuje hodnota
odectena na kruhu.

Sikma vzdalenost (Sv)

Vzdalenosti od stfedu dalekohledu k dopadajicimu lasero-
vému paprsku na zamérnée plose.

Vodorovna vzdalenost (Hv)

Namérena Sikma vzdalenost redukovana na horizontalu.

Alhidada

Alhidada je oto¢na prostredni ¢ast tachymetru.
Soucasti této ¢asti byvaji normalné ovladaci panel, libely pro
vyrovnani do horizontalni polohy a uvnitf vodorovny kruh.

Trojnozka

Pristroj stoji na trojnozce, kterou Ize upevnit napf. na stativ.
Trojnozka ma tfi dosedaci body, které Ize svisle nastavovat
pomoci stavécich Sroubu.

Stanice pristroje

Misto, na kterém je pfistroj nainstalovany - vétsSinou nad vy-
znacenym bodem na zemi.

VySka stanice (Stan Vys)

VySka bodu na zemi pfislusné stanice s pristrojem nad refe-
rencni vyskou.

Vyska pristroje (vp)

Vyska od bodu na zemi ke stfedu dalekohledu.

Vyska reflektoru (vr)

Vzdalenost stfedu reflektoru od Spice reflektoroveé tyce.

Orientacni bod

Zameérny bod ve spojeni se stanici pfistroje pro urceni vodo-
rovného referencniho sméru pro méreni vodorovného uhlu.

EDM

Elektronicky dalkomeér

Vychodni souradnice Vych(y)

V typickém soufadnicovém systému zameérovani se tato
hodnota vztahuje k vychodozapadnimu sméru.

Severni souradnice Sev(x)

V typickém soufadnicovém systému zamérovani se tato
hodnota vztahuje k severojiznimu sméru.

Délka (Ln)

Toto je oznaceni pro rozmér délky podél stavebni osy nebo
jiné referencni linie.

PFicka (Offs)

Toto je oznaceni pro pravouhlou vzdalenost od stavebni osy
nebo jiné referencni linie.

Vyska (VyS)

Jako vySka se oznacuje mnoho hodnot.
Vyska je svisla vzdalenost od referenéniho bodu nebo refe-
rencni roviny.

6.1.6 Zkratky a jejich vyznam

Hu Vodorovny uhel

Vi Svisly thel

dHu Delta — vodorovny uhel

dVvu Delta — svisly uhel

Sv Sikma vzdalenost

Hv Vodorovna vzdalenost

dHv Delta — vodorovna vzdalenost
16
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vp Vyska pristroje

vr Vyska reflektoru

Ref. vyska Vyska referenéniho bodu
Stan VyS$ Vyska stanice

Vy$ Vyska

Vych(y) Vychodni souradnice
Sev(x) Severni soufadnice

Offs Pricka

Ln Délka

dvys Delta — vySka

dVych(Y) Delta — vychodni souradnice
dSev(X) Delta — severni souradnice
dOffs Delta — pficka

dLn Delta — délka

6.2 Systém méreni ahli
6.2.1 Princip méreni

PFistroj vypocita uhly vzdy ze dvou hodnot, které se odecitaji na kruhu.

PFi méfeni vzdalenosti se pomoci viditelného laserového paprsku vysilaji méfici viny, které se
odrazeji od objektu.

Z téchto fyzikalnich prvkl se urcuji vzdalenosti.

|b

Pomoci elektronickych libel (kompenzatord) se urcuji sklony pfistroje a upravuji odecty hodnot,
které se vypocitavaji z namérené Sikmé vzdalenosti, vodorovné vzdalenosti a vySkového rozdilu.

Pomoci integrovaného procesoru Ize pfevadét vSechny délkové jednotky, jako napf. metrické
metry a imperialni systém stop, yardd, palcl atd., a diky digitalnimu déleni kruhu zobrazovat rizné
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o m

Uhlové jednotky, jako napf. Sedesatinné déleni 360° (
na 400 dilG.

) nebo gon (g), kde je piny kruh rozdélen

6.2.2 Dvouosy kompenzator
Kompenzator je v zasadé nivelacni systém, napf. elektronicke libely, pro urceni zbytkového sklonu

m os tachymetru.

Pomoci dvouosého kompenzatoru se s vysokou presnosti urCuji zbytkové sklony v podélném
a pricném sméru.
Korekce vypoctu zajistuje, Zze zbytkové sklony nemaji vliv na méfeni uhla.

6.3 Méreni vzdalenosti

6.3.1 M&feni vzdalenosti @

Méreni vzdalenosti se provadi pomoci viditelného laserového paprsku, ktery vychazi ze stfedu
objektivu, tj. dalkomér je koaxialni.

Laserovy paprsek méfi "normalni" povrchy bez pomoci zvlastniho reflektoru.

Normalni povrchy jsou véechny neodrazejici povrchy, jejichz struktura maze byt zcela hruba.
Dosah zavisi na odrazivosti zamérného povrchu, tj. pouze malo odrazivé povrchy, jako napf.
modré, Cervené, zelené barevné povrchy, mohou ponékud omezovat dosah.

S pfistrojem se dodava reflektorova ty¢ s nalepenou reflektorovou folii.

Méreni na reflektorové félii nabizi bezpeéné méreni vzdalenosti i u vysokych dosah.

Navic umoznuije reflektorova ty¢ méfeni vzdalenosti u bodd na zemi.

UPOZORNENI(
Pravidelné kontrolujte sefizeni viditeIného laserového paprsku k zamérné ose. Je-li potfeba provést
sefizeni nebo nejste-li si jisti, zaslete pfistroj do nejblizSiho servisniho stfediska Hilti.

6.3.2 Cile
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S méficim paprskem se mizete zaméfit na jakykoli pevny cil.

PFfi méfeni vzdalenosti je tfeba dbat na to, aby se méficim paprskem nepohyboval zadny jiny
predmét.

UPOZORNENI
Jinak se muze stat, Ze neni uré¢ena vzdalenost k pozadovanému cili, ale k jinému predmétu.

6.3.3 Reflektorova ty¢

Reflektorova ty¢ POA 50 (metrické jednotky) (sklada se ze 4 tycovych prvkl (kazdy o délce
300 mm), hrotu tyCe (délka 50 mm) a reflektorové desky (vyska 100 mm, resp. vzdalenost od
stfedu 50 mm)) slouzi k méfeni bodu na zemi.

Reflektorova ty¢ POA 51 (imperialni jednotky) (sklada se ze 4 tyCovych prvkl (kazdy o délce
12 palcu), hrotu tyCe (délka 2,03 palcu) a reflektorové desky (vySka 3,93 palcu, resp. vzdalenost
od stfedu 1,97 palc)) slouzi k méfeni bodl na zemi.

Pomoci integrované libely Ize postavit reflektorovou ty¢ kolmo nad bodem na zemi.

Vzdalenost Spice tyCe od stfedu reflektoru je proménliva, aby byl pfes rizné vysoké prekazky
zajistén volny vyhled pro laserovy méfici paprsek.

Potisk na reflektorove folii zajiStuje bezpecné méreni sméru a vzdalenosti a ve srovnani s jinymi
zamérnymi povrchy navic reflektorova folie zvySuje dosah.

BT IEIERE | () g L2 L3 L4 L5
torovych tyci
POA 50 100 mm 400 mm 700 mm 1 000 mm 1 300 mm
(metrickeé
jednotky)
POA 51 (im- | 4" 16" 28" 40" 52"
perialni jed-
notky)
-
T . f |
=+
o |
3 a i
o™
-
IJ L ' 1 v LI
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6.4 Mé&reni vySek

6.4.1 Méreni vysek

Pristroj umozriuje méreni vysek, resp. vyskovych rozdila.

Méreni vysek vyuziva metody "trigonometrického urceni vysky" a pfislusného vypoctu.

Vysky se vypocitavaji pomoci svislého Ghlu a Sikmé vzdalenosti ve spojeni s vySkou pristroje
a vyskou reflektoru.

dVys = COS(VU)*Sv+vp-vr+(kor)

Pro vypocet absolutni vySky cilového bodu (bodu na zemi) se vySka stanice (Stan Vas) pficte
k hodnoté delta vysky.

Vy$ = Stan Vys + dVy$

6.5 Navadéci zafizeni

6.5.1 Navadéci zafizeni

Navadéci zafizeni Ize zapnout nebo vypnout ruéné a frekvenci blikani Ize ménit ve 4 stupnich.
Navadéci zafizeni tvofi dveé Cervené LED v télese dalekohledu.

V zapnutém stavu blika jedna ze dvou LED, aby bylo jasné zfejmé, zda se osoba nachazi vlevo
nebo vpravo od zameérné linie.

Osoba, ktera stoji alespori 10 m od pfistroje a pobliz zamérné linie, vidi blikajici nebo trvalé svétlo
svitit silngji podle toho, zda se nachazi vlevo nebo vpravo od zamérné linie.

Osoba se nachazi na zamérné linii, kdyz vidi obé LED svitit se stejnou intenzitou.

6.6 Laserovy ukazatel @

PFistroj umoznuje trvalé zapnuti laserového méficiho paprsku.

Trvale zapnuty laserovy méfici paprsek je nadale oznacovan jako "laserovy ukazatel".

PFi praci ve vnitfinim prostoru Ize laserovy ukazatel pouzivat pro zaméfeni resp. naznaceni sméru
méfeni.

Ve vnéjSim prostoru je vSak méfici paprsek viditelny pouze omezené a tato funkce neni pfilis
prakticka.

6.7 Datové body

Tachymetry Hilti méfi data, jejichz vysledky vytvareji méfici bod.

Podobné se datové body s pfisluSnym popisem polohy pouzivaji v aplikacich, napf. pfi vytyCeni
nebo ureni stanice.
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Pro usnadnéni resp. urychleni volby bodl ma tachymetr Hilti k dispozici rdzné moznosti vybéru
bodu.

6.7.1 Vybér bodl

Vybér bodl je dllezitou soucasti systému tachymetru, protoZze obecné se méfi body, které se
opakované pouzivaji pro vyty€eni, pro stanice, pro orientaci a srovnavaci méreni. E
Body Ize vybirat rznymi zpUsoby:

1. Zplanu
2. Ze seznamu
3. Rucéni zadavani

Body z planu
Kontrolni body (pevné body) jsou pro vybér bodl k dispozici v grafické podobé.

Body se v grafickém zobrazeni voli klepnutim prstem, resp. poklepanim hrotem.

Zobrazeni vybraného bodu

Zvolte z planu

. i i z grafiky.
Aplik=Spraves dat'Projekt — — — — —
> & = u Prerudeni a navrat k pred-
< > chozimu zobrazeni.

Vybér bodu pomoci ruéniho
zadavani.

b
fdis_1 Q Potvrzeni a prevzeti zada-
O Q vani.

i1 B0

Znéazornéni vSech bodu
v zobrazovacim poli.

-~
< »
o

——

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘ OK

Vybér bodu ze seznamu.

ZvétSeni nahledu.

Apliks Spraves dat/Projekt

Zmenseni nahledu.

Q
it (:{
&

ZvétSeni zvolené oblasti.

» A

[ —

Zp&t | Plén

;eznar‘ Man ‘ OK

UPOZORNENI
Bodova data, kterym je pfifazen graficky prvek, nelze v tachymetru ani upravovat, ani smazat.
Tuto €innost Ize provadét pouze v softwaru Hilti PROFIS Layout.
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Body ze seznamu

Zvolte ze seznamu Zru PferuSeni a navrat k pred-
: - : chozimu zobrazeni.
Aplik=Spraves dat/Projekt — _
Plan Vybér bodu z planu.

Bod ID Fd_4 /"% |

Vybér bodu pomoci ruéniho

| Bk

Bod ID| Vych | Sev | Vg3 zadavani,
O Fd_4 6279 a7 444 0000 OK Pf)t\'/rzeni a pFevzetl' zada-
vanil.
OGOV |1.000 (0500 |1.650
oW (7000 6800|2746
Zpgt | Plan [eznar| Man | OK
Body zadavané ruéné
Zvolte ru¢ni zadavani = Zrus P;e”fée"i ab”évrat,k pred-
i — chozimu zobrazeni.
’:"C:"ID e 2] [Pian Vyb&r bodu z planu.
o] E
' 1 E Vybér bodu ze seznamu.
Vych =23 Potvrzeni a prevzeti zada-
Sev —-- |12, vani.
Vs — |12,
Zpét | Plan peznar| 11an | Ok

7. Prvni krok

7.1 Akumulatory

PFistroj ma dva akumulatory, které se vybijeji postupné.

Aktualni nabiti obou akumulatort je neustale zobrazeno.

Pfi vyméné akumulator( Ize jeden akumulator pouzivat k provozu, zatimco se druhy akumulator
nabiji.

PFfi vyméné akumulatord béhem provozu a pro zamezeni vypnuti pfistroje je vhodné ménit
akumulatory postupné.

7.2 Nabijeni akumulatoru
Po vybaleni pfistroje vyjméte z pouzdra nejprve sitovy adaptér, nabijecku a akumulator.

Nechte akumulator nabijet cca 4 hodiny.

7.3 VloZeni a vyména akumulatort E1

Nabity akumulator vlozte do pfistroje konektorem smérem do pfistroje a dol.
Peclivé zajistéte kryt prostoru pro akumulator.
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7.4 Kontrola funkce
UPOZORNENI
Méjte na paméti, ze ma tento pfistroj pro otaceni kolem alhidady prokluzovaci spojky a nemusi byt
aretovan na bocnich pohonech.

Bocni pohony pro horizontalu a vertikalu pracuji jako nekone¢né pohony srovnatelné s optickym
nivelacnim pfistrojem.
Nejprve na zacatku a poté v pravidelnych intervalech zkontrolujte funkci pfistroje podle nasleduji-
cich kritérii:

1.

2.
3

4.
5,
6

Zkontrolujte prokluzovaci spojky otacenim pfistroje rukou opatrné doleva a doprava a pohy-
bovanim dalekohledu nahoru a dold.
Otacejte bocni pohony pro horizontalu a vertikalu opatrné obéma sméry.

Otocte zaostfovaci kolecko Uplné doleva. Podivejte se do dalekohledu a pomoci kolecka

okularu zaostrete nitkovy kFiz.

Zkontrolujte smér obou pruzord na dalekohledu, zda se shoduje se smérem nitkového kfize.
Pred dalSim pouzivanim pfistroje se presvédcete, Ze je kryt rozhrani USB fadné uzavreny.

Zkontrolujte pevné utazeni Sroubl rukojeti.

7.5 Ovladaci panel
Ovladaci panel obsahuje celkem 5 tladitek potiSténych symboly a dotykovou obrazovku pro

inte

raktivni ovladani.

7.5.1 Funkeni tlacitka
Funkéni tlaCitka slouzi k celkovému ovladani.

©

@

o

dEBO

©F

7.5.2 Velikost dotykové obrazovky

Zapnuti resp. vypnuti pfi-
stroje.

©
[ C ]

Zapnuti resp. vypnuti pod-
sviceni displeje.

Vyvolani nabidky FNC pro
pomocna nastaveni.

Preruseni resp. ukonéeni
vSech aktivnich funkci a na-
vrat k Uvodni nabidce.

Vyvolani napovédy k aktu-
alnimu zobrazeni.

Velikost dotykové obrazovky je cca 74 x 56 mm (2,9 x 2,2 in) s celkovym poctem 320 x 240 pixelu.
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T4 mm (2.9 inch)

{usui zz) wih g5

v

7.5.3 Rozdéleni dotykové obrazovky
Dotykova obrazovka je pro ovladani rozdélena na oblasti pro informovani uzivatele.

] Radek pokyn(i uvadi, co je treba udélat

2

g

e s, e, e ol CF T Ty 2 Stavovy fadek pro akumulator a lase-
; rovy ukazatel

Zobrazeni a zadavani ¢asu a data

Hierarchie urovni nabidek

Oznaceni datovych poli v 6

Datova pole

Pomocna mérici schémata

N

0 [N (o o [ W

Cile az s 5 "programovatelnymi klave-
sami"

7.5.4 Dotykova obrazovka - &iselna klavesnice

Je-li tfeba zadavat Ciselna data, je automaticky zobrazena pfislusna klavesnice.
Klavesnice je graficky rozdélena nasledujicim zpusobem.

Zrus Preruseni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

K Potvrzeni a prevzeti zada-
vani.

Posunuti mista zadavani
vpravo.

Smazani znaku vlevo od
mista zadavani. Neni-li
Zrui |ABC | abc | 123 QK vlevo zadny znak, je sma-
zan znak v misté zadavani.

1 2 3 + a Posunuti mista zadavani
+ vlevo.
-
A
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7.5.5 Dotykova obrazovka — alfanumericka klavesnice

Je-li treba zadavat alfanumericka data, je automaticky zobrazena pfislusna klavesnice.
Klavesnice je graficky rozdélena nasledujicim zplsobem.

Zrug PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Pfepnuti na mala pismena.

Prepnuti na ¢iselnou kla-
vesnici.

[123 ]
| | J | Kl L | I"Jll N | (0] | P | ’T‘ Potvrzeni a prevzeti zada-
e
P
A

vani.
Posunuti mista zadavani
vlevo.

Posunuti mista zadavani
vpravo.

Zru§ | ABC | abe | 123 OK

Smazani znaku vlevo od
mista zadavani. Neni-li
vlevo zadny znak, je sma-
zan znak v misté zadavani.

7.5.6 Dotykova obrazovka - obecné ovladaci prvky

Aplikace / Program — Tlacitko pro spusténi programu nebo
ﬁ funkce.
Spravce dat

19° 08' 50123 Tlacitko pro pfimé zadavani Ciselnych dat, véetné znaménka
a desetinnych mist.
RAFJB---H Tlacitko pro pfimé zadavani alfanumerickych znakd, vé. vel-
kych a malych pismen.
MOG 143 T3|:E Vybér ze seznamu. Seznamy mohou obsahovat numerické

nebo alfanumerické hodnoty a nastaveni.

- Tak zvana "rozeviraci nabidka". Zde se ve vétsiné pripadu
oteviraji maximalné tfi moznosti pro vybér nastaveni.
Zpét Priklad operacniho tlacitka v doInim Fadku zobrazeni.

7.5.7 Stavova kontrolka laserového ukazatele
PFistroj je vybaven laserovym ukazatelem.

Laserovy ukazatel ZAP
Laserovy ukazatel VYP
7.5.8 Zobrazeni stavu akumulatoru
Pristroj pouziva 2 lithium-iontové akumulatory, které se podle potreby vybijeji souc¢asné nebo
postupné.
Prepnuti z jednoho akumulatoru na druhy probiha automaticky.

Proto je vzdy mozné vyjmout jeden akumulator, napf. pro dobiti, a zaroven dale pracovat s druhym
akumulatorem, dokud to jeho kapacita umoznuje.
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UPOZORNENI
Cim plnéjsi je symbol baterie, tim je akumulator nabitéjsi.

7.6 Zapnuti/vypnuti

7.6.1 Zapnuti

Tlacitko zapnuti resp. vypnuti podrzte stisknuté cca 2 sekundy.

UPOZORNENI

Byl-li pfistroj dfive zcela vypnut, trva postup Uplného spusténi cca 20-30 sekund a béhem néj se
postupné vystfidaji dvé rizna zobrazeni.

Postup spusténi je ukoncen, je-li tfeba vyrovnat pfistroj do horizontalni polohy (viz kapitolu 7.7.2).

7.6.2 Vypnuti

PreruSeni a navrat k pred-
. . chozimu zobrazeni.
Aplik=\olba aplikace

et Zrug
| Tachymetr prechazi do kli-
| O dového stavu. Po novém
O ® K stisknuti tlacitka pro za-

Vypnout pristroj

Klidovy stav Vyphout pnuti resp. vypnuti se sys-
tém opét spusti a prejde na
sy stejné misto, ze kterého byl
-/|\- pfistroj pfeveden do klido-
Reset vého stavu.
Tachymetr se Uplné vypne.
Zrus (D |
. Vypnout
Wy Tachymetr se znovu spusti.
e Eventualni neulozena data
Reset se pfitom ztrati.

Stisknéte tlacitko zapnuti resp. vypnuti.

UPOZORNENI

Méjte na paméti, Ze pfi vypnuti a novém spusténi je pro jistotu zopakovana otazka a od uzivatele
je pozadovano dodate¢né potvrzeni.

7.7 Instalace pristroje
7.7.1 Instalace pomoci bodu na zemi a laserové olovnice
Pristroj by mél byt vzdy postaven nad bodem, ktery je vyznacen na zemi, aby mohla byt v pfipadé

odchylek méfeni pouzita stani¢ni data a stani¢ni resp. orientacni body.
PFistroj je vybaven laserovou olovnici, ktera se po zapnuti pfistroje rovnéz zapne.

7.7.2 Instalace pfistroje E1

1. Stativ postavte stfedem hlavy stativu pfiblizné nad pfislusny bod na zemi.

2. NasSroubujte pfistroj na stativ a zapnéte ho.

3. Ruéné pohybujte dvéma nohami stativu tak, aby se laserovy paprsek nachazel na znacce na
zemi.

UPOZORNENI Dbejte na to, aby hlava stativu byla pfiblizné& vodorovng.

Poté zatlacte nohy stativu do zemé.

Zbyvajici odchylku laserového bodu od znacky na zemi vyrovnejte pomoci stavécich Sroubl —
laserovy bod se nyni musi nachazet presné na znacce na zemi.

S
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6. Prodlouzenim nohou stativu vyrovnejte bublinu v krabicové libele na trojnozce doprostred.
UPOZORNENI Provedete to prodlouzenim nebo zkracenim protilehlé nohy stativu proti
bubling, v zavislosti na tom, kterym smérem se ma bublina pohnout. Je to iterativni proces
a pripadné se musi nékolikrat opakovat.

7. Kdyz je bublina krabicové libely uprostfed, nastavi se posunutim pristroje na talifi stativu
laserova olovnice vystfedéné na bod na zemi.

8. Aby bylo mozné pfistroj spustit, musi byt elektronicka "krabicova libela" s pfislusnou pfesnosti
vystfedéna pomoci stavécich Sroubl.

UPOZORNENI Sipky ukazuji smér otadeni stavécich Sroubl trojnozky, aby se bubliny
posunuly do stfedu.
Teprve poté Ize pristroj spustit.
ZvySeni intenzity laserové
olovnice (stupné 1-4).

Snizeni intenzity laserové
olovnice (stupné 1-4).

Potvrdit nivelaci.

Symbol pro zobrazeni la-
serové olovnice. Cim vétsi
tloustka ¢ary, tim intenziv-
né;jSi svétlo laserové olov-
nice.

Zobrazeni elektronickeé li-
bely. Nastavte bubliny libely
do stfedu.

9. Po nastaveni elektronické krabicové libely zkontrolujte laserovou olovnici nad bodem na zemi
a pripadné pristroj jesté posunte na talifi stativu.

10. Spustte pfristroj.
UPOZORNENI Tlagitko OK je aktivni, jsou-li bubliny libely pro délku (Ln) a pficku (Offs)
v rozmezi 45" celkového sklonu.

7.7.3 Instalace nad trubky a pomoci laserové olovnice

Body na zemi jsou Casto vyznacené trubkami.
V tom pripadé mifi laserova olovnice do trubky, bez vizualniho kontaktu.

Aby byl laserovy bod viditelny, polozte na trubku papir, folii nebo jiny mirné prdhledny material.
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7.8 Aplikace Teodolit

V aplikaci Teodolit jsou k dispozici zakladni funkce teodolitu pro nastaveni odecitani hodnot na
vodorovném kruhu.

¥ Teod Vyvolani aplikace Teodolit
m e pro nastaveni hodnot vodo-

Aplik: Uvodni nabidka .

rovného kruhu.

Ha 341° 48' 33"

Vu 67" 26' 33"

Hv 3.648 m

Teod | V% | MeF | Aplik

7.8.1 Nastaveni zobrazeni vodorovného kruhu

Odecitani hodnot na vodorovném kruhu je aretovano, novy cil zaméren a poté je odecitani hodnot
na kruhu znovu uvolnéno.

Nastavie HQ it Fix Ho Zadrzeni aktualniho ode-
; 3 iD 1009 ¢tu hodnot na vodorovném
ApliksTeodiMastawvte HO
kruhu.
Hu 339° 04' 11"'2;|
Vil 85°42' 01"

\ Fix Hu \ Hi =0 \ oK

Fixujte a nastavte Hu 8i06/11 Zrus PFeruseni a navrat k pred-
- = - zere chozimu zobrazeni beze
Aplike TeadfHi fixowat'nastavit v .
zmény hodnoty Hu.
Ha 339° 04' 08"

Nastaveni vodorovné hod-
noty (HU) v zobrazeni.

HU fisonan.
Zaméfte cil, potom stisknéte [Ok] a uvolnéte
Hu.

Zrus OK

7.8.2 Ruéni zadavani odegéitani hodnot na kruhu
V kazdé pozici Ize ruéné zadavat jakeékoli odecitani hodnot na kruhu.
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Nastavite Hi 1 19°08:500]  Rucni zadavani hodnoty
i vodorovného dhlu.

Apliks TeodHastavte HO

Potvrzeni udaje.
Hu 339° 04' 11"[12; :

WU 85°42' 01"

\ Fix Ha \ Ha = 0 \ oK

7.8.3 Nastaveni odecitani hodnot na kruhu na nulu

S moznosti HU "nula" Ize odecitani hodnot na vodorovném kruhu jednoduse a rychle nastavit na
"nula".

Nastavie HQ ey Hu=0 Nastaveni aktualniho vo-
Aplike TeodfHastavte H _ dorovného Uhlu (HU) na
£ - hodnotu 0.
Hu 311° 3 59°1z;) oK Opusténi funkce.
Vi 67° 25' 21"
‘FixHu ‘Hu=0 ‘ oK
Nastavte Hi nula Zrus PreruSeni a navrat k pred-

chozimu zobrazeni beze

- - zmény hodnoty Hu.

Hu (stary) 311° 39" 38" Nastaveni vodorovné hod-
Hu (HOW) 0° 00' 00" noty (HU) na "nula".

Aplik:TeodHid nula

L [OK] nastavte HO = 0.

Zrus OK

7.8.4 Indikace svislého sklonu
Odecitani hodnot na svislém kruhu Ize pfepinat mezi zobrazenim ve stupnich a v procentech.

UPOZORNENI
Zobrazeni v procentech je aktivni pouze pro tento ukazatel.

Sklony tak Ize méfit, resp. vyrovnavat v %.
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Zména zobrazeni svislého
Uhlu mezi stupni a %.

Apliks (vodni nabidka

Hu 341° 48" 48"

“os Vi 41.537%
Hv 3.648 m
Teod | V% | M&f | Aplik

8. Systémova nastaveni

8.1 Konfigurace
V programové nabidce Ize prejit do konfiguracni nabidky stisknutim tladitka Konfigurace.

Nabidka aplikace z20a7 Zpdt Névrat k predchozimu zob-
= razeni.

Aplik.»olba aplikace

§ Vyvolani nabidky konfigu-
2 QQ race.
\ Konfigurace
Bod na linku Spravece dat
Konfigurace
Zpé&t
Konfigurace 09/06/° Zrug PreruSeni a navrat k pred-
i . chozimu zobrazeni.
ApliksHonfigurace — —
Q Vyvolani nabidky nasta-
# e veni.
= ~ Nastaven R —
Nast " Kalib = Vyvolani systémovych in-
astavent EIIRIACE I formaci se zobrazenim sé-
- Fa— [_Systeminfo |  riového &isla a verzi soft-
I L, o+ " waru.
: . T Vyvolani zobrazeni kalib-
System info ‘obrazeni kalibrac

Zpét ‘obrazeni alibrac

8.1.1 Nastaveni
Nastaveni pro Uhly a vzdalenosti, Uhlové rozliSeni a nastaveni svislého kruhu na nulu.
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Zmeéfite nastaveni

ApliksKeonfigurace/Mastaveni

Uhlové jednotky  |SMS (°' ")
Uhlové rozligeni  |1"

Vi nula
Jedn. vzdal.

Decimal format

Zrug

rus PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Pokracovani k dalSimu zob-
razeni s dalSimi nastave-
nimi.

Ukonc&eni a ulozeni nasta-
veni.

Nastaveni automatickych podminek odpojeni, zvukového znameni a volby jazyka.

Zmé&fte nastaveni =t Preruseni a navrat k pred-
. : - chozimu zobrazeni.
Aplikz KonfiguracesNastaveni
LI Navrat k pfedchozimu zob-
Auto zapAwyp razeni.
Beep Vyp S Ukonceni a uloZeni nasta-
e veni.
Jazyk Cestina =]
Zrus ‘ Zpét ‘ oK
Mozna nastaveni
Uhlové jednotky GMS (°*")
Gon
Uhlové rozligeni 1", 5" 10"
5cc, 10cc, 20cc
VU nula Zenit
Horizont
Vzdalenost metry

US stopa, mezin. stopa, Ft/in-1/8, Ft/in-1/16

Decimal. format

1000.0

1000,0

Auto zap/vyp

Zap
Zapina Casove podminény vypinaci rezim. Po
cca 5 min prepne pristroj do klidového stavu.

Vyp
Vypina ¢asové podminény vypinaci rezim.

Beep zap/vyp

Zap
Zapina zvukovy signal v pfipadé chyby.

Vyp

Jazyk

Zde |ze zvolit jazyk pro dotykovou obrazovku.
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8.2 Cas a datum

Pristroj je vybaven elektronickymi systémovymi hodinami, které mohou zobrazit ¢as a datum
v riznych formatech a zohlednit pfislusné ¢asové pasmo a prechod na letni ¢as.
i Vyvolani nabidek pro zada-
m T vani data a ¢asu.
Apliks Uvadni nabidka

Hu 341° 48 33"
Vil 67° 26' 33"
Hv 3.648 m
Teod | V% | Mer | Aplik

Zadavani ¢asu a data v nasledujicim zobrazeni

| Vyvolani zadavani ¢aso-
vého pasma a automatic-
— kého prepinani zimniho
Cas 10:22 |12, a letniho ¢asu.

Datum 08/06/11 124 Ulozeni zobrazenych hod-
not a navrat k predchozimu

Format ¢asu 24 hodin . zobrazeni.
Format data DDMMM/RR

Zas. zéne oK

Zméfite asovou zénu 0 '_ Zrus PreruSeni a navrat k pred-

AplikzHast. datumiéas

: : chozimu zobrazeni.
ApliksMast. datumdcas ~ ’ ’
= . — Ulozeni zobrazenych hod-
Casova zona (GMT-08:00) ... |E| not a navrat k predchozimu
Auto letni éas Zap zobrazeni.

Zrus OK

:
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Mozna nastaveni

Formaty casu 12 hodin
24 hodin
Formaty data DD/MM/YY = den/mésic/rok
MM/DD/YY = mésic/den/rok E
YY/MM/DD = rok/mésic/den
Casova pasma GMT -12 hod. az GMT +13 hod.
Casova pasma jsou patrna podle hlavnich
meést.
Automaticky letni Cas Zap
Vyp

9. Nabidka funkci (FNC

Tlac¢itkem FNC je vyvolana nabidka funkci.
Vyvolani této nabidky je v systému vzdy k dispozici.

Zvolte funkci 0B/086/1" ppm Nabidka pro zadavani riz-
_ : e nych atmosférickych dat.
ApliksHonfigurace/Funkce — - -
Prevzeti nastaveni a ukon-
“ a*é ¢eni nabidky FNC.
Nav svétlo: Vyp Laser: Vyp
w1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

9.1 Navadéci svétlo

; H06M 1 a | Zapnuti resp. vypnuti na-

TS e — e vadéciho svétla a zména
L onfiguracelr unkce o T ’ ’

? 2 Nay svétio: frekvence blikani (vypnuti

blikani, 1 (pomalu) az 4
“ (rychle)).
Nav svétlo: Vyp Laser: Vyp
w1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela
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9.2 Laserovy ukazatel @

Zvolte funkci el | Zapnuti resp. vypnuti lase-
= * rového ukazatele.

Aplike HonfiguracelFunkce

Laser:
Nay svétle: Vyp Laser: Vyp
w1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela
ppm OK
9.3 Podsviceni displeje
Zvolte funkci ke Zapnuti resp. vypnuti pod-
Aplikz KonfiguracesFunkce AR SViCQni dISpIeJeva Zména
£ £ Jas: 618 jeho intenzity. Cim vy3si
svétlost, tim vétsi je spo-
“ tfeba proudu.
Nay svétlo: Vyp Laser: Vyp
“ 1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

ppm OK

9.4 Elektronicka libela
Viz kapitolu 7.7.1 Instalace pomoci bodu na zemi a laserové olovnice.

9.5 Atmosférické korekce
PFistroj pouziva pro méfeni vzdalenosti viditelny laser.
V zasadé plati, ze pfi pohybu svétla vzduchem je rychlost svétla snizena hustotou vzduchu.
Tyto vlivy se méni podle hustoty vzduchu.
Hustota vzduchu podstatné zavisi na tlaku a teploté vzduchu s vyrazné mensim vlivem vlhkosti
vzduchu.
Pro pfesné méreni vzdalenosti je nezbytné zohledfovat atmosféricke vlivy.
PFistroj automaticky vypocitava a koriguje pFislusné vzdalenosti, k tomu je v§ak tfeba zadat teplotu
a tlak okolniho vzduchu.
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Tyto parametry Ize zadavat v rGznych jednotkach.

9.5.1 Korekce atmosférickych vlivi

Zvolte funkci

Aplikz KonfiguracesFunkee

MNav svétlo: Vyp Laser: Vyp
a1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

1. Zvolte moznost ppm.

Nastaveni ppm

Aplike HonfiguracelFunkce

Jedn. tlaku mbar =
Jedn. tepl.

Tlak 1013 mbar |1z
Teplota 20.0 °C 124
ppm -1

Zrus OK

ppm Nabidka pro zadavani raz-
nych atmosférickych dat.

Prevzeti nastaveni a ukon-
¢eni nabidky FNC.

Zrus Preruseni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

2. Zvolte pfislusné jednotky a zadejte tlak a teplotu.

Atmosféricka nastaveni a jejich hodnoty
Jednotka (tlak)

hPa

mmHg

mbar

inHg

psi

Jednotka (teplota)

°C

°F

10. Funkce k aplikacim

10.1 Projekty

Pred pouzitim néjaké aplikace s tachymetrem musi byt projekt otevien resp. zvolen.
Je-li k dispozici alespon jeden projekt, zobrazi se vybér projektd, neexistuje-li zadny projekt, prejde

se ihned na vytvoreni noveho projektu.

VSechna data jsou pfifazena aktivnimu projektu a jako takova ulozena.
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10.1.1 Zobrazeni aktivniho projektu
Je-li jiz v paméti uloZzen jeden nebo vice projektl a jeden z nich je pouzivan jako aktivni projekt,
musi byt tento projekt pfi kazdém novém spusténi aplikace potvrzen, zvolen jiny projekt nebo

vytvofen novy projekt.

Podr. projekiu

Aplik=ViydyEeni HiFraj ekt

Zpét

Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

Projekt
Datum
Cas

Pot. bodl
Pocet Stan

Layout_New_Bldg
18/02/11 OK

Vybér nebo vytvoreni no-
vého projektu.

I

13:29

Potvrzeni zobrazeného pro-
jektu jako aktualniho pro-
jektu.

276
67

10.1.2 Vybér projektu

T

OK

Potvrzeni vybraného pro-

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
: — : razeni.
Apliks\Aybycent HiProjekt — - -
; Nahled Zobrazeni projektovych
Foundation informaci.
Layout_New Bldg Nové Vybér nebo vytvorfeni no-
A vého projektu.

Basement_Parking Garage_1

jektu.

Zpét Nahled | Nové

oK

Zvolte jeden ze zobrazenych projektu, ktery ma byt nastaven jako aktualni projekt.

10.1.3 Vytvoreni nového projektu

VSechna data jsou vzdy pfifazena jednomu projektu.
Novy projekt je tfeba vytvorit tehdy, kdyz maji byt pfifazena nova data a tato data maji byt

pouzivana pouze v ném.

PFi vytvofeni nového projektu je soucasné ulozeno datum a Cas vytvoreni a pocet prislusnych

stanic tohoto projektu a zaroven je pocet bodu nastaven na nulu.
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Novy nézev projektu 097061 - Zadavani nazvu projektu.

ApliksSprives dabiProjekt Zrus PreruSeni a navrat k vybéru
- = projektu.

Projekt o BC| Potvrzeni a prevzeti zada-

Datum 09/06/11 vani.

Cas 08:28

Zrug OK

UPOZORNENI(
PFi chybném zadani se objevi chybové hlaseni vyzyvajici k novému zadani.

10.1.4 Projektové informace

V projektovych informacich je zobrazen aktualni stav projektu, napf. datum a ¢as vytvoreni, pocet
stanic a celkovy pocet ulozenych bodu.

Podr. projektu Bi0a/” Potvrzeni zobrazeni a na-
— d vrat k vybéru projektu.

Apliks\Aybycent HiProjekt

Projekt Layout_New Bldg

Datum 18/02/11

Cas 13:29

Pot. bodil 276

Pocet Stan 67

OK
10.2 StaniCeni a orientace

Této kapitole vénujte prosim zvySenou pozornost.

peclivost.

Nejjednodussim a nejjistéjsim zpUsobem je pfitom postaveni na bodu na zemi a pouziti bezpe¢ného
zamérného bodu.

Moznosti "volného staniceni" nabizeji vétSi pruznost, predstavuji vSak rizika opominuti chyb,
dal$iho zpracovani chybnych vysledku atd.

Tyto moznosti navic vyzaduji jistou zkuSenost pfi vybéru pozice pfistroje ve vztahu k referenc¢nim
bodlm, které jsou pouzity pro vypocet pozice.
UPOZORNENI

Méjte na paméti: Je-li Spatna stanice, je Spatné vse, co je nasledné z této stanice méreno — a to
jsou vlastni prace jako méfeni, vyty€ovani, sefizovani atd.
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10.2.1 Pfrehled
V urcitych aplikacich, které pouzivaji absolutni pozice, je po fyzické instalaci pfistroje, resp. stanice
rovnéz nutné stanovit pozici stanice pomoci dat, protoze je v aplikaci tfeba védét, na jaké pozici
pristroj stoji.
Tuto pozici Ize definovat bud pomoci souradnic, nebo pomoci instalace na stavebni ose.
Tento postup se nazyva nastaveni stanice.

Kromé pozice pristroje je také tfeba védét, v jakém sméru lezi referenni osy, resp. znat smér
hlavni osy.

Hlavni osa lezi v pfipadé souradnic ve vétsiné pfipadu v severnim sméru nebo v pfipadé stavebnich
os je to smér stavebni osy.

Je tfeba znat smér referencnich os, protoze vodorovny déleny kruh je svou "nulovou znackou"
takika rovnobézny nebo otoceny smérem k hlavni ose.

Tento postup se nazyva orientace.

Moznosti uréeni stanice Ize vyuzit takika ve dvou systémech.

Bud v systému stavebnich os, kde jsou k dispozici, resp. zadavany délky a pravouhlé vzdalenosti,
nebo v pravouhlém soufadnicovém systému.

P¥i definovani stanice je uréen stani¢ni, resp. méfici systém.

4 moznosti uréeni stanice pristroje

[ Zvolle by Zrus PreruSeni a navrat k pred-
- W B vy we = chozimu zobrazeni.
Lt ol GaebOs e Jll Bodsysém  Euiacpunc il Potvrzeni vybéru a pokra-
Stan nastav. Nadbodem ¥  Stan nastav. Nadbodem [l y P

¢ovani k urcéeni stanice.

Bodsystem  Stavebosa [§] Bodsystem  Soutedpian 5]
Stan nastav. Volnasten  J8  Stan nastav. Voinastan |5

Znus oK zs | ok

UPOZORNENI
Postup nastaveni stanice vzdy obsahuje stanoveni pozice a orientaci.

Je-li spusténa jedna ze ¢tyr aplikaci, jako napf. Vodorovné vyty€eni, Svislé vyty€eni, Proméfovani,
Méfeni a zaznamenani, musi byt ur€ena stanice a orientace.

Ma-li se navic jesté pracovat s vySkami, tj. maji byt urovany nebo vytyéovany zamérné vysky, je
tfeba urcit vySku stfedu dalekohledu pfistroje.
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Shrnuti moZnosti instalace stanice (6 moznosti)

VySky Zap, Vyp
Nastaveni, zda maji byt vysky vypocitany
resp. zobrazeny.

Bod. systém Staveb. osa
Ruéni zadavani dat, ktera se vztahuji na sta-
vebni osu (Délka, Pfic).
Soufad / Plan
Pouzivani soufadnic nebo planu resp. grafic-
kych dat CAD.

Instal. stan. Nad bodem
Stanice pfistroje se nachazi nad bodem s vy-
znacenou a znamou pPozici.
Volna stan.
Stanice pfistroje stoji nezavisle. Pozice sta-
nice musi byt namérena resp. vypocitana
z méficich dat.

10.2.2 Nastaveni stanice na bodu pomoci stavebnich os

Mnoho stavebnich prvk( se kétovanim nebo popisem pozice vztahuje na stavebni osy v planu.
S tachymetrem Ize rovnéz pouzit stavebni osy a jejich pfislusné kétovani.

PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Zvolte typ stanice i[:] nemen”

Zrus

Aplikzvidydeni HiNastavte stanici - Pot TWha K
— -OK otvrzeni vybéru a pokra-

WySky govani k uréeni stanice.

Bod systém Staveb Osa .

Stan nastav. Nad bodem

Zrug OK

Instalace pfistroje na bodu na stavebni ose

Pristroj je postaven na oznaceny bod na stavebni ose, ze kterého jsou dobrfe viditelné méfené
body, resp. prvky.

Predevsim je tfeba zajistit bezpecné a pevné postaveni pomoci stativu.
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Pozice pfistroje PO a orientani bod P1 lezi na spole¢né stavebni ose.

10.2.2.1 Zadavani stani¢niho bodu

Pro stani¢ni bod, resp. stanovisté pfistroje musi byt zadano oznaceni pro jednoznacnou identifikaci,
protoze na zakladé ulozeni stani¢nich dat je nutné jednoznacné oznaceni.

Zadejte stanici

Aplilcsuybydeni HiNastaute stanici Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

Ag Zadavani nazvu stanice.

Stan ID Stad g razeni.

Déle Potvrzeni zadani stanice
a pokracovani s orientaci.

.
fi—1

10.2.2.2 Zadavani zamérného bodu
Pro orientacni bod musi byt zadano oznaceni pro jednoznacnou identifikaci pfi ukladani dat.

Zadavani orient. bodu 1 NOUB_SH Z:adévéni nazvu orientac-
. — — - niho bodu.
Aplika\ybydent HiNastavte stanici - = -
Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
Stan ID Sta razeni.
Ori Bod R1/|% Dale Pokracovani k orientac-
QJ nimu méreni.
MEF Méreni Ghlu a vzdalenosti.

PokraCovani se zobraze-
D— nim nové vypocitané vysky
stanice.
Zpét Dale
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Po zadani orientaéniho bodu musi byt provedeno "méfeni" k orientaénimu bodu. K tomu je tfeba
€O nejpresnéji zameéfit orientacni bod nebo zamérny bod.

10.2.2.3 Nastaveni stanice pomoci stavebni osy
Po zmérfeni UhlU pro orientaci je ihned provedeno nastaveni stanice.

MNastavie stanici Zpét Navrat k orientacnimu mé- E
Aplik=\iybydeni HiNastavte stanici - reni. _ —
Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.

Cri Bod

Stan ID Stab| s | §
ﬂ l [Nastav. Nastaveni stanice.
10 *
E

Zpét | Nahled | Nastav

UPOZORNENI
Stanice je vzdy ulozena ve vnitini paméti. Pokud jiz nazev stanice v paméti existuje, musi byt
stanice prejmenovana, resp. zadan novy nazev stanice.

Po nastaveni stanice pokra¢uje pouzivani viastni zvolené hlavni aplikace.

10.2.2.4 Posunuti a otodeni osy

Posunuti osy

Pocatecni bod osy Ize posunout, aby bylo mozné pouzit jinou referenci jako poCatek souradni-
cového systému. Pokud je zadana hodnota kladna, posune se osa dopredu, je-li zaporna, pak
dozadu. Poc¢atec¢ni bod se v pfipadé kladné hodnoty posune doprava, v pfipadé zaporné hodnoty
doleva.

Posunuti ref. linie DTNt Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
- " - razeni.
T | Ruéné zadat posunuti osy
Délka 0.000 m|'2 = -
# Me&F Spustit méFeni k bodu. Zob-
Pfic . 2 p .
0.000 m J 0 razi se naméfené th:lnoty
| osy, vzdalenost a vyska.
| Popis hodnot maze byt indi-
F-= vidualni.
: Otogit osu.
Déle Prejit na dalSi krok.

Zpét ‘Otaéet ‘ M&

-
)
o
L]

Otoceni osy
Smeér osy lze otocit kolem pocatecniho bodu. Pfi zadani kladnych hodnot se osa otoci ve sméru
hodinovych rucicek, v pfipadé zapornych hodnot proti sméru hodinovych rucicek.
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Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.
Potvrdit rotaci.

7 8 9 0

Zrus OK

Po nastaveni stanice pokracduje pouzivani viastni zvolené hlavni aplikace.

10.2.3 Volné staniéeni se stavebnimi osami
Volné stanic¢eni umoznuje uréeni pozice stanice pomoci méfeni Uhl( a vzdalenosti ke dvéma
referencnim bodim.
Moznost volné instalace se pouziva v pfipadé, ze stanici nelze postavit na bodu stavebni osy nebo
je vyhled na méfené pozice znemoznén.
PFi volné instalaci resp. volném staniceni je tfeba zvlastni peclivosti.
Pro ur&eni stanice se provadéji dodate¢na méreni, ktera vzdy predstavuji riziko chyb.
Kromé toho je tfeba dbat na to, aby geometrické poméry poskytly pouzitelnou pozici.
PFistroj pfedevSim provéfuje geometrické pomeéry, aby vypocital pouzitelnou pozici, a upozoriuje
na kritické pfipady.
Avsak zvlastni peclivost je zde povinnosti uZivatele - protoze software nemuze rozpoznat v§echno.

Zrug PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Aplik=\AydyEeni HiNastavte stanici

— -OK Potvrzeni vybéru a pokra-
Vysky - govani k uréeni stanice.
Bod systém Staveb Osa .
Stan nastav. Volna Stan

Zrus OK

Volna instalace pristroje pomoci stavebni osy

Pro volnou instalaci je tfeba najit bod na pfehledném misté, aby byly dobfe viditelné dva referencni
body stejné stavebni osy a soucasné byla zaru¢ena co nejlepsi viditelnost k mérenym bodtm.

V kazdém pripadé je vhodné nejprve udélat na zemi znacku a poté na ni postavit pfistroj. Tak je
vzdy zajisténa moznost nasledného opétného ovéreni pozice a zjisténi pfipadnych nejasnosti.
Nasledné mérené referencni body musi lezet na stavebni ose nebo v pfipadé, Ze neni k dispozici
zadna osa, je stavebni osa resp. referencni osa definovana.
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P, |

Pozice pristroje PO lezi mimo stavebni osu. Méfeni k prvnimu referenénimu bodu P1 stanovi
pocatek stavebni osy, zatimco druhy referenéni bod P2 zavadi smér stavebni osy do systému
pristroje.

U nasledujicich aplikaci se pocitani podélnych hodnot vztahuje na smér stavebni osy s hodnotou
0.000 u prvniho referenéniho bodu.

PFicné hodnoty se ke stavebni ose vztahuji jako pravouhlé vzdalenosti.

10.2.3.1 Méreni k prvnimu referenénimu bodu na stavebni ose

Zméie Ref Bod 1 iD ' ‘ Zadavani nazvu orientad-

niho bodu.

Aplikzvidydeni HIZméfte Bod 1

Zpat Navrat k predchozimu zob-
Ref Bod 1 R1| s =TT razeni.

M&F Zméfit uhel a vzdalenost.
Hu 14° 47 28" Dale Pokracovani k méfeni ke

druhému referenénimu
VU 75° 23' 48" J_,B— bodu.
Hv -

Zpét | mef | Dae

10.2.3.2 Méreni k druhému referenénimu bodu

Zvolte ref. bod 2 28106/ Zp&t Navrat k méfeni k prvnimu
2 referenénimu bodu.

Aplik. = Hantyéenifinstalace stanice

Ref. bod 2 16 g H Mer Mé&Feni Ghlu a vzdalenosti.
N
‘LE

Dale Pokracovani k nastaveni
Ha 165° 19' 12" stanice.
Vi 72° 42" 47" Kontr. V Kontrola vzdalenosti mezi
referenénimi body.
Hv 3117 m

Zpét ‘Kontr.\f‘ MeF ‘ Dale
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PokraCujte kontrolou vzdalenosti mezi stanici a orientacnim bodem podle popisu v pfislusnych
kapitolach.

10.2.3.3 Nastaveni stanice
Po zmérfeni UhlU pro orientaci je ihned provedeno nastaveni stanice.

Nastavie stanici 08/0611 Sla|ﬂgc Alfanumerické pole pro za-
£ ~ davani nazvu stanice.

Aplik=\iybydeni HiNastavte stanici

Navrat k pfedchozimu zob-
Stan ID Sta|’s, | =TT razeni.
R1

Ori Bod Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.
Nastav Nastaveni stanice.

Zpét | Nahled | Nastav

UPOZORNENI
Stanice je vzdy uloZena ve vnitfni paméti. Pokud jiz ndzev stanice v paméti existuje, musi byt
stanice prejmenovana, resp. zadan novy nazev stanice.

Pokracujte otoenim osy a posunutim osy podle popisu v pfislusnych kapitolach.

10.2.4 Nastaveni stanice na bodu pomoci souradnic

Na mnoha stavbach jsou k dispozici body z vymérovani s pfisluSnymi souradnicemi nebo pozice
stavebnich prvka, stavebnich os, zakladl atd. popsané soufadnicemi.

V tomto pfipadé Ize pfi instalaci stanice rozhodnout, zda bude pracovat v systému soufadnic nebo
stavebnich os.

Zrus PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Aplikzvidydeni HiNastavte stanici

o oK Potvrzeni vybéru a pokra-
WySky govani k uréeni stanice.

Bod systém Sourad/plan .
Stan nastav. Nad bodem

Zrug OK

Instalace pristroje na bodu pomoci soufadnic

PFistroj je postaven na oznaceny bod na zemi, jehoz pozice dana souradnicemi je znama a z néhoz
jsou dobre viditelné méfené body, resp. prvky.

Predevsim je tfeba zajistit bezpecné a pevné postaveni pomoci stativu.
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y - Py

= E(Y)

Pozice pfistroje se nachazi na soufadnicovem bodu PO a pro orientaci zaméfuje jiny soufadnicovy
bod P1.

Pristroj vypocita polohu v soufadnicovém systému.

Pro lepsi identifikaci orientacniho bodu Ize zméfit vzdalenost a porovnat ji se soufadnicemi.

UPOZORNENI

Tim je dana vétsi jistota pro spravnou identifikaci orientacniho bodu. Ma-li soufadnicovy bod PO
také vysku, je nejprve pouzita jako vySka stanice. Pfed kone¢nym stanovenim stanice Ize vySku
stanice vzdy nové urcit nebo zménit.

Orientaéni bod je rozhodujici pro spravny vypocCet sméru, a proto by mél byt vybran a zméfen
peclivé.

10.2.4.1 Zadani polohy stanice

Pro stani¢ni bod, resp. stanovisté pfistroje musi byt zadano oznaceni s jednoznacnou identifikaci
a k tomuto oznaceni musi patfit soufadnicova pozice.

Tj. stani¢ni bod muaze byt v projektu k dispozici jako uloZzeny bod nebo musi byt souradnice zadany
ruéné.

lii

Zadejte stanici _. ) Ali= Zadavani nazvu stanice.

ApliksVytydeni HiNastavte stanici Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

Stan ID 31345 razeni. ’ _ .
Déle Potvrzeni zadani stanice
N a pokracovani s orientaci.
E

L.
AL

Zpét Dale

Po zadani nazvu stani¢niho bodu jsou vyhledany prislusné souradnice nebo pozice z ulozenych
grafickych dat.
Nejsou-li pod zadanym nazvem k dispozici zadna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.

10.2.4.2 Zadavani zamérného bodu

Pro zamérny bod musi byt zadano oznaceni s jednoznacénou identifikaci a k tomuto oznaceni musi
patfit soufadnicova pozice.
Zamérny bod musi byt v projektu k dispozici jako ulozeny bod nebo musi byt soufadnice zadany
rucné.
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Zadavani nazvu orientac-
niho bodu.

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

Stan ID Stad | ¥
Cri Bod 10|:= N ntr. V Kontrola vzdalenosti mezi
. |

Zadavani orient. bodu

Aplik=\AydyEeni HiNastavte stanici

stanici a orientacnim bo-

f WE

dem.
Dale Pokracovani k nastaveni
D stanice.
M&F Méreni uhlu a vzdalenosti.

Zp&t | Kontr. V | Dale

UPOZORNENI

PFi zadavani nazvu orientacniho bodu jsou prislusné souradnice nebo pozice vyhledany z ulo-
zenych grafickych dat. Nejsou-li pod timto nazvem k dispozici zadna bodova data, musi byt
soufadnice zadany ru¢né.

Volitelna kontrola vzdalenosti mezi stanici a orientaénim bodem

Po zadani zamérného bodu musi byt tento bod prfesné zaméren pro orientacni méreni.

Po zméreni orientace existuje moznost kontroly vzdalenosti mezi stanici a orientaci.

Je to pomUicka pro ovéreni spravného vybéru bodu a spravného zaméreni tohoto bodu a ukazuje,
jak dobfe se namérena vzdalenost shoduje se vzdalenosti vypocitanou ze soufadnic.

Provéite vzdalenost Zpét Navrat k predchozimu zob-
Aplik=\Aydydeni HiFoloha stanice rPaZkenl; Al -
Dale okracovani k dalSimu zob-
Stan ID Sta6 | § razeni s dalSimi nastave-
Cri Bod 10 N nimi.
E

dHv -0.504 m

zpst | mer |

Udaj dHv je rozdilem mezi naméfenou a ze soufadnic vypo&itanou vzdalenosti.

Stisknutim tlacitka DalSi Ize zkontrolovat dalsi body. Na displeji se kromé dHv navic zobrazi hod-
nota pro dHu, coz je rozdil mezi zmérenym vodorovnym Uhlem a vodorovnym uhlem vypocitanym
pomoci soufadnic

10.2.4.3 Nastaveni stanice

Stanice je vzdy uloZena ve vnitfni paméti.

Pokud jiz nazev stanice v paméti existuje, musi byt stanice pfejmenovana, resp. zadan novy
nazev stanice.

46

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



Nastavie stanici 1 Zadavani nazvu stanice.

ApliksVytydeni HiNastavte stanici Zpét Navrat k orientaénimu mé-

Stan ID Stag|’=[ L
12 " Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.
E

Cri Bod - -
Nastav Nastaveni stanice.

Zpét | Nahled | Nastav

10.2.5 Volné stani¢eni se soufadnicemi
Volné stanic¢eni umoznuje uréeni pozice stanice pomoci méreni Uhl( a vzdalenosti ke dvéma
referenénim boddm.
Moznost volné instalace se pouziva v pfipadé, Ze stanici nelze postavit na bodu stavebni osy nebo
je vyhled na méfené pozice znemoznén.
PFi volné instalaci resp. volném staniceni je tfeba zvlastni peclivosti.
Pro uréeni stanice se provadéji dodate¢na méreni, ktera vzdy predstavuji riziko chyb.
Kromé toho je tfeba dbat na to, aby geometrické poméry poskytly pouzitelnou pozici.
PFistroj pfedevsim provéfuje geometrické poméry, aby vypocital pouzitelnou pozici, a upozorfiuje
na kritické pfipady.
Avsak zvlastni peclivost je zde povinnosti uzivatele - protoze software nemuze rozpoznat vS§echno.

Zvolte typ stanice iD _ Zrug PFeruseni a navrat k pred-

o chozimu zobrazeni.
Aplik=ybydent HiNastavte stanici

— oK Potvrzeni a prevzeti zada-
VySky vani
Bod systém Sourad/plan .

Stan nastav.

Volna Stan

Zrug OK

Volna instalace pristroje pomoci souradnic

Pro volnou instalaci je tfeba najit bod na prehledném misté, aby byly dobfe viditelné dva
souradnicové body a soucasné byla zaru¢ena co nejlepsi viditelnost k mérenym bodtm.

V kazdém pripadé je vhodné nejprve udélat na zemi znacku a poté na ni postavit pfistroj.

Tak je vzdy zajisténa moznost nasledného opétného ovéreni pozice a zjisténi pfipadnych nejas-
nosti.
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> E(Y)

Pozice pristroje je dana volnym bodem PO a postupnym zmé&fenim GhlG a vzdalenosti ke dvéma
referenénim bodim opatfenym soufadnicemi P1 a P2.
Nasledné je pozice pristroje PO uréena z méfeni k obéma referenénim boddm.

UPOZORNENI
Jsou-li oba nebo pouze jeden referencni bod opatfeny vyskou, je vySka stanice vypocitana
automaticky. Pfed koneCnym stanovenim stanice Ize vysku stanice vzdy nové urcit nebo zménit.

10.2.5.1 Méfeni k prvnimu referenénimu bodu

Zméfe Ref Bod 1 iD ' 1 Zadavani nazvu orientad-
_ze8t|
| mer
| Dale

niho bodu.

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

MaF Zméfit uhel a vzdalenost.

Aplik=\iybydeni HIZméfte Bod 1

Ref Bod 1 R1| s

Hu 14° 47" 28" Dale Pokraovani k méreni ke

druhému referencnimu
Vi 75° 23' 48" ’Lb’ bodu.
Hv -=
Zpét | M&F | Dake

Prislusné soufadnice nebo pozice jsou vyhledany z ulozenych grafickych dat.
Nejsou-li pod timto nazvem k dispozici zadna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.
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Zvolte ref. bod 2 DA ) Navrat k méfeni k prvnimu
uEE referenénimu bodu.

Aplik. = Hantyéenifinstalace stanice

Ref. bod 2 16 g H Mar Mé&Feni Ghlu a vzdalenosti. E
N
E

Dale Pokracovani k nastaveni
Ha 165° 19' 12" stanice.
VI.'.I 720 42I 47" @ Kontrola vzdalenosti mezi
referenénimi body.
Hv 3117 m

Zpét ‘Kontr.\f‘ MeF ‘ Dale

Pokracujte kontrolou vzdalenosti mezi stanici a orientaénim bodem podle popisu v pfislusnych
kapitolach.

10.2.5.3 Nastaveni stanice

Stanice je vzdy ulozena ve vnitini paméti.

Pokud jiz nazev stanice v paméti existuje, musi byt stanice pfejmenovana, resp. zadan novy
nazev stanice.

Zadavani nazvu stanice.

A_1|%
Zpét Navrat k orientaénimu mé-
feni.
Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.
Nastav Nastaveni stanice.

10.3 Nastaveni vysky

Ma-li se navic kromé staniceni a orientace jesté pracovat s vySkami, tj. maji byt ur€ovany nebo
vytyCovany zamérné vysky, je tfeba urcit vysku stfedu dalekohledu pfistroje.

Vysku Ize nastavit dvéma rliznymi metodami:

1. V pfipadé znamé vysky bodu na zemi se zméfi vyska pfistroje — obé hodnoty poskytnou vysku
stfedu dalekohledu.

2. K bodu nebo znaéce se znamou vyskou se provadi méreni UhlG a vzdalenosti a vyska stfedu
dalekohledu je tak urena, resp. zpétné prenesena pomoci "méreni".

10.3.1 Nastaveni stanice pomoci stavebni osy (s moznosti Vy3ska "zap")

Je-li nastavena moznost s vySkami, je v zobrazeni Nastavte stanici uvedena vySka stanice.
Muze byt potvrzena nebo nové uréena.
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Uréeni nové vysky stanice
VySku stanice Ize urcit dvéma rtiznymi zpusoby:

1. PFimé rucni zadani vysky stanice.
2. Urceni vysky stanice pomoci ru¢niho zadani vySky vysSkové znacky a méreni svislého uhlu
a vzdalenosti.

Stanovie v§!§ku stanice i Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

Aplik=viybydeni HiStanowvte vk stanice rRaZven,I' Javani vk t
-Man\.r‘ uéni zadavani vysky sta-

Stan ID Sta nice nebo mé&feni k vys-

Stan Vys 0.400 m kové znacce. .
Potvrzeni vysky stanice.

Pokracovani s nastavenim
v.piis 0.800m| & stanice.
v.Hif 0.500 m|/!

Zpét | Manv | oK

1. Pfimé ruéni zadani vysky stanice
Po zvoleni moznosti nového uréeni vysky stanice v pfedchozim zobrazeni Ize ruéné zadat novou
vySku stanice.

Zrug PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Nastav Potvrzeni vysky stanice.
Pokracovani s nastavenim

v.ref 0.400 m|'2; stanice.
Vi 75° 23' 44"
v.piis 0.800 m|"2;|
v.rif 0.500 m| 2|/’

Zrus ‘ MEF ‘Nastav

2. Ur€eni vysky stanice pomoci zadani vySky a méreni svislého thlu a vzdalenosti

Zadanim referencni vysky, vysky pfistroje a vysky reflektoru ve spojeni s méfenim svislého thlu
a vzdalenosti je vyska stanice takrka zpétné prevedena z vyskové znacky na stanici.

K tomu je bezpodminecné nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.

Aplik=iybyeni HiStanowte wigku stanice

i
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Zadavani refer vysky

Aplik=\Aydydeni HiStanowte wisku stanice

ml "

v.ref 0.400 m|12;|
v 75° 23' 44"
v.pfis 0.800 m|'z;|
v.rif 0.500 m| 2|/’

Zrug ‘ MEF ‘Nastav

PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

Méreni Ghlu a vzdalenosti.
PokraCovani se zobraze-
nim nové vypocitané vysky
stanice.

Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni
Po méfeni uhlu a vzdalenosti je nové vypocitana vyska stanice zobrazena a mize byt potvrzena

nebo zrusena.

Nastavte vySku stanice

Aplik=viybydeni HiStanowte wigku stanice

Stan ID Sta
Stan Vys -1.081 m
v.pris 0.800 m
wv.rif 0.500 m

Zrug

Nastaveni stanice

Nastavte stanici

Aplikzvidydeni HiNastavte stanici

Stan ID Sta|"s,|
Ori Bod R1
Stan V3 0400mi— —

v.pris 0.800 m D

Zpst |Stan Vys

Nahled \ Nastav

UPOZORNENI

Zrus

Preruseni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

i

Nastav

Potvrzeni vysky stanice.
Pokracovani s nastavenim
stanice.

Zpét

Navrat k orientaénimu mé-
feni.

Stan Vys

Ruéni zadavani vysky sta-
nice nebo vyskové znacky
resp. vybér ulozeného vys-
kového bodu s méfenim
svislého uhlu a vzdalenosti.

Nahled

Zobrazeni stani¢nich dat.

Nastav

Nastaveni stanice.

Je-li zapnuta moznost "Vysky", musi byt pro stanici stanovena vyska, resp. zadana hodnota pro

vysku stanice.
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UPOZORNENI
Stanice je vzdy ulozena ve vnitfni paméti, pokud jiz nazev stanice v paméti existuje, musi byt
stanice prejmenovana, resp. zadan novy nazev stanice.

Po nastaveni stanice pokraduje pouzivani viastni zvolené hlavni aplikace.

10.3.2 Nastaveni stanice pomoci souradnic (s moznosti Vyska "zap")
Uréeni nové vysky stanice
Vy$ku stanice Ize uréit tfemi rtznymi zpUsoby:

* PFimé ruéni zadani vysky stanice

* Urcéeni vysky stanice pomoci ru¢niho zadani vysky vySkové znacky a méfeni svislého thlu
a vzdalenosti

« UrCeni vysky stanice pomoci vybéru bodu s vyskou z datové paméti a mérfeni svislého uhlu
a vzdalenosti k tomuto bodu

Zpét Navrat k predchozimu zob-

Stanovte vySku stanice i[:]

- e = - razeni.
Apliks\Abydeni HiStanovte wighu stanice v - r — "
Bod Vy$ Ur€eni nové vysky stanice
Stan ID Sta7 pomoci ulozeného bodu.
Stan V&,g 0.800 m Ruéni zadavani V)'/éky sta-

nice nebo méreni k vys-

kové znacce.
v.pfis 1000 m| & Potvrzeni a prevzeti zada-
vani.
v.Hf 0.500 m|/|
| ok

Zpét |Bod Vy5 | Manv

1. Pfimé ruc¢ni zadani vySky stanice
Po zvoleni moznosti nového uréeni vysky stanice v pfedchozim zobrazeni Ize ruéné zadat novou
vysku stanice.

Zru§ PFeruseni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.
Nastav Nastaveni stanice.

Aplik=iybyeni HiStanowte wigku stanice

i

v.ref 0.400 m|'2;]
Vi 75° 23' 44"
v.piis 0.800 m|"2;|
v.rif 0.500 m| 2|/’

Zrus ‘ M&F ‘Nastav

2. Uréeni vySky stanice pomoci zadani vysky a méreni svislého Ghlu a vzdalenosti

Zadanim referencni vysky, vysky pfistroje a vysky reflektoru ve spojeni s méfenim svislého thlu
a vzdalenosti je vyska stanice takrka zpétné prevedena z vyskové znacky na stanici.

K tomu je bezpodminecné nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.
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LA T
M&F Méreni Ghlu a vzdalenosti.
PokraCovani se zobraze-

v.ref 0.400 m E nim _nové vypocitané vysky

stanice.
Vi 78" 23' 44"

v.pfis 0.800 m|'z;|
v.rif 0.500 m| 2|/’

Zrus \ M&F ‘Nastav

Aplik=\Aydydeni HiStanowte wisku stanice

Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni

Po méfeni uhlu a vzdalenosti je nové vypocitana vyska stanice zobrazena a mize byt potvrzena
nebo zrudena.

Nastavie vysku stanice iD W 1 Zrus Preruseni a navrat k pred-
Aplik=viybydeni HiStanowte wigku stanice — chozimu zobrazeni.
Nastav Nastaveni stanice.
Stan ID Sta :
Stan Vys -1.081 m
v.pris 0.800 m
v.rif 0.500 m

Zrug Nastav

3. Urceni vysky stanice pomoci vybéru bodl s vyskou z datové paméti a méfeni svislého uhlu
a vzdalenosti

Zadanim vyskového bodu, vySky pristroje a vySky reflektoru ve spojeni s méfenim svislého uhlu
a vzdalenosti je vySka stanice takrka zpétné prevedena z vyskového bodu, resp. vySkové znacky
na stanici.

K tomu je bezpodminecné nutné zadat spravnou vysku pfistroje a vysku reflektoru.

Zadavani nazvu vyskového
bodu.

!
O
]

Aplik=viybydeni HiStanowvte vk stanice

= — Zrus Pferueni a navrat k pred-
Vys Bod 11 g _zns | chozimu zobrazeni.

v.ref 0.000 m M&F Méreni Uhlu a vzdalenosti.
- o net Eon PokraCovani se zobraze-
v 127 22' 58 nim nové vypocitané vysky

v.piis 1.000 m|'2;)| ¢ stanice.
v.HF 0.500 m|2s]|/’

Zrus MEF
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PrisluSné soufadnice nebo pozice jsou vyhledany z ulozenych grafickych dat.
Nejsou-li pod timto nazvem k dispozici zadna bodova data, musi byt soufadnice zadany ru¢né.

Zobrazeni nové vypocitané vysky stanice po méreni

Po méfeni uhlu a vzdalenosti je nové vypocitana vyska stanice zobrazena a mlze byt potvrzena
nebo zruSena.

Nastavie vy$ku stanice il Zrus Preruseni a navrat k pfed-

Aplik=\Aydydeni HiStanowte wisku stanice chozimu zobrazeni.
Nastaveni stanice.

Stan ID Sta @

Stan Wy3 -1.081 m

v.pfis 0.800 m

v.rif 0.500 m

Zrus Nastav

Nastaveni stanice

Je-li nastavena moznost s vySkami, je v zobrazeni Nastavte stanici uvedena vysSka stanice.
MUze byt potvrzena nebo nové uréena.

Nastavie stanici 1 Zpét Navrat k orientacnimu meé-
= feni.

Aplik=\AydyEeni HiNastavte stanici

” Ruéni zadavani vysky sta-
Stan Vs ySKy
Stan ID Sta7 H ' nice nebo vyskové znacky
10 :”
E

Ori Bod resp. vybér uloieljvéhq vys-
. kového bodu s mérenim
Stan Vys 0800mf— svislého Uhlu a vzdalenosti.
v.pfis 1.000 m D Nahled Zobrazeni stani¢nich dat.
Nastav Nastaveni stanice.

Zpst |Stan vys

Nahled \ Nastav

UPOZORNENI

Je-li zapnuta moznost "Vysky", musi byt pro stanici stanovena vyska, resp. zadana hodnota pro
vysku. Neni-li zobrazena zadna vyska stanice, objevi se chybové hlaseni s pokynem pro urceni
vysky stanice.

11. Aplikace

11.1 Vodorovné vytyéeni (H-vyty&eni)

11.1.1 Princip H-vyty&eni
Pomoci vytyCeni se planova data prenaseji do terénu.

Tato planova data jsou bud rozméry, které se vztahuji na stavebni osy, nebo pozice, které jsou
popsany pomoci soufadnic.
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Planova data resp. vytyCovaci pozice mohou byt zadavany jako rozméry resp. vzdalenosti pomoci
soufadnic nebo pouzivany jako data, ktera byla dfive pfenesena z pocitace.

Planova data mohou byt navic na tachymetr pfenesena z pocitace jako vykres CAD a zvolena na
tachymetru pfi vytyCovani jako graficky bod resp. graficky prvek.

Proto neni tfeba manipulovat s velkymi Cisly ¢i mnozinami Cisel.

Nabidka aplikace Di i Zp&t Navrat k predchozimu zob-
- . razeni.
Aplik=\folba aplikace — — —
Déle Pokracovani k vybéru dal-
Sich aplikaci.

/-

Vytyéeni H Proméf

Vyvolani aplikace Vodo-
rovné vytyceni.

»
@

++
++
j‘-

V wytyéeni Méfeni rozpéti

Zpé&t Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl (viz kapitolu 13.2) a pfislusna volba
stanice resp. instalace stanice.

Po instalaci stanice se spusti aplikace "Vodorovné vytyceni".
Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti ureni vytyCovaného bodu:

L L

1. Vyty€eni bodl pomoci stavebnich os.
2. Vyty€eni bodli pomoci soufadnic a/nebo bodl na zakladé vykresu CAD.

11.1.2 Vyty€eni pomoci stavebnich os

PFi vytyCovani pomoci stavebnich os se zadavané hodnoty vyty€eni vztahuji vzdy na stavebni
osu, ktera byla zvolena jako referencni osa.

Zadavani vyty€ovaciho bodu ke stavebni ose

Zadavani vytyCovaci pozice jako rozmérl ve vztahu ke stavebni ose definované pfi instalaci
stanice resp. stavebni ose, na které je pfistroj postaven.

Zadavané hodnoty jsou podélné a pficné vzdalenosti ve vztahu k definované stavebni ose.
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Navrat k pfedchozimu zob-

. — — — razeni.

Aplik=Viytyceni HZadavani hodnotwybydeni _ S
— Potvrzeni zadavani a po-
Bod ID R49|55| kraovani se zobrazenim
v.Hif 0.400 m|'2;| pro vyrovnani pistroje k vy-
m - ' ty€ovanému bodu.

Vych 7.000 m
Sev 6.800 m
Vys 2.746 m

Zpét OK
UPOZORNENI

Hodnoty vyty€eni na stavebni ose smérem vpred a vzad od stanice pfistroje jsou podélné hodnoty
a hodnoty vyty€eni leZici vpravo a vlevo od stavebni osy jsou pficné hodnoty. Vpred a vpravo jsou
pozitivni hodnoty, vzad a vlevo jsou negativni hodnoty.

Smér k vytyéovacimu bodu

Pomoci tohoto Udaje se pristroj vyrovnava k vytyCovanému bodu tak, ze se pfistrojem otaci tak
dlouho, az Cerveny ukazatel sméru ukazuje na "nulu" a Ciselny udaj uhlového rozdilu pod nim stoji
dostatecné presné na "nule". V tomto pfipadé ukazuje nitkovy kFiz smérem k vytyCovacimu bodu,
aby daval znameni nosici reflektoru.

Dalsi moznosti je, ze nosi¢ reflektoru se muze pomoci navadéciho zafizeni sam smérovat
k zamérné linii.

Vyrovnani a méfeni DB _Zp#t_| Névrat k zadavani hodnot
Aplik=\ytydeni HiftySovaci bod ; \I\llsllglv'lgi?:/.zdélenosti apo

v.rif MH /;.\w“nmw“ Mt kraGovani se zobrazenim
Bod ID H1|_ & //’,%-_m korekci vyty&eni.

HL"I 340 31| 05“ dHa qemaF 1a"

Hv 1414 m
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PO je pozice pfistroje po instalaci.

P1 je vytyCovaci bod a pfistroj je jiz vyrovnan k vyty¢ovacimu bodu.

Nosic reflektoru stoji pfiblizné ve vypocitané vzdalenosti.
Po kazdém méreni vzdalenosti se zobrazi, o jakou hodnotu vpfed nebo vzad se musi nosic¢
reflektoru posunout ve sméru k vytyCovanému bodu.

Korekce vyty&eni po zméreni vzdalenosti

Po zméreni vzdalenosti je nosic reflektoru smérovan pomoci korekci vpred, zpét, vlevo, vpravo,

nahoru a dol(.

Je-li nosi¢ reflektoru "zaméfen" pfesné v zamérné linii, ukazuje korekéni udaj vpravo / vlevo

korekci 0.000 m (0.00 ft).

Aplik=Adydeni HoAbyrdovac bod

Navrat k zadavani hodnot
vytyceni.

Zobrazeni a ulozeni vy-
sledkd.

Méfeni vzdalenosti a dato-
vani korekci vytyceni.

v.rif 0.400 m|'z|[ L
Bod ID H1
vpf 1.918 m -
Vlevo 0.002 m
Dol 2.102m

Zadavani dal$iho bodu.

Zpét | Vysled | M&F | D.Bod
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PO je pozice pfistroje po instalaci.
PFfi méfeni pozice reflektoru, ktera nelezi presné ve sméru k novému bodu, jsou zobrazeny
pFislusné korekce vpred, zpét, vlevo, vpravo k novému bodu P1.

Prehled smérovych pokynl k vytyGovacimu bodu pocinaje poslednim naméfenym zamérnym
bodem

vpf Nosic reflektoru se musi posunout o zobraze-
nou hodnotu ve sméru k pfistroji.

zpét Nosic reflektoru se musi posunout o zobraze-
nou hodnotu ve sméru od pristroje.

vlevo Nosi¢ reflektoru se musi v pohledu od pri-
stroje posunout o zobrazenou hodnotu vievo.

vpravo Nosi¢ reflektoru se musi v pohledu od
pristroje posunout o zobrazenou hodnotu
vpravo.

nahoru Spice reflektoru se musi posunout o zobraze-
nou hodnotu nahoru.

dold Spice reflektoru se musi posunout o zobraze-

nou hodnotu dolG.

Vysledky vyty€eni
Zobrazeni vyty€ovacich rozdil v hodnotach Délka, Pfi¢ a VySka na zakladé posledniho méreni
zamérného bodu.
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Aplik=vAydyEeni HOWes e di vty éeni

Bod ID R49

dvych 4914 m

dSev -4.343 m +

dvys 3111 m =
Al

Zpét | Uloz | D.Bod

UPOZORNENI

Zpét Navrat k zadavani hodnot

vytyceni.
Uloz UloZeni hodnot vyty&eni
a poslednich rozdila.
@ Zadavani dal$iho bodu.

V pfipadé, Ze pfi instalaci stanice nebyla nastavena zadna moznost pro vysky, jsou vySkové Udaje

i vSechny s nimi souvisejici Udaje potlaceny.

Ukladani vytyGovacich dat pomoci stavebnich os

Bod ID

Nazev vytyCovaciho bodu.

Délka (zadana)

Zadana podélna vzdalenost vztazena na sta-
vebni osu.

PFi¢ (zadana)

Zadana pri¢na vzdalenost vztazena na sta-
vebni osu.

Vyska (zadana)

Zadana vyska.

Délka (naméfena)

Namérena podélna vzdalenost vztazena na
stavebni osu.

PFi¢ (namérena)

Namérena pricna vzdalenost vztazena na sta-
vebni osu.

Vyska (namérena)

Nameérena vyska.

dPFic¢ Rozdil v pficné hodnoté na zakladé stavebni
osy. dP¥i¢ = Pfi¢ (naméfend) — PFi¢ (zadana)

dLn Rozdil v podélné hodnoté na zakladé stavebni
osy. dLn = Délka (namérena) — Délka (za-
dana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys = VySka (namérena) —

Vyska (zadana)

11.1.3 Vyty€eni pomoci soufadnic
Zadavani vyty¢Govacich bod

Zadavani hodnot vyty¢eni pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tremi riznymi zpUsoby:

1. Ruéni zadavani bodovych souradnic.

2. Vybér bodovych souradnic ze seznamu s ulozenymi body.
3. Vybér bodovych soufadnic z grafiky CAD s ulozenymi body.
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Zadavani hodnot vytygeni (] "% 1 EEREZCI Navrat k predchozimu zob-

razeni.

Aplik=\Aydydeni HiZadavan hodnot wheéeni

OK Potvrzeni zadavani a po-

Bod ID R49|§§| kradovani se zobrazenim

v.rif 0.400 m|12 | pro vyrovnani pfistroje k vy-
; : 2 tyCovanému bodu.

Vych 7.000 m

Sev 6.800 m

Vys 2.746 m

Zpét oK

Zadavani vytyGovacich bodi (pomoci vykresu CAD)

VytyCovaci body se vybiraji pfimo z vykresu CAD.

Pritom je jiz bod ulozen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusnym zplsobem je
extrahovan.

O Zobrazeni vybraného bodu
— - z grafiky.
AplikeSpraves dat'Projekt - = — — —
= Zrus Preruseni a navrat k zada-
< > vani vyty€ovacich bodu.
ot é Bian Vybér bodu z planu.
L o4 Vybér bodu ze seznamu.
AxidT & Q Man Ruéni zadavani soufadnic.
Q = Potvrzeni vybraného bodu.
e 20 m
Zpét | Plan feznar| Man | oK
UPOZORNENI(

Je-li instalace stanice nastavena bez vySek, jsou vySkové udaje i vSechny souvisejici udaje
potlaceny. Dal$i udaje odpovidaji idajim v pfedchozi kapitole.

4
s}

E(M)

PO je pozice pfistroje po instalaci.
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P1 je bod dany soufadnicemi. Po vyrovnani pfistroje se nosi¢ reflektoru posune k pfiblizné
vypocitané vzdalenosti.

Po kazdém méreni vzdalenosti se zobrazi, o jakou hodnotu se jeSté musi nosic reflektoru posunout
ve sméru k vytyCovanému bodu.

Vysledky vyty&eni pomoci soufadnic E
Zobrazeni vyty€ovacich rozdild v soufadnicich na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a uhlu.

Vysledky vytyceni 08/06/1 1 Zpét Navrat k zadavani hodnot
. YT o vytyceni.

Apliksvybycent HArs!e dhos wdyéent

-m Ulozeni hodnot vyty€eni
Bod ID R49 a poslednich rozdilti.
dvych 4914 m D. Bod Zadavani dalSiho bodu.
dSev -4.343 m &

dSew
dvys -3. 111 m
B e

Zpét | Uloz | D.Bod

PO je pozice pfistroje po instalaci.
PFi méfeni pozice reflektoru, ktera nelezi prfesné ve sméru k novému bodu, jsou zobrazeny
prislusné korekce vpred, zpét, vlevo, vpravo k novému bodu P1.

Ukladani dat vyty&eni se souradnicemi

ID-bod Nazev vyty€ovaciho bodu.

Severni soufadnice (zadana) Zadana severni soufadnice vztazena na refe-
renéni soufadnicovy systém.

Vyska (zadana) Zadana vyskova hodnota.

Vychodni souradnice (zadana) Zadana vychodni soufadnice vztazena na
referencéni souradnicovy systém.

Severni soufadnice (naméfena) Nameérena severni soufadnice vztazena na
referenéni soufadnicovy systém.

Vyska (namérena) Namérena vyska.

Vychodni soufadnice (nameéfena) Nameérena vychodni souradnice vztazena na

referencéni souradnicovy systém.

61

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



dSev Rozdil severni souradnice na zakladé refe-
renéniho soufadnicového systému. dSev =
severni souradnice (naméfend) — severni sou-
fadnice (zadana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys = vyska (naméfena) —
vyska (zadana)
dVych Rozdil vychodni soufadnice na zakladé refe-

renéniho souradnicového systému. dVych =
vychodni soufadnice (naméfena) — vychodni
souradnice (zadana)

UPOZORNENI(

Vodorovné vytyeni pomoci souradnic ma stejny postup jako vytyCeni vychazejici ze stavebnich
os s tim rozdilem, Ze misto podélnych a pficnych vzdalenosti se jako vysledky zobrazuji resp.
zadavaji souradnice resp. rozdily souradnic.

11.2 Svislé vyty&eni (V-vytyCeni)

11.2.1 Princip V-vyty&eni

Pomoci V-vyty€eni jsou planova data pfenesena na svislou referencni rovinu, jako napf. sténu,
fasadu atd.
Tato planova data jsou bud rozméry, které se vztahuji na stavebni osy na svislé referenéni roving,
nebo pozice, které jsou popsany pomoci soufadnic ve svislé referencni roviné.

Planova data resp. vytyCovaci pozice mohou byt zadavany jako rozméry resp. vzdalenosti pomoci
souradnic nebo pouzivany jako data, ktera byla dfive pfenesena z pocitace.

Planova data mohou byt navic na tachymetr pfenesena z pocitaCe jako vykres CAD a zvolena na
tachymetru pfi vytyCovani jako graficky bod resp. graficky prvek.

Proto neni tfeba manipulovat s velkymi Cisly ¢i mnozinami Cisel.

K typickym aplikacim patfi ur€ovani polohy upeviiovacich bodu u fasad, stén s listami, trubkami
atd.
Jako zvlastni aplikace je zde je$té moznost porovnani svislé plochy s teoretickou planovou
plochou, a tedy zkontrolovani resp. zdokumentovani rovinnosti.

NN A,
N

Pro spusténi aplikace "Svislé vytyCeni" se v nabidce aplikaci stiskne pfislusné tlacitko.
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Nabidka aplikace :-_. Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

: : razeni.
Aplik=Veolba aplikace = N T~
Dale Pokracovani k vybéru dal-
/! ] Sich aplikaci.
el it Vyvolani aplikace Svislé
Vytygeni H Prom&F 2 vytygeni.
v eni
i
A I 1
W yytyéeni Méfeni rozpéti

Zpét DalSi

Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl a pFislusna volba stanice resp.
instalace stanice.

Po instalaci stanice se spusti aplikace "Svislé vytyCeni".

Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti ureni vytyCovaného bodu:

1. Vyty€eni bodd pomoci stavebnich os, {j. os na svislé referenéni roviné.
2. Vyty€eni bodli pomoci souradnic a/nebo bodl na zakladé vykresu CAD.

11.2.2 V-vyty&eni pomoci stavebnich os

PFi V-vytyCeni pomoci stavebnich os jsou osy definovany pomoci méreni ke dvéma referenénim
bodlm pfi instalaci stanice.

Instalace stanice

Instalace stanice se provadi pokud mozno centralné / stfredoveé pred svislou rovinou ve vzdalenosti,
ktera v idealnim pfipadé umoznuje dobrou viditelnost v§ech bodu.

Pomoci pfistroje je pfi jeho instalaci definovan nulovy bod (1) systému referen¢nich os a smér (2)
svislé referencni roviny.

Pozor

osa ve svislé referencéni roviné.
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Optimalni instalace resp. pozice pfistroje je dosazeno v pfipadé, ze pomér vodorovné referenéni
délky Ln ke vzdalenosti PFi€ je v poméru Ln : PFi¢ = 25 : 10 az 7 : 10, takze sevfeny uhel lezi
v rozmezi a = 40°-100°.

UPOZORNENI

Instalace stanice je analogicka instalaci stanice "Volna stanice" pomoci stavebnich os s tim
rozdilem, Ze prvni referenéni bod ur€uje nulovy bod systému stavebnich os na svislé roviné
a druhy referen¢ni bod urCuje smér svislé roviny k systému pfistroje. V kazdém pripadé lezi osy
ve vodorovném resp. svislém sméru od bodu (1).

Zadavani posunuti os

Pro posunuti systému os resp. "nulového bodu" na svislé referencni roviné jsou zadany hodnoty
posunuti.

Tyto hodnoty posunuti mohou posunout nulovy bod systému os v horizontale vlevo (-) a vpravo
(+), ve vertikale nahoru (+) a dolli (-) a celou rovinu vpred (+) a vzad (-).

Posunuti os mize byt potfebné v pfipadé, Ze nelze "nulovy bod" zaméfit pfimo jako prvni
referencni bod, a proto je tfeba pouzit stavajici referenéni bod, ktery musi byt posunut na osu
zadanim vzdalenosti jakozto hodnot posunuti.

Posunuti ref linie 08i06/11 Zrus Preruseni a navrat k pred-
: — — chozimu zobrazeni.
Aplikey wybren WP ozun. wrbyGeni - —
Potvrzeni zadavani a po-

kracovani se zadavanim

L/P 0.000 m|'z;] hodnot vyty&eni.
H/D 0.000 m E

VpF / vz 0.000 m|'z;] )l/
Zrus OK
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Zadavani vytyCovaci pozice
Zadavani hodnot vyty¢eni jako rozmér( ve vztahu k referenéni ose definované pfi instalaci stanice
resp. stavebni ose na svislé roviné.

Zadavani hodnot vytygeni - (Jig "o zrus Prerusent a navrat k dvodni
- nabidce.
Apliksy wbréenitHodnoty wbréeni — B
Posuny Zadavani posunu refe-
Bod ID W1 |HBC| [Posuny renéni roviny.
vl 1.800 m|123| Potyrze’nl”zadévéni apo-

i kraCovani se zobrazenim
Délka 5.000 m|123| pro vyrovnani pfistroje k vy-
Vs 6.000 m|123| ty€ovanému bodu.

PFig 0.200 m|'z;|

Zrug ‘ Posuny ‘ OK

Smér k vytycovacimu bodu

Pomoci tohoto udaje se pristroj vyrovnava k vytyCovanému bodu tak, ze se pfistrojem otaci tak
dlouho, az Cerveny ukazatel sméru ukazuje na "nulu”.

V tomto pfipadé ukazuje nitkovy kfiz smérem k vytyCovacimu bodu.

Poté se dalekohled posouva po vertikale tak dlouho, az nemaji oba trojuhelniky Zadnou vypln.

UPOZORNENI

Pfi vyplni horniho trojuhelnika posurite dalekohled doll. PFi vyplni doiniho trojuhelnika posurite
dalekohled nahoru.

Osoba s navadécim zafizenim se pfipadné muze sama orientovat k zamérné linii.

Vyrovnani a méfeni U Zpét Névrvat k zadavani hodnot
- TER——T — vytyceni.
S e Méreni vzdalenosti a po
MeF -
G 0.400 m E kraCovani se zobrazenim
Bod ID 10 korekci vytyc€eni.
a dwi 47 40' 03"
Hu 167 42' 03"
i}
Hy 4479 m 'i\‘"‘““ m.%:;\
dHi 4135 57"
Zpét ME&F
Korekce vyty€eni

Zobrazenim korekci je nosi¢ cile resp. cil smérovan nahoru, dol(, vlevo, vpravo.
Pomoci méfeni vzdalenosti se rovnéz provadi korekce vpr resp. zpét.

Po kazdém méreni vzdalenosti jsou zobrazené korekce aktualizovany, aby se postupné blizily
konecné pozici.
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Zpét Navrat k zadavani hodnot
vytyceni.
Zobrazeni a ulozeni vy-

Aplik=y wbyrdenifdydyd ovact bod

v.rif 0.400 m| 2] [oopies, sledkil.

Bod ID V1 E Méreni vzdalenosti a dato-
vani korekci vytyceni.

Vpravo 3.132m g — Zadavani dal$iho bodu.

Nahoru 6.519m o

Zpét 1.743 m

Zpst | Vysled | M&F | D.Bod

Zobrazené pokyny pro smér pohybu méreného cile.

vpF Nosi¢ cile resp. cil se musi dale posunout ve
sméru k referencni roviné.

zpét Nosic cile resp. cil se musi dale posunout ve
sméru od referencni roviny.

vlevo Nosi€ cile resp. cil se musi v pohledu od pfi-
stroje posunout o zobrazenou hodnotu vilevo.

vpravo Nosi¢ cile resp. cil se musi v pohledu od
pristroje posunout o zobrazenou hodnotu
vpravo.

nahoru Nosic cile resp. cil se musi v pohledu od pfi-
stroje posunout nahoru o zobrazenou hod-
notu.

dold Nosic cile resp. cil se musi v pohledu od pfi-

stroje posunout dolt o zobrazenou hodnotu.

Vysledky vyty€eni
Zobrazeni vyty€ovacich rozdild v hodnotach Délka, VySka a Pfi¢ na zakladé poslednich méfeni
vzdalenosti a thld.

Zpét Navrat k zadavani hodnot
vytyceni.

Aplik=y wbyE eninsgsledi wytydeni

-m Ulozeni hodnot vytyCeni
Bod ID 10 a poslednich rozdild.
dLn 0.194 m D. Bod Zadavani dalSiho bodu.
dvys -0.458 m +:
Ay
dPfi€ 0191 m
+dln

Zpét | Uloz | D.Bod
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Ukladani dat vyty&eni se stavebnimi osami

Bod ID Nazev vytyCovaciho bodu.

Délka (zadana) Zadana podélna vzdalenost vztazena na refe-
renéni osu.

VySka (zadana) Zadana vyskova hodnota.

P¥i¢ (zadana) Zadana hodnota P¥i€ svisle na referencni ro- E
vinu.

Délka (naméfena) Namérena podélna vzdalenost vztazena na
referenéni osu.

VySka (naméfena) Namérena vyska.

PFi¢ (naméfena) Namérena hodnota Pfi€ vztazena na refe-
renéni rovinu.

dLn Rozdil v podélné hodnoté na zakladé refe-
rencni osy. dLn = Délka (namérena) — Délka
(zadana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys = VySka (naméfena) —
Vyska (zadana)

dPFic Rozdil v pfiéné hodnoté na zakladé referencni

osy. dPFi¢ = PFi¢ (namérena) — Pri¢ (zadana)

11.2.3 V-vytyéeni pomoci souradnic

Souradnice Ize pouzivat, jsou-li napf. k dispozici referencni body jako soufadnice a rovnéz body
na svislé roviné jako souradnice ve stejném systému.

Tak je tomu napf. v pfipadé, ze byla svisla rovina pfedem zaméfena pomoci souradnic.

Zadavani vytyéovacich bodu
Zadavani hodnot vytyéeni pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tfemi riznymi zpUsoby:

1. Ruéni zadavani bodovych souradnic.
2. Vybér bodovych soufadnic ze seznamu s ulozenymi body.
3. Vybér bodovych soufadnic z grafiky CAD s ulozenymi body.

Zrus Preruseni a navrat k avodni
A nabidce.
P td cenirHAdng cenl

oK Potvrzeni zadavani a po-

A
Bod ID V1| Bcl kradovani se zobrazenim
v IF 0.400 m|123| pro vyroynéni pristroje k vy-
tyCovanému bodu.

Délka 7.000 m|'2;|
Vs 6.800 m|'2;|
PFi¢ 0.746 m|'2;|

Zrus ‘ Posuny ‘ OK

Zadavani hodnot vyty&eni (pomoci vykresu CAD)

Vyty€ovaci body se zde vybiraji pfimo z grafiky CAD.

Pritom je jiz bod ulozen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusSnym zplsobem je
extrahovan.
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Aplik:Spraves dat'Projekt

I Eas

| e— ]

Py
»
v

Zobrazeni vybraného bodu

z grafiky.
Zrus Navrat k zadavani hodnot
vytyceni.
Plan Vybér bodu z planu.
Vybér bodu ze seznamu.
Man Ruéni zadavani souradnic.

POl
4

Zpét | Plan

;eznar‘ Man ‘

oK

Vysledky vyty€eni pomoci souradnic

Potvrzeni vybraného bodu.

Zobrazeni vyty€ovacich rozdild v soufadnicich na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti a uhlu.

Apliksy wytyEeninislediy wityéeni

Bod ID V1

dLn -3.132m

dvys -6.519 m |—&p
duiE

dPFig 1743 m | —|

Zp&t

‘ Uloz ‘D.Bod

Ukladani dat vytyéeni se soufadnicemi

ID-bod

Navrat k zadavani hodnot
vyty€eni.

Uloz UloZeni hodnot vytyCeni
a poslednich rozdila.

Zadavani dal$iho bodu.

Nazev vytyCovaciho bodu.

Severni soufadnice (zadana)

Zadana severni souradnice vztazena na refe-
rencni souradnicovy systém.

Vyska (zadana)

Zadana vyskova hodnota.

Vychodni souradnice (zadana)

Zadana vychodni soufadnice vztazena na
referenéni soufadnicovy systém.

Severni souradnice (namérena)

Namérena severni souradnice vztazena na
referencni souradnicovy systém.

Vyska (namérena)

Nameérena vyska.

Vychodni souradnice (naméfena)

Namérena vychodni souradnice vztazena na
referenéni soufadnicovy systém.

dSev Rozdil severni soufadnice na zakladé refe-
renéniho souradnicového systému. dSev =
severni souradnice (namérena) — severni sou-
fadnice (zadana)
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dvys Rozdil ve vysSce. dVys = vyska (namérena) —
vyska (zadana)

dVych Rozdil vychodni soufadnice na zakladé refe-
renéniho souradnicového systému. dVych =
vychodni soufadnice (naméfena) — vychodni

souradnice (zadana) E
UPOZORNENI

Svislé vytyCeni pouziva vzdy trojrozmérné popisy bodu. Pfi vytyéeni pomoci stavebnich os
a vyty€eni pomoci soufadnic se pouzivaji rozméry délky, vysky a offsetu.

UPOZORNENI
Dalsi udaje odpovidaji idajim v pfedchozi kapitole.

11.3 Promérovani

11.3.1 Princip promé&rovani

Promérovani Ize v zasadé povazovat za obraceni aplikace Vodorovné vytyceni.

Pomoci promérfovani se srovnavaji stavajici pozice se svymi planovymi pozicemi a odchylky jsou
zobrazeny a ulozeny.

Podle instalace stanice mohou byt planova data resp. srovnavaci pozice pouzivany jako rozmeéry
resp. vzdalenosti, jako soufadnice nebo body s grafikou.
Jsou-li planova data na tachymetr pfenesena z pocitace jako vykres CAD a zvolena na tachymetru
pfi vyty€ovani jako graficky bod resp. graficky prvek, neni tfeba manipulovat s velkymi &isly &i
mnozinami Cisel.

K typickym aplikacim patfi ovéreni stén, sloupt, bednéni, velkych otvord a mnohé dalsi. Pfitom se
provadi srovnani s planovymi pozicemi a rozdily jsou pfimo na misté zobrazeny resp. ulozeny.

Pro spusténi aplikace "Proméfovani" se v nabidce aplikace stiskne pfislusné tlacitko.
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Nabidka aplikace :-_. Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

. . razeni.
Aplik=\olba aplikace — — —
Déle Pokracovani k vybéru dal-
/! /- Sich aplikaci.
= /!; Vyvolani aplikace Proméro-
Vytyéeni H Promséf vani.
Proméf
111

A ¢

WV wytyéeni MéFeni rozpéti

Zpét Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl a pFislusna volba stanice resp.
instalace stanice.

Po instalaci stanice se spusti aplikace "Promérovani". Podle volby stanice se nabizeji dvé moznosti
uréeni proméfovaného bodu:

1. Promérovani bodli pomoci stavebnich os.
2. Promérovani bodli pomoci soufadnic a/nebo bodl na zakladé vykresu CAD.

11.3.2 Promérovani pomoci stavebnich os

PFi proméfovani pomoci stavebnich os se zadavané hodnoty promérovani vztahuji vzdy na
stavebni osu, ktera byla zvolena jako referencni osa.

Zadavani pozice proméfrovani

Zadavani promérovaci pozice jako rozméru ve vztahu ke stavebni ose definované pfi instalaci
stanice resp. stavebni ose, na které je pfistroj postaven.

Zadavané hodnoty jsou podéiné a pficné vzdalenosti ve vztahu k definované stavebni ose.

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
AplikzProm&iZadawani dat proméfovani razeni.

oK Potvrzeni zadavani a po-
Bod ID H1 %] kracovani se zobrazenim
v.rif 0.400 m|'2;| ggo\\/};r:g;iné g’;‘j_t“”e kvy-
Délka 0.000 m|'z;|
PFiE 0.000 m|2;|
Vys 0.000 m|'z;|

Zpét OK

UPOZORNENI(

Hodnoty promérovani na stavebni ose smérem vpred a vzad od stanice pfistroje jsou podélné
hodnoty a hodnoty promérfovani lezici vpravo a vlevo od stavebni osy jsou pfi¢né hodnoty. Vpred
a vpravo jsou pozitivni hodnoty, vzad a vlevo jsou negativni hodnoty.
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Smér k proméfovacimu bodu

Pomoci tohoto Udaje se pfistroj vyrovnava k proméfovanému bodu tak, Zze se pfistrojem otaci
tak dlouho, az Cerveny ukazatel sméru ukazuje na "nulu” a Ciselny udaj pod nim stoji dostatecné
presné na "nule".

V tomto pripadé ukazuje nitkovy kfiz smérem k promérovacimu bodu, aby daval znameni nosici
reflektoru a identifikoval promérovaci bod.

UPOZORNENI

Dalsi moznosti u bodli na zemi je, Ze nosic reflektoru se maze pomoci navadéciho zafizeni z velké
¢asti sam smérovat k zamérné linii.

Vyrovnani a méfeni Zpét Névrvat k zadavani hodnot
Aplik=\ytydeni HiftySovaci bod \I\l/)IIEYCeI,’"' 9l o

Mer &feni vzdalenosti a po-
w.rif 0.400 m H /;'\w“”'mw“ kracovani se zobrazenim
Bod ID H1|.§ %% odchylek.
HL"I 340 31| 05“ dHi qemaF 1a"
Hv 1414 m

Zpét M&F

Vysledky promérovani

Zobrazeni rozdilll pozic v hodnotach Délka, PFi¢ a VySka na zakladé poslednich méfeni vzdalenosti
a uhld.

Vy5|9dky proméfovéni o Zpét Navrat k zadavani hodnot

: = — vyty&eni.
ApliksPromeiysledly promeéfovani

Bod ID a1 UlozZeni hodnot vytyCeni
0

a poslednich rozdila.

dLn 0.135 m épi D. Bod Zadavani dal$iho bodu.
t+dln
dPFiE -3.582m &
dvys 1.808 m
Zpét | Uloz | D.Bod
UPOZORNENI

V pfipadé, Ze pfi instalaci stanice nebyla nastavena zadna moznost pro vysky, jsou vySkové udaje
i vSechny s nimi souvisejici udaje potlaceny.

UloZeni dat promérovani se stavebnimi osami

Bod ID Nazev vytyCovaciho bodu.
Délka (zadana) Zadana podélna vzdalenost vztazena na sta-
vebni osu.
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PFi¢ (zadana) Zadana pricna vzdalenost vztazena na sta-

vebni osu.

Vyska (zadana) Zadana vyska.

Délka (naméfena) Namérena podélna vzdalenost vztazena na
stavebni osu.

PFi¢ (namérena) Namérena pricna vzdalenost vztazena na sta-
vebni osu.

Vyska (namérena) Nameérena vyska.

dPFic Rozdil v pficné hodnoté na zakladé stavebni
osy. dP¥i¢ = Pfi¢ (haméfend) — PFi¢ (zadana)

dLn Rozdil v podélné hodnoté na zakladé stavebni
osy. dLn = Délka (naméfena) — Délka (za-
dana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys = VySka (namérena) —

Vyska (zadana)

11.3.3 Promérovani pomoci souradnic

Zadavani proméfovaciho bodu
Zadavani pomoci bodovych soufadnic Ize provadét tremi rtiznymi zpUsoby:

e Rucni zadavani bodovych soufadnic.
« Vybér bodovych souradnic ze seznamu s ulozenymi body.
» Vybér bodovych souradnic z grafiky CAD s ulozenymi body.

Zadavani dat promafovani DD W ] Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
i S ———— e - razeni.

AplikzFPromenZadavani dat prametowvani Potvizeni zadavani a po

— -OK -
Bod ID R45|:2 | kragovani se zobrazenim
v.rif 0.400 m|123| pro vyrovnani pfistroje

k proméfovanému bodu.

Vych 0.800 m
Sev 0.900 m
Vy§ 0.400 m

Zpé&t OK
Zadavani promérovaci pozice (pomoci vykresu CAD)
Promérovaci body se zde vybiraji pfimo z vykresu CAD.
Pritom je jiz bod uloZen jako trojrozmérny nebo dvojrozmérny bod a pfislusnym zplsobem je
extrahovan.
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Zobrazeni vybraného bodu

O

— . z grafiky.
Aplik=Spravee dat'Projekd < = n 7 A
= Zrus Preruseni a navrat k zada-
< > vani promérovacich bodu.
o g Plan Vybér bodu z planu.

Vybér bodu ze seznamu.

i

UL
AxieTt Man Ruéni zadavani soufadnic.

JolPol¥Sis

Potvrzeni vybraného bodu.
| E— ]
Zpgt | Plan [eznar| Man | oK
UPOZORNENI

Je-li instalace stanice nastavena bez vySek, jsou vysSkové udaje i vSechny souvisejici Udaje
potlaceny.

UPOZORNENI(
Dalsi udaje odpovidaji idajim v pfedchozi kapitole.

Vysledky vyty€eni pomoci souradnic
Zobrazeni vytyCovacich rozdild v soufadnicich na zakladé poslednich méreni vzdalenosti a uhlu.

Vysledky proméfovani o Zpst Navrat k zadavani hodnot
ApliksProm&inaisledky prome&fovini Vyt){,cen,l. —

Uloz UloZeni hodnot vytyCeni
Bod ID R45 a poslednich rozdila.
dviych -0.829 m D. Bod Zadavani dal$iho bodu.
dSev -2488 m +-

a5 e
dvys 1379 m
Cdveh

Zpét ‘ Uloz ‘D.Bod

Ukladani dat vyty&eni se souradnicemi

ID-bod Nazev vytyCovaciho bodu.

Severni soufadnice (zadana) Zadana severni souradnice vztazena na refe-
renéni soufadnicovy systém.

Vyska (zadana) Zadana vyskova hodnota.

Vychodni souradnice (zadana) Zadana vychodni soufadnice vztazena na
referenéni soufadnicovy systém.

Severni soufadnice (namérena) Nameérena severni souradnice vztazena na
referencni souradnicovy systém.

Vyska (namérena) Nameérena vyska.

Vychodni soufadnice (naméfena) Namérena vychodni souradnice vztazena na

referenéni souradnicovy systém.

73

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



dSev Rozdil severni souradnice na zakladé refe-
renéniho soufadnicového systému. dSev =
severni souradnice (naméfend) — severni sou-
fadnice (zadana)

dvys Rozdil ve vysce. dVys = vyska (naméfena) —
vyska (zadana)
dVych Rozdil vychodni soufadnice na zakladé refe-

renéniho souradnicového systému. dVych =
vychodni soufadnice (naméfena) — vychodni
souradnice (zadana)

UPOZORNENI(

Proméfovani pomoci soufadnic ma stejny postup jako promérovani vychazejici ze stavebnich
os s tim rozdilem, Ze misto podélnych a pfi¢nych vzdalenosti se jako vysledky zobrazuji resp.
zadavaji soufadnice resp. rozdily soufadnic.

11.4 Méfeni rozpéti
11.4.1 Princip méfeni rozpéti

Pomoci aplikace Méfeni rozpéti se méfi dva body volné lezici v prostoru, aby se zjistila vodorovna
vzdalenost, Sikma vzdalenost, vyskovy rozdil a sklon mezi témito body.

i N IR S

\\\ JlL£ m L g ol B ‘ | l
\ o : 5 E .
B 4 > y % 1 1

} ¥ :::
-~ ,’\ \ <

Zpét Navrat k predchozimu zob-
. . razeni.
Aplik=\olba aplikace — — —
Dale Pokracovani k vybéru dal-

/! : Sich aplikaci.
/-: ‘ﬁj Vyvolani aplikace Méfeni
o =5 rozpéti.
Vyty€eni H Promér Mafoni rozpiti
+

W wytyéeni Méfeni rozpéti
Zpét Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektd.

Nastaveni stanice zde neni nutné.
Méreni rozpéti Ize provadét dvéma riznymi zplsoby:

+
L
+*

LL L]

1. Vysledky mezi prvnimi a vSemi dalSimi méfenymi body.
2. Vysledky mezi dvéma méfenymi body.
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1. moznost — vztazeni k zakladnimu bodu
G

Priklad s body na zemi
Po zaméreni prvniho bodu se vS§echny dalSi mérené body vztahuji k prvnimu bodu.

2. moznost — vztaZzeni mezi prvnim a druhym bodem

g,

Priklad s body na zemi
Méreni obou prvnich boda.
Po zjisténi vysledku zvolte novou linii a novy zakladni bod a zaméfte novy druhy bod.
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Méreni k prvnimu referenénimu bodu
Zméfte Bod 1 .

ApliksMEreni rozpetiiZmete bod

Zpét

Navrat k vybéru projektu.

v.rif 0.400 m|'2;]

Mér

Spusténi méfeni k bodu.

Dale

Pokracovani k dalSimu mé-
feni.

Hu 10° 06' 12"

Vil 73° 15' 33"

Hy 4.349m k
Zpét | m&f | Dale

Méreni k druhému referenénimu bodu
Zmeéfte Bod 2

Aplik: M Efeni rozpetiiZmiétte bod

Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

v.rif 0.400 m|'2;|

Ha 55° 53' 06"
Vi 77740 53"
Hv 3147 m

Zpét | mer
Zobrazeni vysledku

ME&reni rozpéti
Aplik b Efeni rozpetinifsle dioy

MEF Méfeni Uhlu a vzdalenosti.
Vysled Zobrazeni vysledku méfeni
rozpéti.
Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.
Ulozit vysledky.
N.Ln Varianta Nova linie. Pokra-

¢ovani k zadavani nového
1. referenéniho bodu.

Varianta DalSi bod: Vypo-
Cet rozpéti ve vztahu k 1.
referenénimu bodu.

Sv 3.180 m
Hv 3119 m
dvys 0621 m
Sklon -19.91%
Zpét | N.Ln | D.Bod

11.5 Méreni a zaznamenani

11.5.1 Princip méfeni a zaznamenani

Pomoci méfeni a zaznamenani jsou méfeny body, jejichZ pozice neni znama.
Méfeni vzdalenosti Ize provadét pomoci laseru, je-li mozné zaméfit laserovy paprsek pfimo na

povrch.

Pozice bodu jsou podle instalace stanice vypocitany bud’ pomoci rozmérd stavebnich os, nebo
pomoci soufadnic a/nebo pomoci vysek.
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Namérené body Ize opatfit riznymi oznacenimi a ulozit do paméti.

UPOZORNENI
S kazdym ulozenim se nazev bodu automaticky zvysi o hodnotu "1".

Ulozena bodova data Ize prenést na pocita¢, zobrazit v CAD ¢i podobném systému a dale
zpracovat nebo pro ucely dokumentace vytisknout a archivovat.
Pro spusténi aplikace Méfeni & zaznamenani se v nabidce aplikaci stiskne pfislusné tlacitko.

Nabidka aplikace i Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
. . razeni.
Aplik=\olba aplikace — — —
Déle Pokracovani k vybéru dal-
Sich aplikaci.
IL. x* L Vyvolani aplikace M&reni &
= zaznamenani.
MeF & Zazn Plocha T
l: i
V vyrovnani Nepf. vySka

Zpét Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi projekty resp. vybér projektl a pfislusna volba stanice resp.
instalace stanice.
Po instalaci stanice se spusti aplikace "Méfeni & zaznamenani".
Podle volby instalace stanice se nabizeji dvé moznosti uréeni bodového systému:

1. Pozice bodu v zavislosti na stavebni ose
2. Pozice bodu v zavislosti na soufadnicovém systému

11.5.2 Méfeni a zaznamenani pomoci stavebnich os

Pozice mérenych bodu se vztahuji na stavebni osu, ktera byla pouzita jako referenéni.
Pozice jsou popsany podélnou vzdalenosti na stavebni ose a pravouhlou pfi¢nou vzdalenosti.

7”7
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PO je pozice pfistroje po instalaci.
Méfi-li se u cild uhly a vzdalenosti, jsou vypocitany resp. ulozeny pfislu$né vzdalenosti stavebnich
os Ln a Pric.

Méfeni bodil pomaci stavebnich os
m Po skonéeni instalace stanice Ize ihned zadit s méfenim.

Zmérite body Zpat Pferu$eni a navrat k na-
T e o bidce vybéru.
Aplik.>Meteni & zaznamenanifMar. & zazn. UloSit hOanty o ——
Bod ID 1 ESJ - na displeji pro vodorovnou
Hua 130° 53' 15" vzdalenost, vodorovny Uhel
a svisly Uhel.
Va 74° 50' 09" t M&Z Zmeéfit a ulozit vodorovné
Hv 4463 m E vzdalenosti, vodorovného
] Uhlu a svislého uhlu.
Do/ M&F Méfeni vzdalenosti.
Zpét I Zaz | M&Z I MéEF I L&P Sourad Prepnuti na zobrazeni
! vzdalenosti stavebnich os.
Uhel PFrepnuti na zobrazeni Uhlo-

vych hodnot.

Aplik.>METen] & zaznamenani/MET. & zazn.

Bod ID 17,
Ln 0.189 m
PFig -0.012m|

Zpst | Zaz |M&Z | M&F | Uhel

11.5.3 Méfeni a zaznamenani pomoci souradnic

Pozice mérfenych bodu se vztahuji na stejny souradnicovy systém, ve kterém je provedena
instalace stanice, a jsou popisovany, resp. zobrazovany pomoci soufadnicovych hodnot Vych
nebo Y, Sev nebo X a VyS pro vysku.

N(X)

E(Y)
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PO je pozice pfistroje po instalaci.
U cili se méfi uhly a vzdalenosti a pfislusné soufadnice jsou vypoditany, resp. ulozeny.

Méreni bodl pomoci souradnic
Nasledujici zobrazeni Ize pfepinat mezi uhlovym a souradnicovym zobrazenim.

Zrug Preruseni a navrat k Gvodni E
e I nabidce.
Aplik.>Méfeni & zaznamenani/MEr. & zazn. Spuétém’ EFenT Ve
M&Z .
Bod ID 37| ukladani dat. ID bodu
Hu 130° 48' 07" (oznaceni) se zvysi o "1".
; MEF Méreni vzdalenosti.
Va 72° 44' 57" ' Zob _ i
] L&P obrazeni souradnic.
Hv 4677 m| | - o - —
! Uhel Prepnuti na zobrazeni Uhlo-
i o vych hodnot.
Ulozit hodnoty zobrazené

na displeji pro vodorovnou
vzdalenost, vodorovny Uhel
a svisly uhel.

Zpst | Zaz | M&Z | MéF | Soufad

29/06/11
00:29

Aplik.>MEfeni & zaznamenani/MEr. & zazn.

Bod ID 3|Ce|
Vych -0.146m
Sev 0.021 m| ,

.

Zpst | zaz |Maz | M&F | Unel

UPOZORNENI(
Je-li instalace stanice nastavena bez vySek, jsou vySkové udaje i vSechny souvisejici udaje
potlaceny.

UPOZORNENI
Zmérenim vzdalenosti se zafixuje hodnota pro vodorovnou vzdalenost. Pokud se pak dalekohled
jesSté pohne, zméni se jen hodnoty pro vodorovny a svisly uhel.

Nékdy je tézké nebo dokonce nemozné zméfit néktery bod presné (napf. stfed sloupu nebo
stromu). V tom pfipadé zmérfte vzdalenost od pfi¢né leziciho bodu.

1. Kdyz jste zaméili pficné lezici bod, zméfte vzdalenost k tomuto bodu.

2. Otocte dalekohled a zamérte na vlastni méreny, abyste zméfili prislusny uhel.

3. Ulozte zméfenou vzdalenost k pfi¢né lezicimu bodu a Uhel k vlastnimu méfenému bodu.

Ukladani dat Mé&fFeni a zaznamenani
ID-bod

Vych(y), PFi¢

Nazev naméreného bodu

Naméfena vychodni soufadnice nebo pficna
vzdalenost ke stavebni ose
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Sev(x), Délka Nameérena severni soufadnice nebo rozmer
délky ve stavebni ose

Vyska (namérena) Namérena vyska

m 11.6 Svislé vyrovnani
11.6.1 Princip svislého vyrovnani
Pomoci svislého vyrovnani mohou byt prvky v prostoru svisle uspofadany nebo svisle pfeneseny.

Zde je tfeba zminit pfedevsim vyhody pro svislé usporadani bednéni na sloupech nebo moznost
vyty€eni nebo ovéreni svisle nad sebou umisténych bodu pres vice pater.

Aﬂi‘l?i[ﬁf"”"'.i- J - ]
[l

|

UPOZORNENI(
V zasadé se ovéfuje, zda jsou dva méfené body umistény prostorové svisle nad sebou.
UPOZORNENI(
Méreni Ize podle potfeby aplikace provadét s nebo bez reflektorové tyce.
Nabidka aplikace 1 Zpét Névra't k pfedchozimu zob-
ApliksViolba aplikace ; razem; —
Déle Pokracovani k vybéru dal-
Sich aplikaci.
IL. rI Vyvolani aplikace Svislé
Mé&F & Zazn Plocha T vyrovnani.
l: :
W yyrovnani MNepf. vyika

Zpét Dalsi
Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektu.
Nastaveni stanice zde neni nutné.

Méreni k 1. referenénimu bodu

K 1. referenénimu bodu se provadi méreni Uhlu a vzdalenosti.

Vzdalenost Ize méfit pfimo k bodu nebo pomoci reflektorové tyce, podle pfistupnosti k 1.
referenénimu bodu.
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Zpét Navrat k vybéru projektu.

Apliksy wyrevndni/Zméfte z3kl Bod MEF Méfeni Uhlu a vzdalenosti
k 1. referenénimu bodu.
v.Hf 0.400 m|'z
QJ Dale Pokracovani k dalSimu mé-
Ha 13° 08' 08" feni.
Vi 73° 53 21"

Hv 4.536 m

Zpét | m&f | Dale

Méreni k dal$im bodim

Méreni k dal§im bodim se vzdy provadi pomoci méfeni Uhlu a vzdalenosti.
Po druhém a kazdém dalS§im méfeni jsou hodnoty korekci ve srovnani s 1. referenénim bodem
v doInim zobrazeni aktualizovany.

Zpét Navrat k méfeni k prvnimu
referencnimu bodu.

Aplik=V wyrovn dni/Zaméfte ref. bod

Ulozit vysledky.
v.Hf 0.400 m|'2
QJ M&F Méreni uhlu a vzdalenosti
dHu -40° 19' 31" a datovani hodnot korekci
Vievo 3193 m v zobrazeni.
Zpét 0.000 m
dvys 1434 m

Zpét MEF
11.7 MéFeni plochy

11.7.1 Princip méfeni plochy

PFistroj urcuje pfislusnou vodorovnou nebo svislou plochu az z 99 po sobé nasledujicich zmérenych
boda.
Body Ize méfit v pofadi ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucic¢ek.
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UPOZORNENI
Body je tfeba méfit tak, aby se spojovaci linie mezi méfenymi body nekfizily, jinak je plocha $patné
vypocitana.

Nabidka aplikace | Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
. . razeni.
AplikzVolba aplikace
Dale Pokracovani k vybéru dal-
Sich aplikaci.
*2 v — - —
L. yvolani aplikace Méfeni
M&F & Zazn Plocha ploch.
Plocha
VY vyrovnani Nepf. vyEka

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace vyberte plochu ve vodorovné nebo svislé roviné.

UPOZORNENI
Nastaveni stanice zde neni nutné.

UPOZORNENI
Vodorovna plocha se vypocita tim, Ze se zmérené body promitnou do vodorovné roviny.

UPOZORNENI(
Svisla plocha se vypocita promitnutim zmérenych bodu do svislé roviny. Svisla rovina je definovana
prvnimi dvéma zmeérfenymi body.

Mé&reni pro uréeni plochy

Body je tfeba méfit v takovém poradi, aby obklopovaly plochu.

PFi vypoctu je plocha uzaviena vzdy od posledniho k prvnimu méfenému bodu.

Body je tfeba méfit tak, aby se spojovaci linie mezi méfenymi body nekfizily, jinak je plocha Spatné
vypocitana.

M&Feni ploch 0806/ | Zp&t Navrat k vybéru projektu.
Apliks Ploch afhteni ,m Smazani posledniho namé-
Plocha 18.62 m? feného bodu.
MEF Spusténi méreni k bodu.
Obvod 18.835 m — ——
Vysled Zobrazeni vysledku méfeni
Poc. hodi 5/99 ploch.

Zpst |SmazBod| M&F | Vysled

Vysledky
Vysledky jsou ulozeny ve vnitfni paméti a pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout mohou byt
zobrazeny, resp. vytistény na pocitaci.
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UloZte vysledek 1 Zpét Navrat k vybéru projektu.

Apliks Plocha/Plocha Uloz UloZeni vysledkd méfeni
Plocha 18.62 m? ploch.

Plocha 0.00 ha

Obvod 18.835 m

Obvod 0.02 km

Poc. bodl 5

Zpét UloZ
11.8 Nepfimé méreni vysek
11.8.1 Princip nepfimého méreni vysky
Pomoci nepfimého méreni vysky se uréuji vyskové rozdily nepfistupnych mist resp. nepfistupnych
bodd, neni-li mozné pfimé méfeni jejich vzdalenosti.
Nepfimym méfenim vysky Ize ur€it téméf libovolné vysky nebo hloubky, napf. vysky vrcholkd
jefabu, hloubky stavebnich jam a mnoho jiného.

UPOZORNENI(
Je bezpodminec¢né tfeba zajistit, aby referencni bod a dalSi nepfistupné body lezely ve svislé
roviné.

Nabidka aplikace DI Zp&t Navrat k predchozimu zob-
Aplik=Vielba aplikace razeni.
Dale Pokracovani k vybéru dal-
Sich aplikaci.
]L. rI Vyvolani aplikace Nepfimé
Me&F & Zazn Plocha e méfeni vysky.
W yyrovnani MNepf. vyEka

Zpét Dalsi

Po vyvolani aplikace se zobrazi Udaje o projektech resp. vybér projektu.
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Nastaveni stanice zde neni nutné.

84

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



11.8.2 Nepfimé uréeni vysky

Méfeni k 1. referenénimu bodu

K 1. referenénimu bodu se provadi méreni Uhlu a vzdalenosti.

Vzdalenost |ze méfit pfimo k bodu nebo pomoci reflektorové tyce, podle pfistupnosti k 1.
referencnimu bodu.

Zméite Bod 1 LG Zpét Navrat k vybéru projektu.

AplikeHepi. wiskarHeph. witha M&F Spusténi méfeni k bodu.
v.rif 0.400 m|'z;] [_Daie_ Pokragovani k dalsimu mé-
feni.
A=
Vi T2° 51' 38" !
Hv 4.379m \J:(/ A

Zpét | m&f | Dale

Méreni k dalSim bodim

Méreni k dal§im bodim se provadi pouze pomoci méfeni svislych uhld. Vyskovy rozdil k 1.
referenénimu bodu se zobrazuje kontinualné.

Zméfte Bod 2 N. Vy§ Nové (dalsi) nepfimé mé-
Aplik=Ne ph. witkatNapf, with feni vysky na zékladé no-
s vého referenéniho bodu.

Ulozit vysledky.
Vi 52° 47 19"
A=
Hy 4379 m AN
E ..-:_;{.L
dvys 2.375m -mj::«-

N. Vy§
11.9 Uréeni bodu ve vztahu k ose

11.9.1 Princip "Bod vugéi ose"”

Pouzitim principu "Bod v(ci ose" Ize urcit polohu bodu (napf. referenéniho bodu) ve vztahu k ose.
Kromeé toho Ize urCovat body paralelné, pravouhle nebo v jakémkoli pozadovaném uhlu a dale na
existujici ose. Tato aplikace je zajimava predevsim tehdy, pokud maji byt umistény hrebiky na
vyty€ovacich lavickach pro oznaceni paralelnich os na stavbé.

Aplikace sestava ze dvou krok:

1. Definovani osy.
2. Vybér nebo méfeni referenniho bodu.

Pokud je stanice nainstalovana v rezimu soufadnic/grafiky, Ize osu a referenéni bod urcit pfimo

z paméti.
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Pokud stanice jeSté neni nainstalovand, musi se osa urcit méfenim pocatecniho a koncového
bodu osy. Referenéni bod se uréuje také pfimym mérenim.
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11.9.2 Ur€eni osy
Zméfeni nebo vybér prvniho bodu osy

Zméite Ref Pt 1

Nové pojmenovat bod re-
ferencni osy nebo vybrat
z paméti.

Aplik.»Bod na linku

Bod ID LinBod1 H f Zpét Navrat k orienta¢nimu mé-
N feni.
HIi 76° 01' 45" T M&F Spusténi méreni k bodu.
X 2 Dale Prejit na dalsi krok.
Vi 76" 49'45"( N
Hv 4380 m Yt

Zpét ‘ MeF ‘ Dale

Zméreni nebo vybér druhého bodu osy

Nové pojmenovat bod re-

Zméite Ref Pt 2 & o
. : ferenéni osy nebo vybrat
Aplik.=Baod na linku 7 pamétl
Bod ID LinBod2 H _zpat| Zpét na méFeni prvniho
; bodu.
Hu 87° 18" 10" MéF Spusténi méreni k bodu.
Déle Prejit na dalSi krok.
Vi 76° 49' 55" .’EL
Hv

Zpét M&F

Posunuti osy

Pocate¢ni bod osy Ize posunout, aby bylo mozné pouzit jinou referenci jako po¢atek soufadni-
cového systému. Pokud je zadana hodnota kladna, posune se osa dopredu, je-li zaporna, pak
dozadu. Pocatecni bod se v pfipadé kladné hodnoty posune doprava, v pfipadé zaporné hodnoty
doleva.

Posunuti ref. linie 0510 Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
: — S razeni.
Aplik.=Posun. wiycdeni — -
i Ruéné zadat posunuti osy.

Délka 0.000 m| 2]
PFig 0.000 m|1z;|

M&F Spustit méfeni k bodu. Zob-
razi se naméfené hodnoty
osy, vzdalenost a vyska.
Popis hodnot muze byt indi-

vidualni.
Otogit osu.
Dale Prejit na dalSi krok.

Zpst | Otacet | Mer
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Otoceni osy
Smér osy Ize otocit kolem poc¢ate¢niho bodu. Pfi zadani kladnych hodnot se osa otoci ve sméru
hodinovych rucicek, v pfipadé zapornych hodnot proti sméru hodinovych rucicek.

Zadavani Uhlové jednotky [l "7 Navrat k predchozimu zob-
- razeni.

Potvrdit rotaci.

1 2 3 + -

7 8 g 0

Zrus OK

11.9.3 Kontrola bod(l ve vztahu k ose
Méreni nebo vybér referencéniho bodu

Vyber n. mer kont. bod

| Vybrat bod z paméti.

Aplik.=Bod na link Mé Spusténi méfeni k bodu.

[T
Bod ID C1 g e Vysled Zobrazeni naméfenych

. nebo vybranych bodu ve
Délka 2.822m vztahu k referencni ose.
PFi¢ 0.015m

Ulozit vysledky méfeni.

Fia Y
]

N.Ln Nové urcit referenéni osu.

Zpét ‘ Uloz ‘ M&

-
4
—
=3

12. Data a jejich sprava

12.1 Uvod

Tachymetry Hilti ukladaji data pfedevSim ve vnitini paméti.

Data jsou naméfené hodnoty, tj. hodnoty Uhli a vzdalenosti, v zavislosti na nastavenich resp.
aplikaci hodnot vztazenych na stavebni osy, jako jsou hodnoty Délka a Pfi¢ nebo sourfadnice.
Pomoci pocitacového softwaru Ize data sdilet s jinymi systémy.
V zasadé jsou vSechna data tachymetru bodova data, s vyjimkou grafickych dat, u kterych jsou
body svazany s grafikou.

Pro vybér resp. pouziti jsou zde k dispozici pfislusné body, nikoli grafika, ktera ma funkci
doplnkovych informaci.

12.2 Bodova data

Bodovymi daty mohou byt nové méfené body nebo stavajici body. Tachymetr méfi pfedevsim uhly
a vzdalenosti.
Pomoci instalace stanice jsou vypocitany soufadnice zamérného bodu.
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Kazdy bod, ktery je zamé&fen nitkovym kfizem nebo laserovym ukazatelem a ke kterému je méfena
vzdalenost, je tak vypocitan jako trojrozmérny bod v systému tachymetru.

Tento trojrozmérny bod je jednoznacné uréen oznacenim bodu.

Kazdy bod je zadan s oznacenim bodu, soufadnici Y, soufadnici X a pfip. vySkou.

Dané body jsou definovany svymi soufadnicemi nebo body s grafickymi prvky.

12.2.1 Body jako mé&fici body

Méfici data jsou méfené body, které byly vytvofeny a uloZzeny v pfisluSnych aplikacich na
tachymetru jako soufadnicové body, jako napf. v H-vytyCeni, V-vytyCeni, Proméfovani a Méreni
a zaznamenani.

Méfici body existuji v dané stanici pouze jednou.

Je-li pro méfici bod pouzit opét stejny nazev, mlze byt stavajici pod prepsan nebo pojmenovan
jinym nazvem bodu.

Méfici body nelze upravovat.

12.2.2 Body jako soufadnicové body

P¥i praci v soufadnicovém systému jsou vSechny pozice zpravidla uréeny nazvem bodu a soufad-
nicemi, pro popis pozice bodu je pfinejmensim nutny nazev bodu a dvé vodorovné souradnicovée
hodnoty X, Y nebo E, N atd.
Vyska je obecné na souradnicovych hodnotach XY nezavisla.
Tachymetr pouziva body jako soufadnicové body, tzv. kontrolni nebo pevné body a méfici body
se soufadnicemi.

Pevné body jsou body s danymi soufadnicemi, které byly ruéné zadany na tachymetru nebo
preneseny pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout z velkokapacitni paméti USB resp. pfimo pomoci
datového kabelu USB.
Tyto pevné body mohou byt rovnéz vyty¢ovaci body. Kontrolni bod (pevny bod) existuje v kazdém
projektu jen jednou.

Kontrolni resp. pevné body Ize na tachymetru upravovat, neni-li bod spojen s zadnym grafickym
prvkem.

12.2.3 Body s grafickymi prvky

Na pfistroji Ize pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout ulozit graficka data z prostfedi CAD, zobrazit
je a vybirat.

Systém Hilti umozZiuje rdznymi zplUsoby vytvaret body a grafické prvky pomoci softwaru Hilti
PROFIS Layout a pfenaset je na tachymetr resp. je zde pouzivat.

Body s pfipojenymi grafickymi prvky nelze upravovat na tachymetru, ale na poéitaéi se
softwarem Hilti PROFIS Layout.

12.3 Tvorba bodovych dat

12.3.1 S tachymetrem

Kazdé méreni vytvari naméreny datovy zaznam resp. méfici bod. Méfici body jsou definovany bud
jen jako hodnoty uhl( a vzdalenosti, nazvy bodt s hodnotami uhld a vzdalenosti nebo jako nazvy
bodu se soufadnicemi.

12.3.2 Se softwarem Hilti PROFIS Layout

1. Vytvoreni bodu z planovych rozmér(i konstrukei linii, kfivek a zobrazeni pomoci grafickych
prvki

V programu "Hilti PROFIS Layout" Ize z planovych mér resp. rozmérl ve stavebnim planu
generovat grafiku, ktera takika kopiruje stavebni plan.

V pocitacovém softwaru je proto plan graficky nové vytvoren ve zjednoduSené podobé, takze
vzniknou linie, kfivky atd. jako body s grafickym ulozenim.
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Zde Ize rovnéz vytvaret zvlastni kfivky, z nichZ mohou byt vytvareny body napf. v pravidelnych
odstupech.

2. Vytvoreni bodu z importu CAD a dat kompatibilnich s prostfedky CAD

Pomoci softwaru "Hilti PROFIS Layout" jsou data CAD pfimo pfenesena ve formatech DXF nebo
AutoCAD - kompatibilni format DWG - na pocitac.

Z grafickych dat, jako napf. linii, kfivek atd., jsou vytvofeny body.

V programu Hilti PROFIS Layout Ize z grafickych prvkd CAD vytvaret bodova data koncovych
bodd, praseciku linii, stfedd vzdalenosti, kruhovych bodl atd.

K takto vytvofenym bodovym datiim jsou viditelné uloZzeny puvodni grafické prvky z CAD.

Data obsazena v CAD mohou byt k dispozici na rdznych "vrstvach". V programu "Hilti PROFIS
Layout" jsou tato data pfi pfeneseni na pfistroj spole¢né ulozena na "vrstvu".

UPOZORNENI(
PredevsSim je tfeba dbat na to, ze pfi organizaci dat na pocitaci je pfed prfenesenim na pfistroj
zohlednéna konec¢na pozadovana hustota bodu.

3. Import bodovych dat z tabulkovych nebo textovych soubor(i
V programu Hilti PROFIS Layout Ize bodova data z textovych nebo XML soubort importovat,
zpracovavat a prenaset na tachymetr.

12.4 Datova pamét’
12.4.1 Vnitini pamét’ tachymetru

Tachymetr Hilti uklada v aplikacich data, ktera jsou pfisluSnym zplsobem organizovana.
Bodova resp. méfici data jsou v systému organizovana pomoci projektl a stanic pfistroje.

Projekt
K projektu patfi jediny blok kontrolnich bodu (pevnych bodu) resp. vytyéovacich bodu.
K jednomu projektu muze patfit vice stanic.

Stanice pristroje plus orientace (podle potreby)
Ke stanici vzdy patfi orientace.
Ke stanici patfi méfici body s jednoznaénym oznacenim bodu.

UPOZORNENI
Projekt Ize povazovat za urcity soubor.

12.4.2 Velkokapacitni pamét’ USB

Velkokapacitni pamét’ USB slouzi sdileni dat mezi pocCitatem a tachymetrem. Nepouziva se jako
dodatec¢na datova pamét.

UPOZORNENI
Jako aktivni datova pamét’ se vzdy pouziva vnitini pamét’ tachymetru.
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13. Spravce dat tachymetru

13.1 Piehled

Spravce dat umoznuje pristup k vnitfnim ulozenym datlm v tachymetru.
Spravce dat nabizi tyto moznosti:

« \ytvoreni, smazani a kopirovani nového projektu.
e Zadavani, upravovani a mazani kontrolnich bodu resp. pevnych bodU souradnic.
e Zobrazeni a smazani méficich bodu.

Zpét Navrat k predchozimu zob-
razeni.

: Vyvolani aplikace Spravce
2 ﬁ dat.
\ Spravce dat

Bod na linku Spravce dat

Oy

Konfigurace

Zpét
UPOZORNENI
Kontrolni body resp. pevné body Ize pouze upravovat, nejsou-li spojeny s grafikou.

Aplik.=Walba aplikace

13.2 Vybér projektu
Po spusténi spravce dat se zobrazi seznam stavajicich projektd ve vnitfni paméti.
Aby byly funkce pro body a méfici body aktivni, je nejprve tfeba vybrat stavajici projekt.

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

2 razeni.
Aplik.» Spraves dat/Projekt - - -
Prohlédnout si detaily pro-
BLD u jektu.
BL Zkopirovat vybrany projekt.
VADUZ Vymazat vybrany projekt.
GASSNER MR Nové Vybér nebo vytvoreni no-
= vého projektu.
LOP

Zpé&t Info | Kop |Smaz| Nové

91

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



Podr. projektu

Aplik=Spraves dat’Frojekt

Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

Projekt BLD
Datum 28/06/11
Cas 06:42
Pot. bodil 20
Pocet stan 1

Vybrat funkce pro pevné
body.

Vyvolani funkci k méficimu
bodu.

Zpst | Body |M&fBod |

13.2.1 Pevné body (kontrolni, resp. vytyéovaci body)
Po vybéru prislusného projektu mohou byt pfi vybéru moznosti Body zadavany body se souradni-

cemi nebo upravovany ¢i mazany stavajici body se soufadnicemi.

13.2.1.1 Zadavani bodil pomoci soufadnic
Rucni zadavani nazvu bodu a souradnic.

Pokud jiz nazev bodu existuje, objevi se pfislusna vystraha pro zménu nazvu bodu.

Zvolte rucni zadavani

AplikSpravee dat'Projekt

Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.
Plan Vybér bodu z planu.
Vybér bodu ze seznamu.
Man Ruéni zadavani bodu.
Potvrzeni a prevzeti zada-

vani.

Bod ID 23|%, |
vych 18.000 m|2;|
Sev 21.000 m|'z;|
Vys 2.000 m|'2;|
Zpét ‘ Plan ;eznar‘ Man ‘ oK

UPOZORNENI

PFi aktualné pouzivané funkci je pfislusné tlacitko zobrazeno

13.2.1.2 Vybér bodu ze seznamu nebo grafického zobrazeni

Nasledné se zobrazi vybér bodu ze seznamu a grafiky.
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Zrus PreruSeni a navrat k pred-
e —— chozimu zobrazeni.
plik=Spravee dat’Projel
= Plan Vybér bodu z planu.
* i Vybér bodu ze seznamu.
Py Q Vybér bodu pomoci ruéniho E
&) zadavan.
Fd_p Q = Potvrzeni a prevzeti zada-
Q vani.
e
Zpgt | Plan [eznar| Man | oK

Zvolte ze seznamu

AplikzSpraves datiProjekt

Bod ID Fd_3|%,|
Bod ID| Viych | Sev | W&
C|Fd_3  |20279 (3T 445 |0.000
C|Fd_4  |B279 |37 444 (0000
CGOW. 11000 (0500|1650

Zpét |Plan

;eznar‘ Man ‘ OK

13.2.1.3 Smazani a zpracovani bodu

Po vybéru a potvrzeni bodu Ize bod v nasledujicim zobrazeni smazat resp. zménit.
PFi zméné Ize ménit pouze soufadnice a vySku, nikoli nazev bodu.

Pro zménu nazvu bodu je tfeba zadat bod s novym nazvem.

Zobrazie data bodi 0 Zpét Navrat k pfedchozimu zob-
— razeni.

ApliksSprives dat/Bod data

Smazani zobrazeného

Bod ID 13 bodu.

Vych 0.000 m Uprav Zpracovani zobrazenych
bod.
Sev 1.500 m

VS -]
E

Zpé&t ‘ Smaz ‘ Uprav ‘

UPOZORNENI
Body s pfipojenou grafikou nelze ani ménit, ani smazat. Tato moznost je k dispozici pouze na
pocitaCi se softwarem Hilti PROFIS Layout.
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13.2.2 Mé&fici body

Po vybéru pfislusného projektu mohu byt zobrazeny stanice s pfislusnymi méficimi body.
Pritom Ize stanici se v&emi pfisluSnymi méficimi daty smazat.

K tomu je pfi vybéru projektu tfeba zvolit moznost Méfici body.

m 13.2.2.1 Vybér stanice
NiZe je zobrazen vybér stanice pomoci ruéniho zadavani nazvu stanice, ze seznamu a grafiky.

Zvolte ze seznamu Zrug Preruseni a navrat k pred-
Aplik>Sprbve dat/Projeld chozimu zobrazeni.
-m Vybér bodu z planu.
BodiB "r_"ﬂacl Smazani stanice a vSech
zani i %
BodID| Viych | Sev | Vy§ &N prisludnych méficich bodu.
1 1000 |0500 |- ' Vybér bodu ze seznamu.

Potvrzeni a prevzeti zada-
vani.

(o]
~

&
)10 1.000 |1.500 |0.200
Of11 1.000 [1.000 |(0.000

Zpst | Plan eznar| Man | oK

Aplik>Spravee dat/Projekt

Cdd
\—_Llen m

Zpst | Plan feznar| Man | oK

13.2.2.2 Vybér méficiho bodu

Po vybéru stanice Ize ruéné zadat méfici bod k vyhledani nebo jej zvolit ze seznamu méficich
bodl nebo grafického zobrazeni.
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Zvolte ze seznamu

Aplik>Spravee datMéfici body

PreruSeni a navrat k pred-
chozimu zobrazeni.

_zns |
Pla Vybér bodu z planu.
Bod ID == Pran | _
Smazani bodu.
Bod ID | Vych Sev Vy§ ——

Vybér bodu ze seznamu.
®| L I Potvrzeni a prevzeti zada-
X114 1.000 -2.351 (1408 vani.

Zrus I Plan I Seznam 1 OK

Aplik>Spravee dat/Frojekt

. Q

Zpst | Plan eznar| Man | 0K

13.2.2.3 Smazani a zobrazeni méricich bodl

Po vybéru méficiho bodu Ize zobrazit namérfené hodnoty a soufadnice a smazat méfici bod.

Méfici body

Apliks Sprivee datifici body

Stan ID 10|=|
Bod ID 14/:=|
Ho 138° 02' 12"
Vi 72° 35' 20"
Hv 3.851m

Zpét ‘ Smaz ‘ Sourad

13.3 Smazani projektu

Pfed smazanim projektu se objevi prislusné potvrzeni s moznosti dalSiho prohlizeni podrobnosti

projektu.
UPOZORNENTI

Zpét

Navrat k pfedchozimu zob-
razeni.

Smazani bodu.

Uhel

Zobrazeni méficich dat.

L&P

FlelE B

Zobrazeni souradnic.

Sourad

Zobrazeni vzdalenosti sta-
vebnich os.

Je-li projekt smazan, jsou vSechna data, ktera s projektem souviseji, ztracena.
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13.4 Nové vytvoreni projektu
PFi zadavani nového projektu je tfeba dbat na to, ze nazev projektu je v paméti ulozen pouze

jednou.
Novy nazev projekiu Daren” - Zadavani nazvu projektu.
m ApliksSpravee datiProjekt y Zrus PreruSeni a navrat k V}'Ibéru
- = projektu.
Projekt =] Potvrzeni a prevzeti zada-
Datum 09/06/11 vani.
Cas 03:28

Zrus OK
13.5 Kopirovani projektu
Pfi kopirovani projektu se nabizeji rizné moznosti:
e Z vnitfni do vnitfni paméti.
« Z vnitfni paméti do velkokapacitni paméti USB.

« Z velkokapacitni paméti USB do vnitfni paméti.

P¥i kopirovani Ize zménit nazev projektu v cilové paméti.
Tim je mozné projekt pfi kopirovani pfejmenovat a projektova data duplikovat.
vnitpamét 8]  Volba zdrojové paméti.

i 1
Di vnitpamét 8l  Volba cilové paméti.

- = Zrus Preruseni a navrat k pred-
Vnit pamét . e | chozimu zobrazeni.

Apliks Spraves dat/Projekt

Zdroj pamét

Cil pamét Wnit pamét Potvrzeni a prevzeti zada-
Projekt Layout_New_Bldg|=| vant
Nowy Proj ||
Zrug OK
UPOZORNENI
Je-li jiz nazev projektu v cilové paméti ulozen, je tfeba zvolit jiny nazev nebo smazat stavajici
projekt.
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14. Poditacové sdileni dat
14.1 Uvod

Sdileni dat mezi tachymetrem a pocitacem probiha vzdy ve spojeni s pocitacovym programem

Hilti PROFIS Layout.

Prenasena data jsou binarni data a bez téchto program( je nelze cist. E
Sdileni dat Ize provadét bud pomoci dodaného datového kabelu USB, nebo pomoci velkokapacitni

paméti USB.

14.2 HILTI PROFIS Layout

Data se v zasadé sdileji jako Uplny projekt, tj. mezi tachymetrem Hilti a softwarem Hilti PROFIS
Layout se sdileji vSechna data, ktera patfi k projektu.

Projekt sam mUze obsahovat kontrolni resp. pevné body s nebo bez grafiky nebo v kombinaci, {j.
s kontrolnimi resp. pevnymi body a méficimi body (méficimi daty), véetné vysledkl z pFislusnych
aplikaci.

14.2.1 Datové typy

Bodova data (kontrolni body resp. vyty€ovaci body)

Kontrolni body jsou rovnéz zaroven vytyCovaci body a Ize je opatfit grafickymi prvky pro usnadnéni
identifikace nebo pro nacrt situace.

Jsou-li tyto body pfenasSeny z pocitace na tachymetr s grafickymi prvky, jsou tato data na
tachymetru zobrazena s grafikou.

Jsou-li na tachymetru pozdéji ruéné zadavany kontrolni resp. vytyGovaci body, nelze k nim na
tachymetru pfifadit nebo pripojit zadné grafické prvky.

Mérici data

Méfici body resp. méfici data a vysledky aplikaci se zasadné prenaseji pouze z tachymetru do
softwaru Hilti PROFIS Layout.

Prenasené meéfici body Ize prenaset jako bodova data v textovém formatu s prazdnymi znaky,
oddélené ¢arkou (CSV) nebo v jinych formatech jako DXF a AutoCAD DWG a déle zpracovavat
na jinych systémech.

Vysledky aplikaci, jako napf. vytyCovaci rozdily, vysledky méfeni ploch atd., Ize v programu Hilti
PROFIS Layout exportovat v textovém formatu jako "zpravy".

Shrnutf
Mezi tachymetrem a softwarem Hilti PROFIS Layout Ize oboustranné sdilet nasledujici data.

Z tachymetru do Hilti Profis Layout:
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= Meéfici data: Nazev bodu, Uhel a vzdalenost.
« Bodova data: Nazev bodu, soufadnice + vyska.

Z Hilti Profis Layout do tachymetru:

* Bodova data: Nazev bodu, soufadnice + vyska.
« Graficka data: Soufadnice s grafickymi prvky.

UPOZORNENI
Sdileni mezi tachymetrem a jinymi pocitacovymi systémy neni pfimo mozné, pouze prostrednictvim
softwaru Hilti PROFIS Layout.

14.2.2 Vystup dat (export) v programu Hilti PROFIS Layout

V nasledujicich aplikacich jsou data ulozena a pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout mohou byt
vyexportovana v rlznych formatech:

Vodorovné vytyCeni

Svislé vytyCeni

Promé&rovani

Méreni a zaznamenani

Méreni ploch (vysledek méfeni ploch)

o=

Vystupni data
Software Hilti PROFIS Layout nadte ulozena data z celé stanice a extrahuje nasledujici data.

1. Nazev bodu, vodorovny uhel, svisly Uhel, vzdalenost, vyska reflektoru, vyska pfistroje
2. Nazev bodu, souradnice Vych(Y), soufadnice Sev(X), vyska
3. Vysledky aplikace jako vytyCovaci rozdily a méreni ploch

Vystupni formaty

Format CSV Jednotliva data oddélena ¢arkou.

Textovy format Odstupy vyplnéné prazdnymi znaky, takze
jsou jednotliva data uvedena ve sloupcich.

Format DXF Textovy vyménny format kompatibilni s pro-
stfedky CAD.

Format DWG Binarni datovy format kompatibilni

s prostfedky AutoCad.

14.2.3 Vstup dat (import) v programu Hilti PROFIS Layout
Vstupni data

Pomoci softwaru Hilti PROFIS Layout Ize Cist, ménit a na tachymetr pfimo pomoci kabelu nebo
velkokapacitni paméti USB prenaset nasledujici data:

1. Nazvy bodu (pevné body) se sourfadnicemi a vySkami.
2. Polylinie (linie, kivky) z jinych systému

Vstupni formaty

Format CSV Data oddélena ¢arkou.
Format txt Data oddélena prazdnymi znaky.
Textovy format Odstupy vyplnéné prazdnymi znaky, takze

jsou jednotliva data uvedena ve sloupcich.
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Format DXF Vykres CAD s liniemi a oblouky jako obecny
vymeénny format CAD.

Format DWG Vykres CAD s liniemi a oblouky jako format
kompatibilni s AutoCAD.

15. Datova pfipojka s RS 232

Tachymetr Hilti ma datové rozhrani RS 232, na které Ize pfipojit zafizeni pro registraci dat.
Pro dalsi informace se prosim obratte na svého poradce Hilti.

16. Kalibrace a sefizeni

16.1 Kalibrace v terénu

Pristroj je pfi expedici z vyroby spravné nastaveny.

Na zakladé kolisani teploty, pohybu pfi pfepravé a starnuti je mozné, Ze se nastavené hodnoty
pristroje Casem zméni.

Proto je pfistroj vybaveny funkci pro kontrolu nastavenych hodnot a pfipadnou opravu pomoci
kalibrace v terénu.

Za timto u€elem se pfistroj nainstaluje pomoci kvalitniho stativu a pouzije se dobfe viditelny,
presné identifikovatelny cil v rozmezi +3 stupfu vici horizontale ve vzdalenosti cca 70-120 m.
Poté se provede méfeni v poloze dalekohledu 1 a poloze dalekohledu 2.

UPOZORNENI
Tento postup je interaktivné podporovan na displeji, takze je tfeba pouze dodrzovat pokyny.

Tato aplikace kalibruje a sefizuje tyto tfi osy pfistroje:

= Zamérna osa
= VU kolim
« Dvouosy kompenzator (obé osy)

16.2 Provedeni kalibrace v terénu

UPOZORNENI(
PFistroj obsluhujte opatrné, aby se nepohyboval.

UPOZORNENI

P¥i kalibraci v terénu je nutna zvlastni peclivost a pfesna prace. Pfi nepfesném zaméreni nebo
otfesech pristroje mohou byt zjiStény chybné kalibracni hodnoty, které by nasledné vedly k chybnym
méfenim.

UPOZORNENI
V pfipadé pochybnosti odevzdejte pfistroj ke kontrole v servisu Hilti.

1. Instalujte pfistroj bezpecné na dobrém stativu.
2. 'V nabidce aplikace zvolte moznost Konfigurace.
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Konfigurace Ly Zpat Preruseni a navrat k na-
el bidce vybéru.

ApliksHonfigurace

® Vyvolani nabidky kalibrace
@ == se zobrazenim hodnot ulo-
a = Kalibrace Zenych v pfistroji.
m MNastaveni Kalibrace
- ¥ 'f‘i-
I + +
System info ‘obrazeni kalibrac

Zpét

3. Zvolte nabidku Konfigurace.

Kalibragni hodnoty 09406/ Nové Spusténi procesu kalibrace.
Aplik:Konfigurace/Kalibrace - Potvrzeni Zobrazenych ka-
Vl.’:l kollm _00 Ool 06“ libracnich hodnot a navrat
ke konfigura¢ni nabidce.
Cilova osa -0° 00" 02"
| Nove | oK

4. Spustte kalibracni postup nebo potvrdte zobrazené kalibracni hodnoty a dalSi kalibraci
neprovadéjte.

5. Zvolte pfesné rozpoznatelny cil v rozmezi + 3 stupiid k horizontale ve vzdalenosti cca 70-120
m a opatrné jej zaméite.

UPOZORNENI Vyhledejte vhodny cil, ktery Ize v danych podminkach dobie zaméfit.
UPOZORNENI Neni-li pFistroj v 1. poloze dalekohledu, objevi se na displeji pFislusna vyzva.
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M&feni v poloze 1 09/06/1° Zpét Navrat k pfedchozimu zob-

: : : razeni.
ApliksHonfiguracelialibrace — — -
MEF Provedeni mérfeni v poloze
Kalibrace pfistroje dalekohledu 1.
Zaméfte cil v rozsahu £3° Kk horizontale.
Ho 351° 38' 25"
Vi 88" 11' 23"

Zpét ME&F

6. Provedte méreni v poloze dalekohledu 1.
Poté se objevi vyzva ke zméné do 2. polohy dalekohledu.

Navrat k pfedchozimu zob-

razeni.
Aplike Honfiguracellalibrace - — -
MEF Provedeni méfeni v poloze
Kalibrace pfistroje dalekohledu 2.
Presné zamefte stejny cil.
dHu -0° 00' 01"
dvi 0° 00' 01"

Zpét ME&F

8. Zamérte znovu stejny cil v rozmezi + 3° k horizontale.
UPOZORNENI Na displeji se objevuji pomocné pokyny, tj. zobrazuji se rozdily pro svisly
a vodorovny kruh. Tyto pokyny slouzi vyhradné k usnadnéni vyhledani cile.
UPOZORNENI Je-li cil zaméten ve druhé poloze dalekohledu, mély by byt hodnoty pfiblizné
"nula" resp. odchylovat se pouze o nékolik vtefin.

9. Provedte méfeni v poloze dalekohledu 2.
Po uspésnych mérfenich v obou polohach dalekohledu se zobrazi nové a staré hodnoty
nastaveni pro VU kolim a zamérnou osu.
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Nastavte nové hodnoty

ApliksHonfiguracelialibrace

WU kolim (stary) -0° 00" 06"
WU kolim (novy) -0° 00' 06"
Cilova osa (stara) -0° o0* 02"
Cilova osa (nova) 0° 00' 02"

Zrug Nastav

10. Potvrdte a ulozte nové kalibracni hodnoty.

Preruseni a zachovani sta-
rych hodnot.

Pfevzeti a uloZzeni novych
kalibracnich hodnot.

UPOZORNENI Pomoci pfedchoziho kalibradniho postupu pro Vi kolim a zamérnou osu byly
rovnéz zjistény nové hodnoty nastaveni pro dvouosy kompenzator.
Pfi pfevzeti novych kalibraénich hodnot jsou rovnéz prevzaty nové hodnoty nastaveni pro

kompenzator.

16.3 Kalibracni servis Hilti

Aby bylo mozno zajistit spolehlivost podle poZzadavkd norem a zakonu, doporucujeme pfistroj
nechavat pravidelné kontrolovat v kalibracnim servisu Hilti.
Kalibracni servis Hilti je vam k dispozici stale; doporu€ujeme ale servis provadét minimalné jednou

za rok.

V ramci kalibracniho servisu Hilti se vydava potvrzeni, Ze specifikace zkouseného pfistroje ke dni
kontroly odpovidaiji technickym Udajim v navodu k obsluze.

V pfipadé odchylek od Udaju vyrobce se pouzité méfici pfistroje znovu sefidi.

Po rektifikaci a kontrole se na pfistroj umisti kalibracni Stitek a formou certifikatu o kalibraci se
potvrdi, ze pfistroj pracuje v ramci toleranci uvedenych vyrobcem.

Kalibracni certifikaty jsou nutné pro podniky, které jsou certifikovany podle normy ISO 900X.
Nejblizsi zastoupeni Hilti vam ochotné poskytne dalsi informace.

17. Cisténi a udrzba

UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vyménit v servisu firmy
Hilti.

17.1 Cidténi a sudeni
Ze skla vyfoukejte prach.
POZOR
Nedotykejte se skla prsty.

Pristroj Cistéte pouze Eistym, mékkym hadrem.
V pfipadé potifeby ho navihcete Cistym alkoho-
lem nebo vodou.

POZOR

Nepouzivejte jiné kapaliny, nez alkohol a vodu.
Mohly by poskodit plastove dily.
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UPOZORNENI
Poskozené dily nechte vymeénit v servisu firmy
Hilti.

17.2 Skladovani

UPOZORNENI
PFistroj neskladujte ve vihkém stavu. Pfred ulo-
Zenim a skladovanim ho nechte uschnout.

UPOZORNENI
Pred skladovanim pfistroj, pfepravni pouzdro
a prisluSenstvi vzdy ocistéte.



UPOZORNENI
Po delSim skladovani nebo po delsi prepravé
zkontrolujte pred pouzitim presnost pfistroje

zejména pokud mate vybaveni ulozené ve
vnitfnim prostoru vozidla (-30 °C az +70 °C
(-22 °F az +158 °F)).

kontrolnim mérenim.
17.3 Pieprava

POZOR POZOR
Pokud  pristroj delSi dobu nepouzivate, | py zasjlani pristroje akumulétor izolujte nebo
vyjméte  akumulator. Kapalina  vytekla

vyjméte z pristroje. Kapalina vytekla z bate-

z baterii/akumulatord maze pfistroj poskodit. rii/akumulatort mize pistroj pogkodit.

UPOZORNENI
Pfi skladovani vybaveni dbejte na stanovené
teplotni meze, obzvlasté v zimé a v Iéte,

Pro pfepravu nebo zasilani vybaveni pouzivejte
prepravni karton Hilti nebo obal s obdobnou
jakosti.

18. Likvidace

VYSTRAHA

PFi nevhodné likvidaci vybaveni muze dojit k nasledujicim efektim:

PFi spalovani dilu z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zplsobit onemocnéni osob.
Akumulatory mohou pfi poskozeni nebo pfi pUsobeni velmi vysokych teplot explodovat a tim
zpUsobit otravu, popaleni, poleptani kyselinami nebo znecistit Zivotni prostredi.

Lehkovaznou likvidaci umoznujete nepovolanym osobam pouzivat vybaveni nespravnym zpulso-
bem. Pfitom muZzete sobé a dal§im osobam zpUsobit tézka poranéni, jakoz i znecistit Zivotni
prostredi.

&Y

Pristroje firmy Hilti jsou pfevazné vyrobeny z recyklovatelnych materialt. Pfedpokladem pro
recyklaci materiall je jejich Fadné roztfidéni. V mnoha zemich jiz je firma Hilti zafizena na pfijem
vaSeho starého pristroje na recyklaci. Ptejte se zakaznického servisniho oddéleni Hilti nebo svého
obchodniho zastupce.

.-% Jen pro staty EU
};‘ Elektronické zafizeni nevyhazujte do domovniho odpadu!

O Podle evropské smérnice 2002/96/ES a 2006/66/ES o nakladani s pouzitymi elektric-
kymi a elektronickymi zafizenimi a podle odpovidajicich ustanoveni pravnich predpist
jednotlivych zemi se pouzita elektricka zarizeni a akumulatory musi sbirat oddélené od
ostatniho odpadu a odevzdat k ekologické recyklaci.

Akumulatory likvidujte v souladu s narodnimi pfedpisy. Pomozte chranit Zivotni pro-
stredi.
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19. Zaruka vyrobce

Hilti zaru€uje, ze dodany vyrobek nema zadné
materialové ani vyrobni vady. Tato zaruka plati
za predpokladu, ze se vyrobek spravné po-
uziva, oSetfuje a Cisti v souladu s navodem
k obsluze firmy Hilti, a Ze je dodrzena technicka
jednota vyrobku, tj. Zze se s vyrobkem pouziva
jen originalni spotfebni material, pfisluSenstvi
a nahradni dily od firmy Hilti.

Tato zaruka zahrnuje bezplatnou opravu nebo
vyménu vadnych dild po celou dobu Zivotnosti
vyrobku. Na dily, které podléhaji normalnimu
opotfebeni, se tato zaruka nevztahuje.

DalSi naroky jsou vylou€eny, pokud to neodpo-
ruje zavaznym narodnim piredpistm. Hilti ne-

ru¢i zejména za bezprostredni nebo nepfimé
Skody vzniklé zavadou nebo zavinéné vad-
nym vyrobkem, za ztraty nebo naklady vzniklé
v souvislosti s pouzitim nebo kvili nemoznosti
pouziti vyrobku pro urdity Ucel. Implicitni za-
ruky prodejnosti anebo vhodnosti k pouziti ke
konkrétnimu Gc&elu jsou vylougeny.

Pro opravu nebo vyménu je nutno vyrobek nebo
prislusné dily zaslat neprodlené po zjisténi za-
vady kompetentni prodejni organizaci Hilti.

Predkladana zaruka zahrnuje ze strany Hilti
veSkeré zaruCni zavazky a nahrazuje vSechna
predchazejici nebo soucasna prohlaseni, pi-
semné nebo Ustni dohody ohledné zaruk.

20. Upozornéni FCC (platné v USA) / upozornéni IC (platné
v Kanadé

POZOR

Tento pristroj byl testovan a bylo zjisténo, ze
splfiuje mezni hodnoty stanovené pro digitalni
pristroje tfidy B ve smyslu Casti 15 smérnic
FCC. Tyto mezni hodnoty stanovuji dostatec-
nou ochranu pfed rusivym vyzarovanim pifi in-
stalaci v obytnych oblastech. Pfistroje tohoto
druhu vytvareji a pouzivaji radiové frekvence
a mohou je také vyzarovat. Mohou proto v pfi-
padé, Ze nejsou instalovany a pouzivany podle
navodu, zpUsobovat ruseni pfijmu rozhlasu.

Nicméné nemuze byt zaruceno, Ze se pfi ur-
¢ité instalaci nemohou vyskytnout zadna ru-
Seni. Pokud by tento pfistroj zpusoboval ruseni
radia a televize, coz Ize zjistit jeho vypnutim
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a opétovnym zapnutim, doporucuje se uziva-
teli zkusit odstranit ruseni pomoci nasledujicich
opatreni:

Zmeénte orientaci nebo misto pfijimaci antény.

ZvétSete vzdalenost mezi pfistrojem a pfijima-
cem.

Poradte se s prodejcem nebo se zkuSenym
radiovym a televiznim technikem.

UPOZORNENI

Zmény nebo modifikace, které nebyly vyslovné
schvaleny firmou Hilti, mohou mit za nasledek
ztratu uzivatelského opravnéni k pouzivani pfi-
stroje.



21. ProhlasSeni o shodé s EU

Oznaceni: Tachymetr
Typové oznaceni: POS 15/18
Rok vyroby: 2010

Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, ze
tento vyrobek je ve shodé s nasledujicimi
smérnicemi a normami: EN 61000-6-1,
EN 61000-6-3, 2006/95/EG, 2004/108/EG.

Hilti Corporation
/ /
i Vv B
Tassilo Deinzer
Head BU Measuring Systems

Dietmar Sartor
Head of BA Quality and Process

Management

Business Area Electric Tools & BU Measuring Systems
Accessories

08 2010 08 2010

Index

A
Akumulator . . ............. 2,7,22,25
POAS8BO ....... ... ... . ...... 7
vlozeniavyména . ............. 2,22
Atmosférické korekce ... ......... 3,34
Atmosfeérické vlivy . . . ... ... L. 3,35
B
Bodvliciose . ................. 4,85
C
Cile . ....... .. ... . . . . ....... 2,18
¢
Casadatum .. ................ 3,32
D
Datovébody .................. 2,20
Datovétypy . .. ................ 4,97
Dotykovéa obrazovka
alfanumericka klavesnice . . . . ... .. 2,25
Giselna klavesnice . ... ......... 2,24
obecné ovladaci prvky .. ........ 2,25
rozdéleni .. ............ .. ... 2,24
velikost . ........ ... ... ..... 2,23
Dvouosy kompenzator . . . . ... ... .. 2,18
E
Elektronicka libela .. ............ 3,34
F
Funkénitlagitka . .. ... .......... 2,23

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00

H
Hilti PROFIS Layout . . . .......... 4,97
vstup dat (import) . . . .. ... ... ... 5,98
vystup dat (export) . .. .......... 5,98
|
Indikace sklonu
svisly . . ... 3,29
Instalace pfistroje . ............. 2,26
nad trubky a pomoci laserové
olovnice . . . ....... ... ... ..., 3,27
K
Kalibracevterénu .............. 5,99
Kalibracni servis Hilti . . . ... ...... 5,102
Konfigurace. . . . .. ............. 3,30
Kontrola bod
vevztahukose . .. ............ 4,88
Kontrolafunkce . ... ............ 2,23
Kontrolnibody . .. .............. 4,92
Korekce
atmosférickych vliva . ... ... ... .. 3,35
L
Laserovaolovnice ................ 1
Laserovy ukazatel . ......... 2-3, 20, 34
stavova kontrolka . . . . .......... 2,25
M
Méreni a zaznamenani
pomoci soufadnic . ... ......... 4,78
105



MéFeniplochy . ................ 4, 81
Méfenirozpéti . . ... ............ 4,74
MéfenivySek . . . ....... ... .. .. 2,20
Méreni vzdalenosti . . ............ 2,18
Méfeni & zaznamenani........... 4,76
pomoci stavebnichos . .. ... ... .. 4,77
Méficibod ................... 4,94
smazaniazobrazeni ............. 95
N
Nabidka funkci
FNC . ... ... ... . . . . ... 3,33
Nabijecka
POA82 ... ... ... ... . ... 8
Navadéci zafizeni . ......... 1-3, 20, 33
Nepfimé ureni vysky ... ... ... 4,83, 85
(0]
Objektiv . .. ... ... ... 1
Odegitani hodnot na kruhu . . . . . .. 3, 28-29
Okular . ...... .. ... ... ...... 1
Ovladacipanel................. 2,23
P
Pevnybod ................... 4,92
POA 50

reflektorova ty¢ (metrické jednotky) . ... 8
POA 51

reflektorova ty¢ (imperialni jednotky) ... 8
POA 80

akumulator . .. ....... ... ... 7
POA 82

nabijeCka . .. ... ... oL 8
POAW-4

reflektorova félie .. .............. 8
Podsviceni displeje . . . .. ......... 3,34
Polohastanice . . ... .............. 45
Polohy dalekohledu . ............ 2,15
Principméfeni . . ............... 2,17
Projekt

kopirovani . ................. 4,96

nové vytvoreni. . . ......... 3-4, 36, 96

smazani. ............... . ... 4,95

vybér. ... 4,91
106

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00

Projektové informace . ........... 3,37
Projekty . ... ................. 3,35
Proméfovani . . ................ 3,69
pomoci soufadnic . ... ......... 4,72
pomoci stavebnichos . . . ... ... .. 4,70
Pristroj
instalace . .................. 3,26
R
Reflektorova folie
POAW-4 . . ... . ... 8
Reflektorovatyé ................. 7
POAS5S0 . ................. 2,8,19
POAS5ST ... ... 8
RS232...... ... ... . ... . 5,99
S
Sada rektifikaénich klica ... ........ 7-8
Sitovyadaptér .................. 7
POABT .. ... . . 7
Soufadnice . . ... ... ... ... ..., 2,13
Stativ PUA35 ... ... ... ... ....... 8
Stavebniosy . ................. 2,13
Svislé vyrovnani . . .. ... ... ... .. 4, 80
Svislé vyty€eni
V-vyty€eni . ... ... 3,62
Svislypohon .. .................. 1
T
Tachymetr ..................... 7
vypnuti ... 2,26
Teodolit . .................... 3,28
Transportni rukojet’ . . . .. ........... 1
Trojnozka . . ........... . ........ 1
U
Ur€eniosy ................... 4, 87
\'
Vodorovné vytyéeni
(H-vyty€eni) . ................ 3, 54
Volné staniéeni . .. .......... 3,47, 49
V-vyty&eni
pomoci soufadnic . ... ......... 3,67



pomoci stavebnichos . . ... ... ... 3,63

Vybér méficihobodu . . . .. .......... 94
Vybérprojektu . .. ... ... L. 3, 36
Vybérstanice ................... 94
Vypnéte pfistroj . . .............. 2,26
Vyty&eni

pomoci soufadnic ... .......... 3,59

pomoci stavebnichos . . . ... ... .. 3,55
VytyCovacibody . . .. ............ 4,92

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00

Z
Zadavani bodu
pomoci soufadnic ... ............ 92
smazanibodl . ................. 93
vybérbodl .. ............. 2,21,92
zpracovanibodd . ............... 93
Zadavani stani¢énihobodu . ... ....... 40
Zadavani zamérného bodu . . . . . . .. 40, 45
ZaostfovaciSroub . . ... ... ... 1
Zapnuti pfistroje . . . . ... ... ... 2,26
Zobrazeni aktivniho projektu . . . ... .. 3,36
Zobrazeni vodorovného kruhu . . . . . .. 3,28
107



108

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



POVODNY NAVOD NA POUZIVANIE
Tachymeter POS 15/18

Pred uvedenim do prevaadzKy si bez-
podmienecne precitajte ndvod na ob-
sluhu.

Tenfo navod na obslubu odkladajte
vZdy spolu s pristrojom.

Pred odovzdanim pristroja inym oso-
bam sa presvedcite, Ze navod na ob-
sluhu je jeho sucastou.

(@ Nastavovacia skrutka trojnozky

(3) Aretacia trojnozky

(®) Ovladaci panel s dotykovou obrazovkou
(5) Zaostrovacia skrutka

(6) Okular

@ Dalekohlad s mera¢om vzdialenosti
Priezor na priblizné zacielenie

Casti krytu vpredu B

Vertikalny pohon
(D Rozhranie USB, dvojité (malé a velké)
@ Priehradka na akumulator vpravo s uzat-

H Cisla odkazuji vzdy na obrazky. Obrazky
k textu najdete na rozkladacich stranach. Pri

varacou skrutkou
(1) Horizontalny pohon, pripadne pohon do

Studovani navodu ich majte vzdy otvorené. stran
V texte tohto navodu na obsluhu sa pojmom Nastavovacia skrutka trojnozky
"pristroj" vzdy oznacuje tachymeter POS 15 () Trojnozka

alebo POS 18.
Casti krytu vzadu

(D) Priehradka na akumulator viavo s uzatva-
racou skrutkou

Laserova olovnica
() Pomoc pri navadzani
Objektiv

Transportna rukovat

1 V8eobecné informacie ...........ccoiiiiiiiiiii i 111
1.1 Signalne slovaaichvyznam........... ...ttt ieas 111
12 Vyznam piktogramov a dalSie pokyny. ... 111
F2 O T o Y1 112
21 Pouzivanie v silade s uréenym G€elom .. ....... ... ... ... ... ... 112
22 Opis pristroja - . ... ..o e 112
2.3 Do rozsahu dodavky $tandardnej vybavy patria ...................... ..ol 112
3 PrisluSenstvo. ... e 113
4 Technick@ Udaje. ........cooniriiiiii e ees 114
5 Bezpelnostné POKYNY ... ....ouieii i 116
5.1 Zakladné bezpe€nostné upozornenia .. .........cciiiiiii i it 116
5.2 Pouzivanie v rozpore s uréenym Gcelom vyuzitia...............cocovveiinn... 116
53 Spravne vybavenie pracovisk .. ... e 117
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Laserpointer B. ... ..o e 126

DAtove body . . ... e 126
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Nabijanie akumulatora . ........ ... . i e i e, 128
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7.7 Postavenie pristroja ..o i e e e, 133
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10.3 Nastavenie VYSKY . . . ... .o e 156
10.3.1 Nastavenie stanice so stavebnou osou (volba: Vyska "zapnutd") ............... 156
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11.2 Vertikalne vytyGenie (V-vyty€enie) .. ...t 169
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1. VSeobecné informacie

1.1 Signalne slova a ich vyznam
NEBEZPECENSTVO

Na oznacenie bezprostredne hroziaceho ne-
bezpecenstva, ktoré modze spdsobit’ tazky uraz
alebo usmrtenie.

VYSTRAHA

V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora
moze viest' k tazkym poraneniam alebo k usmr-
teniu.

POZOR

V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora
by mohla viest' k lahkym zraneniam os6b alebo
k vecnym Skodam.

UPOZORNENIE
Pokyny na pouzivanie a iné uzito¢né informacie
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1.2 Vyznam piktogramov a dalSie pokyny
Symboly

A A ES

Pred Vseobecna Odpad Nedivajte sa
pouzitim si vystraha odovzdajte do luca
precitajte pred nebez- na recyklaciu
navod na pecenstvom
pouzivanie
Symboly triedy lasera Il / trieda 2
Laser Radiation
Do not stare into beam
Class 2 Laser Product
PoctmW CW A=630-690nm
|EC60825-1:2001
Laser triedy Il podla Laser
CFR21,§ 1040 (FDA) triedy 2,
podla normy
EN 60825:2008
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Symboly triedy lasera Il / trieda 3

. JA\R

100MHz
|EC60825-1: 2007

Laser triedy Il podla
CFR 21, § 1040 (FDA)

Nedivajte sa
do li¢a alebo
sa vyhybajte
priamemu
pohladu do
luca cez
optické
pristroje

Otvor na vystup laserového lGca

LASER APERTURE

Otvor na vystup
laserového luca

2. Opis

Umiestnenie identifikacnych detailov na pri-
stroji

Typové oznacenie a sériové Cislo su uvedené
na typovom §titku vasho pristroja. Tieto udaje
si poznacte do svojho navodu na pouzivanie
a uvadzajte ich, kedykolvek pozadujete infor-
macie od nasho zastupenia alebo servisného
strediska.

Typ:

Generacia: 01

Sériové dislo:

2.1 Pouzivanie v sulade s uréenym Géelom

Pristroj je urCeny na meranie vzdialenosti
a smerov, vypocCet pozicii ciela v troch
dimenziach a odvodenych hodnét, ako aj
vyty€enia danych sudradnic alebo hodnot
vztahujucich sa na osi.

Na vylucenie rizika Urazu pouzivajte iba origi-
nalne prislusenstvo a nastroje Hilti.

Dodrzujte pokyny na pouzivanie, oSetrovanie
a udrzbu, uvedené v navode na pouzivanie.
Zohladnite vplyvy vonkajSieho prostredia. Ne-
pouzivajte pristroj tam, kde hrozi nebezpecen-
stvo poziaru alebo explozie.

Manipulacia alebo zmeny na pristroji nie su
dovolené.

2.2 Opis pristroja

S tachymetrom Hilti POS 15/18 sa daju uréovat’
objekty ako pozicia v priestore. Pristroj obsa-
huje vodorovny a zvisly kruh s digitalnym rozde-
lenim kruhu, dve elektronické libely (kompenza-
tor), koaxialny merac¢ vzdialenosti zabudovany
v dalekohlade, ako aj procesor na vykonavanie
vypoctov a ukladanie dat.
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Na prenos dat medzi tachymetrom a PC
a opacne, na Upravu dat a ich odovzdavanie
do inych systémov je k dispozicii PC-softvér
Hilti PROFIS Layout.

2.3 Do rozsahu dodavky Standardnej
vybavy patria
1 Tachymeter
1 Sietovy adaptér vratane kabla na na-

bijacku

Nabijacka

2 Akumulatory typu Li-lon 3,8 V

5200 mAh

Reflektorova vytycka

Nastavovaci klu¢ POW 10

Varovné §titky pre laser

Certifikat vyrobcu

Navod na pouzivanie

Kufor Hilti

Volitelne: Hilti PROFIS Layout

(CD-ROM s PC-softvérom)

1 Volitelne: Konektor ochrany pred kopi-
rovanim pre PC-softvér

1 Volitelne: Datovy kabel USB

-

NN NI N



3. Prislusenstvo

Obrazok Oznacenie

Opis

Akumulator POA 80

Sietovy adaptér POA 81

Nabijatka POA 82

Reflektorova vytycka (s met-
rickymi jednotkami) POA 50

Reflektorova vytycka POA 50
(s metrickymi jednotkami),
pozostavajuca zo Styroch ty-
¢ovych prvkov (s dizkou po
300 mm), hrotu vytyeky (s diz-
kou 50 mm) a platnicky s ref-
lektorom (s vySkou 100 mm,
pripadne vzdialenost'ou 50 mm
od stredu), sluzi na meranie
bodov na podlahe.

Reflektorova vytycka (s
imperialnymi jednotkami)
POA 51

Reflektorova vytycka POA 51
(s imperialnymi jednotkami),
pozostavajuca zo Styroch ty-
dovych prvkov (s dizkou po
12 palcov), hrotu vytycky

(s dizkou 2,03 palca) a plat-
nicky s reflektorom (s vyskou
3,93 palca, pripadne vzdiale-
nost'ou 1,97 palca od stredu),
slUzi na meranie bodov na pod-
lahe.

Reflexna félia POAW-4

+

Samolepiaca félia na umiest-
nenie referen¢nych bodov na
vyvysené ciele, ako st mury
alebo stipy.
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Obrazok Oznacenie

Opis

Stativ PUA 35

-

Nastavovaci klut¢ POW 10 Méze pouzivat’ iba odborny

personal!

na vytvaranie poziénych bodov
z udajov CAD a na ich prenos
do pristroja.

Konektor ochrany pred kopi-

HILTI PROFIS Layout Aplikacny softvér, ktory sluzi
/'w

’ rovanim POA 91

% Datovy kabel POW 90

4. Technické udaje

Technické zmeny vyhradené!

UPOZORNENIE
Az na presnost merania uhlov sa obidva pristroje

navzajom neodlisuju.

Dalekohrad
Zvacsenie dalekohladu 30x
NajkratSia vzdialenost’ pri cieleni 1,5 m (4,9 ft)

Zorné pole dalekohladu

1°20%2,3m /100 m (7,0 ft / 300 ft)

Otvor objektivu

45 mm (1,8")
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Kompenzator

Typ 2 osi, kvapalina
Pracovny rozsah 3’
Presnost’ 2"
Meranie uhlov
Presnost' POS 15 (DIN 18723) &
Presnost' POS 18 (DIN 18723) &
Systém snimania uhlov diametralny

Meranie vzdialenosti

Dosah 340 m (1 000 ft) Kodak, siva 90 %
Presnost’ +3 mm + 2 ppm (0,01 ft + 2 ppm)
Vykon 2,4 mW
Vinova dizka 658 nm
Trieda lasera Trieda 3R

Pomoc pri navadzani
Uhol rozbiehavosti 1,4°

Typicky dosah

70 m (230 ft)

Laserova olovnica

Presnost’ 1,5 mmna 1,5 m (1/16 na 3 ft)
Vykon <1 mwW
VInova dizka 635 nm
Trieda lasera Trieda 2
Pamat’ dat
Velkost’ pamate (datové bloky) 10 000

Pripojka na prenos dat

Hostitel a klient, 1x sériové RS-232C, 2x USB

Displej
Typ Farebny displej (dotykova obrazovka)
320 x 240 pix.
Osvetlenie 5-stupnové
Kontrast Prepinatelny rezim pre der / noc

Trieda ochrany IP

Trieda IP 56
Boéné pohony

Typ nekonecné
Zavit na stativ

Zavit trojnozky 5/8"
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Akumulator POA 80

Typ litium-iénovy
Menovité napatie 3,8V
Kapacita akumulatora 5200 mAh
Cas nabijania 4h

Cas prevadzky (pri meraniach vzdialenosti/ 16 h

uhlov kazdych 30 sekund)

Hmotnost’

0,1 kg (0,2 libry (Ibs))

Rozmery

67 mm x 39 mm x 25 mm (2,6" x 1,5" x 1,0")

Sietovy adaptér POA 81 a nabijacka POA 82

Napajanie elektrickym priddom 100...240 V
Sietova frekvencia 47...63 Hz
Menovity prud 4 A
Menovité napatie 5V

Hmotnost' (sietovy adaptér POA 81)

0,25 kg (0,6 libry (Ibs))

Hmotnost’ (nabijacka POA 82)

0,06 kg (0,1 libry (Ibs))

Rozmery (sietovy adaptér POA 81)

108 mm x 65 mm x 40 mm (4,3" x 2,6" x 0,1")

Rozmery (nabijacka POA 82)

100 mm x 57 mm x 37 mm (4,0" x 2,2" x 1,5")

Teplota
Prevadzkova teplota

-20...+50 °C (-4 °F az +122 °F)

Skladovacia teplota

-30...+70 °C (-22 °F az +158 °F)

Rozmery a hmotnosti

Rozmery 149 mm x 145 mm x 306 mm (5,9" x 5,7" x
12")
Hmotnost’ 4,0 kg (8,8 libry (Ibs))

5. Bezpeénostné pokyn

5.1 Zakladné bezpeénostné upozornenia
Okrem bezpeénostno-technickych upozorneni
uvedenych v jednotlivych kapitolach tohto na-
vodu na obsluhu sa vzdy musia striktne dodr-
Ziavat' nasledujice nariadenia.

5.2 Pouzivanie v rozpore s uréenym ucelom
vyuzitia

Ak bude pristroj alebo jeho pridavné zariade-

nia nespravne pouzivat’ nekvalifikovany perso-

nal alebo ak sa pristroj bude pouzivat’ v roz-

pore s predpisanym Ucelom jeho vyuzitia, méze

dojst’ k vzniku nebezpecenstva.
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a) Pristroj nikdy nepouzivajte bez dodrziava-
nia prislusnych instrukcii alebo bez preéi-
tania tohto navodu.

b) Nevyradujte z ¢&innosti Ziadne bezpeé-
nostné zariadenia a neodstrafnujte Ziadne
vystrazné stitky a Stitky s upozornenim.

c) Pristroj davajte opravovat'iba do servisnych
stredisk Hilti. Pri neodbornom otvarani pri-
stroja mdze vzniknut' laserové Ziarenie,
ktoré prekracuje triedu 3R.



d) Manipulacia alebo zmeny na pristroji nie su
dovolené.

e) Aby sa prediSlo riziku poranenia, pouzivajte
iba originalne prisluSenstvo a pridavné za-
riadenia Hilti.

f) Pristroj nepouzivajte vo vybusnom pro-
stredi.

g) Na Cistenie pouzivajte len Cisté a makke
utierky. Ak je to potrebné, mdzete ich mierne
navlhcit’ Cistym alkoholom.

h) Zabrarite pristupu deti k laserovym pristro-
jom.

i) Merania na penovych plastoch, ako je
napriklad Styropor alebo Styrodor, na
snehu alebo plochach s intenzivnym
odzrkadlfovanim a podobne, moézu viest
k nespravnym hodnotam zistenym pri
merani.

j) Merania na podkladoch so zlym odrazanim,
v prostrediach s velkymi odrazmi, mézu
viest' k skreslenym vysledkom merania.

k) Merania cez sklo alebo iné objekty mézu
vysledok merania skreslit'.

1) Rychlo sa meniace podmienky merania, na-
priklad osoby prebiehajuce cez meraci IUE,
moézu skreslit’ vysledok merania.

m) Pristroj nesmerujte na sinko alebo iné inten-
zivne zdroje svetla.

n) Pristroj nepouzivajte ako nivelacny pristroj.

o) Pred délezitym meranim, po pade alebo
po pésobeni inych mechanickych vplyvov
pristroj preskusajte.

5.3 Spravne vybavenie pracovisk

a) Zaistite miesto merania a pri umiestfiovani
pristroja dbajte na to, aby Iu¢ nesmeroval
na vas alebo na iné osoby.

b) Pouzivajte pristroj len v ramci definovanych
hranic pouzitia, to znamena, ze nevykona-
vajte meranie na zrkadle, chrémovej oceli,
leStenych kamenoch a podobne.

c) Dodrziavajte regionalne predpisy o bezpec-
nosti a ochrane zdravia pri praci.

5.4 Elektromagneticka tolerancia

| ked pristroj spifia prisne poziadavky prislus-

nych smernic, neméze firma Hilti vylucit moz-

nost, Ze pristroj

- bude rusit’ iné pristroje (napr. navigacné za-
riadenia lietadiel) alebo
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- ze bude ruseny silnym ziarenim, ¢o méze
viest' k chybnym operaciam.

V tychto pripadoch, alebo ak mate nejaké po-
chybnosti, vykonajte kontrolné merania.

5.4.1 Klasifikacia lasera pre pristroje
triedy 2

Laserova olovnica pristroja zodpoveda triede
lasera 2, na zaklade normy IEC825-1 /
EN60825-01:2008 a zodpoveda CFR 21
§ 1040 (Lose Notice 50). Pri nahodnom
kratkodobom pohlade do laserového IGc¢a
chrani oko vrodeny reflex Zmurknutia. Tento
ochranny reflex Zmurknutia vSak mozu
negativne ovplyvnit' lieky, alkohol alebo drogy.
Tieto pristroje sa smu pouzivat' bez dalSich
ochrannych opatreni. Napriek tomu, podobne
ako pri slneénom svetle, by sa ¢lovek nemal
pozerat' priamo do zdroja svetla. Laserovy 1U¢
nesmerujte na iné osoby.

5.4.2 Klasifikacia lasera pre pristroje
triedy 3R

Meraci laser pristroja na meranie vzdialenosti
zodpoveda triede lasera 3R, na zaklade normy
IEC825-1 / EN60825-1:2008 a zodpoveda CFR
21 § 1040 (Lose Notice 50). Tieto pristroje sa
smu pouzivat’ bez dalSich ochrannych opatreni.
Nedivajte sa do lu¢a a Iu¢ nesmerujte na iné
osoby.

a) Pristroje triedy lasera 3R a triedy Illa by mali
obsluhovat' iba kvalifikované osoby.

b) Oblasti pouzitia musia byt oznacené vy-
straznymi Stitkami pre lasery.

c) Laserové lu¢e musia prebiehat’ daleko nad
alebo pod uroviou o¢i.

d) Vykonajte bezpeCnostné opatrenia, aby sa
zaistilo, ze laserovy IU¢ nebude neimyselne
dopadat’ na plochy, ktoré ho odrazia ako
zrkadlo.

e) Vykonajte opatrenia, ktoré zaistia, aby
osoby nehladeli priamo do laserového Iuca.

f) Draha laserového lu¢a nesmie presahovat
do nekontrolovanych oblasti.

g) Nepouzivané laserové pristroje sa musia
ulozit' na mieste, ku ktorému nemaju pristup
nepovolané osoby.
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5.5 VSeobecné bezpeénostné opatrenia

a) Pred pouzitim pristroj skontrolujte, &i nie je
poskodeny. V pripade poskodenia pristroj
dajte opravit' v servisnom stredisku Hilti.

b) Dodrziavajte prevadzkovu teplotu a teplotu
skladovania.

c) Po pade alebo pésobeni iného mechanic-
kého vplyvu skontrolujte presnost’ pristroja.

d) Ked pristroj prenasate z velmi chladného
prostredia do teplejSieho alebo naopak,
nechajte ho pred pouzitim aklimatizovat'.

e) Pri pouziti so stativmi zaistite, aby bol pri-
stroj pevne naskrutkovany a aby stativ stal
spolahlivo a pevne na zemi.

f) Udrzujte vystupné okienko lasera disté,
aby ste zabranili chybnému meraniu.

g) Hoci je pristroj koncipovany na pouziva-
nie v tazkych podmienkach na stavenisku,
mali by ste s nim zaobchadzat’ starostlivo,
ako s ostatnymi optickymi a elektronickymi
pristrojmi (dalekohlad, okuliare, fotoapa-
rat).

h) Hoci je pristroj chraneny proti vniknutiu
vihkosti, mali by ste ho pred odloZzenim
do transportného kufra dosucha poutierat’.

i) Z bezpeénostnych dévodov prekontrolujte
predtym vami nastavené hodnoty, resp.
predchadzajuce nastavenia pristroja.

j) Pri vyrovnavani pristroja pomocou krabi-
covej libely sa na pristroj divajte len Sikmo.

k) Kryt priestoru na akumulator starostlivo
zaistite, aby akumulatory nemohli vypad-
nat’ alebo aby nemohol vzniknit' kontakt,
v doésledku ktorého by sa pristroj netimy-
selne vypol, ¢o by malo za nasledok stratu
dat.

5.6 Preprava

Pri  zasielani pristroja
alebo ich vyberte z
juce  batérie/akumulatory
poskodit’.

Aby nedochadzalo k poskodzovaniu Zivotného
prostredia, musite sa pri likvidacii pristroja
a  akumulatorov/batérii  riadit  platnymi
miestnymi predpismi.

V pripade pochybnosti oslovte vyrobcu.

izolujte akumulatory
pristroja.  Vyteka-
moézu  pristroj

6.1 VSeobecné pojmy
6.1.1 Saradnice

Na niektorych stavbach oznaci geodeticka firma namiesto stavebnych osi alebo aj v kombinacii
s nimi aj dalSie body a ich poziciu zapi$e prostrednictvom suradnic.
Suradnice su vo vSeobecnosti zalozené na systéme suradnic krajiny, na ktorom su vo vacsine

pripadov zaloZené aj mapy.

N{X)

E(Y)
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6.1.2 Stavebné osi

=
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Pred zaCatim stavby zvyCajne vyznaci geodeticka spolo¢nost’ najprv na mieste stavby a v jej okoli
vySkové znacky a stavebné osi.

Pre kazdu stavebnu os sa na zemi vyznacia dva konce.

Od tychto znaciek sa umiestnuju jednotlivé stavebné prvky. Pri vacsich budovach je dostupny
vacsi pocet stavebnych osi.

6.1.3 Specifické odborné pojmy

Osi pristroja

a Cielova os
b Zvisla os

¢ Sklopna os
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Vodorovny kruh/vodorovny uhol

0° p=30°

-]
D |
Ve |
180°
Z nameranych hodnét od¢itanych na vodorovnom kruhu 70° k jednému cielu a 30° k druhému
cielu mozno vypocitat’ zvierany uhol 70° - 40° = 30°.

2visly kruh/zvisly uhol

N

S

/: 180°
Tym, Ze zvisly kruh je vyrovnany na 0° k smeru gravitacie alebo na 0° k horizontalnemu smeru, su
tu uhly v podstate ur¢ené smerom gravitacie.

S tymito hodnotami su horizontalna vzdialenost’ a vySkové rozdiely vypocitavané z nameranej
Sikmej vzdialenosti.

6.1.4 Polohy dalekohladu E1

Aby bolo mozné od¢&itané hodnoty na vodorovnom kruhu spravne priradit’ k zvislému uhlu,
hovorime o polohach dalekohladu. Tzn., Ze podla smeru dalekohladu voci ovladaciemu panelu
mozno urcit, v ktorej "polohe" sa meralo.

Ked mate priamo pred sebou displej a okular, nachadza sa pristroj v polohe d'alekohladu 1. E4
Ked mate priamo pred sebou displej a objektiv, nachadza sa pristroj v polohe dalekohladu 2.E1

122

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



6.1.5 Pojmy a ich opisy
Cielova os

Linia prechadzajuca nitkovym krizom a stredom objektivu
(os dalekohladu).

Klopna os Os otacania dalekohladu.

Zvisla os Os otacania celého pristroja.

Zenit Zenit je smer pritazlivosti nahor.

Horizont Horizont je smer kolmy k zemskej pritazlivosti — vSeobecne
sa oznacuje ako horizontalny (vodorovny).

Nadir Nadir je smer zemskej pritazlivosti dolu.

Zvisly kruh Ako zvisly kruh sa vyznacuje kruh na od¢itanie uhlov, hod-
noty ktorého sa menia, ked sa dalekohlad pohybuje nahor
alebo nadol.

Zvisly smer Ako zvisly smer sa oznacuje od¢itana hodnota na zvislom

kruhu.

Vertikalny uhol (Vu)

Vertikalny uhol pozostava z od¢itania na zvislom kruhu.
Zvisly kruh sa vacsinou vyrovnava v smere zemskej pritaz-
livosti pomocou kompenzatora, "od¢itanim nulovej hodnoty"
v zenite.

Vyskové uhly

Pri vySkovych uhloch je "nula" uréena horizontom, kladné su
smerom nahor a zaporné dolu.

Horizontalny kruh

Ako vodorovny kruh sa oznacuje kruh na odcitanie uhlov,
hodnoty ktorého sa menia, ked' sa pristroj otaca.

Vodorovny smer

Ako vodorovny smer sa oznacuje od¢itana hodnota na vodo-
rovnom Kruhu.

Horizontalny uhol (Hu)

Horizontalny uhol je dany rozdielom dvoch odc¢itanych hod-
n6t na vodorovnom kruhu, ale ¢asto sa ako uhol oznacuije aj
jedna hodnota od¢itana na kruhu.

Sikma vzdialenost’ (Sv)

Vzdialenosti od stredu dalekohl'adu az po laserovy IU€, nara-
Zajuci na cielovu plochu

Horizontalna vzdialenost' (Hv)

Namerana Sikma vzdialenost’ zredukovana na horizontalu.

Alhidada Alhidada je prostredna oto¢na Cast’ tachymetra.
Sucastou tejto Casti byvaju bezne ovladaci panel, libely na
vyrovnanie do horizontalnej polohy a vo vnutri vodorovny
kruh.

Trojnozka Pristroj stoji na trojnozke, ktori mozno upevnit' napr. na sta-

tiv.
Trojnozka ma tri dosadacie body, ktoré mozno zvisle nasta-
vovat’ pomocou nastavovacich skrutiek.

Stanica pristroja

Miesto, na ktorom je pristroj nainstalovany - vacsinou nad
vyzna¢enym bodom na zemi.

VySka stanice (Stan Vys)

Vyska bodu na zemi so stanicou s pristrojom nad referenc-
nou vyskou.

VySka pristroja (Vi)

Vyska od bodu na zemi az po stred dalekohladu.

Vyska reflektora (Vr)

Vzdialenost' stredu reflektora k hrotu reflektorovej vytycky.

Orientacny bod

Cielovy bod v spojitosti so stanicou s pristrojom, sldziaci na
urcenie horizontalneho referenéného smeru pre meranie
horizontalnych uhlov.

EDM

Elektronicky merac vzdialenosti.
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Vychodna suradnica (Vych) V typickom systéme suradnic pre vymeriavanie sa tato hod-
nota vztahuje na smer vychod - zapad.

Severna suradnica (Sev) V typickom systéme suradnic pre vymeriavanie sa tato hod-
nota vztahuje na smer sever - juh.

Dizka (Ln) Toto je oznadenie pre rozmer dizky pozdiz stavebnej osi
alebo inej referencnej linie.

Priec. (Offs) Toto je oznacenie pre vzdialenost' v pravom uhle vodi sta-
vebnej osi alebo inej referencnej linii.

Vyska (Vys) Pojmom vyska sa oznacuje viacero hodn6t.

Vyska je vertikalna vzdialenost’ k referenénému bodu alebo
k referencnej ploche.

6.1.6 Skratky a ich vyznamy

Hu Horizontalny (vodorovny) uhol
Vu Vertikalny uhol

dHu Delta — horizontalny (vodorovny) uhol
dVu Delta — vertikalny uhol

Sv Sikma vzdialenost’

Hv Horizontalna vzdialenost’

dHv Delta — horizontalna vzdialenost’
Vi Vyska pristroja

Vr Vyska reflektora

Ref. vyska Vyska referenéného bodu
Stan VyS$ Vyska stanice

Vy$ Vyska

Vych Vychodna suradnica

Sev Severna suradnica

Offs Priecka (Priec.)

Ln Dizka

dvys Delta — vySka

dVych Delta — vychodna suradnica
dSev Delta — severna suradnica
dOffs Delta — priec.

dLn Delta — dizka

6.2 Systém merania uhlov

6.2.1 Princip merania

Pristroj urCuje uhol prepo¢tom, vzdy z dvoch odcitani kruhu.

Na meranie vzdialenosti su prostrednictvom viditelného laserového Ii¢a vysielané meracie viny,
ktoré sa odrazia na objekte.

Z tychto fyzikalnych prvkov sa zistuju vzdialenosti.
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Pomocou elektronickych libiel (kompenzatorov) sa zistuju sklony pristroja a koriguju sa od&itania
kruhu a vykonava sa aj vypoCet z nameranej Sikmej vzdialenosti, horizontalnej vzdialenosti
a vySkového rozdielu.

Pomocou zabudovaného vypoctového procesora sa daju vSetky jednotky vzdialenosti, ako su
metrické metre a tzv. imperialny systém stop, yardov, palcov a pod. konvertovat' a prostrednictvom
digitalneho rozdelenia kruhu je mozné znazornit' r6zne uhlové jednotky, ako napriklad 360°
Sest'desiatinné delenie (° ' ") alebo jednotky Gon (g), kde cely kruh ma 400 g dielikov na stupnici.

6.2.2 Dvojosovy kompenzator H

Kompenzator je v principe nivelacny systém, napriklad elektronické libely, na uréenie zvySkového
sklonu osi tachymetra.

S pouzitim dvojosového kompenzatora sa zvy$kové sklony v pozdiznom a prieénom smere daju
uréit’ s velkou presnostou.
Matematicka korekcia zaru€uje, ze zvyskové sklony nemaju ziadny vplyv na merania uhlov.

6.3 Meranie vzdialenosti
6.3.1 Meranie vzdialenosti @

Meranie vzdialenosti sa vykonava pomocou viditelného laserového lu¢a, ktory vystupuje zo stredu
objektivu, €o znamena, ze merac vzdialenosti je koaxialny.

125

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



Laserovy IU¢ meria na "normalnych" povrchoch bez pomoci Specifického reflektora.

Normalnymi povrchmi su vSetky neodzrkadlujuce povrchy, ktoré mézu byt’ iplne nerovné ¢i drsné.
Dosah je zavisly od schopnosti odrazu od cielového povrchu, €o znamena, ze len malo odrazajuce
povrchy, ako su povrchy modrej, Cervenej, zelenej farby, moézu spdsobit’ urcité straty v oblasti
dosahu.

S pristrojom sa dodava reflektorova vytycka s nalepenou reflexnou féliou.

Meranie na reflexnej folii poskytuje kvalitné meranie vzdialenosti aj pri velkych dosahoch.
Reflektorova vytyCka dodatocne umozriuje meranie vzdialenosti na bodoch na zemi.

UPOZORNENIE
Pravidelne kontrolujte nastavenie (vyrovnanie) viditelného laserového meracieho Iuc¢a voci cielovej
osi. V pripade, Ze je potrebné nastavenie Ci vyrovnanie alebo ak si nie ste isti, odoslite pristroj do

6.3.2 Ciele

S meracim lu€om je mozné vykonavat meranie na akomkolvek pevne stojacom cieli.

Pri merani vzdialenosti je potrebné davat pozor na to, aby sa poCas merania vzdialenosti
nepohyboval Ziadny iny objekt cez meraci IU€.

UPOZORNENIE
V opac¢nom pripade existuje moznost, Ze vzdialenost’ sa nebude vztahovat na Zelany ciel, ale na
iny objekt.

6.3.3 Reflektorova vytycka

Reflektorova vytycka POA 50 (s metrickymi jednotkami), pozostavajica zo 4 tyCovych prvkov (s
dizkou po 300 mm), hrotu vytycky (s dizkou 50 mm) a platni¢ky s reflektorom (s vySkou 100 mm,
pripadne vzdialenostou 50 mm od stredu), slizi na meranie bodov na zemi.
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Reflektorova vyty¢ka POA 51 (s imperialnymi jednotkami), pozostavajuca zo Styroch tyCovych
prvkov (s dizkou po 12 palcov), hrotu vytygky (s dizkou 2,03 palca) a platniky s reflektorom (s
vysSkou 3,93 palca, pripadne vzdialenostou 1,97 palca od stredu), slizi na meranie bodov na
podlahe.

Pomocou integrovanej libely sa da reflektorova vyty€ka postavit' kolmo nad bodom na zemi.
Vzdialenost’ od hrotu tyCe az po stred reflektora je variabilna, aby bol zaru¢eny volny vyhlad pre
laserovy meraci IU¢, aj ponad rézne prekazky.

Potlatou na reflexnej félii je zaru¢ené bezpeéné meranie smeru a vzdialenosti, okrem toho
poskytuje reflexna folia vacsi dosah, oproti inym ciefovym povrchom.

Dizky ref-
lektorovych L1 L2 L3 L4 L5
vytyciek
POA 50 (s 100 mm 400 mm 700 mm 1000 mm 1300 mm
metrickymi

jednotkami)
POA 51 (s 4" 16" 28" 40" 52"
imperialnymi
jednotkami)

L4

L3

L2

91

6.4 Meranie vySok

6.4.1 Meranie vySok

S pristrojom je mozné merat’ vysky, Ci pripadne vyskové rozdiely.

Merania vySok sU zalozené na metode "trigonometrickych urCovani vySok" a vypocitavaju sa
zodpovedajucim spdsobom.

<{IT
(=4

v X ! X ! -
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v.rfl

Merania vySok sa vypocitavaju pomocou vertikalneho uhla a Sikmej vzdialenosti v spojeni
s vySkou pristroja a vySkou reflektora.

dVys = cos(Vu)*Sv+Vi-Vr+(kor.)

Na vypocet absolutnej vysky ciefového bodu (bodu na zemi) sa pripocitava vySka stanice (Stan
Vys) k hodnote delta vysky.

Vy$ = Stan Vy$ + dVys

6.5 Pomoc pri navadzani

6.5.1 Pomoc pri navadzani

Pomoc pri navadzani mozno manualne zapnut' alebo vypnut' a frekvenciu blikania mozno menit’
v 4 stupnoch.

Pomoc pri navadzani pozostava z dvoch ¢ervenych LED-diod v tele dalekohladu.

V zapnutom stave blika jedna z dvoch LED-diéd, aby bolo mozné jednoznacne vidiet, ¢i sa osoba
nachadza nalavo alebo napravo od cielove;j linie.

Osoba, ktora stoji vo vzdialenosti aspori 10 m od pristroja a v blizkosti cielovej linie, vidi bud
blikajuce alebo trvalé svetlo silnejSie, v zavislosti od toho, i sa nachadza nalavo alebo napravo
od cielovej linie.

Osoba sa nachadza v cielovej linii vtedy, ked vidi obidve LED-diédy svietit' s rovnakou intenzitou.

6.6 Laserpointer @

Pristroj ma aj moznost’ trvalého zapnutia laserového meracieho luc¢a.

Trvalo zapnuty laserovy meraci IU¢ sa dalej oznacuje ako "Laserpointer".

Ak sa prace vykonavaju v interiéri, je mozné Laserpointer pouzit na cielenie, pripadne na ukazanie
smeru merania.

V exteriéri je vS§ak meraci IU¢ viditelny iba za urcitych podmienok a tato funkcia sa v praxi prili$
neuplatni.

6.7 Datové body

Tachymetre Hilti meraju data, ktorych vysledky vytvaraju meraci bod.

Rovnakym spdsobom sa datové body so svojim opisom pozicie pouzivaju v aplikaciach, ako je
napriklad vytyCenie alebo aj na urenie a urCenie Ci stabilizovanie stanice.

Na ulahcenie Ci urychlenie vyberu bodov su v tachymetri Hilti dostupné rézne moznosti.
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6.7.1 Vyber bodov

Vyber bodov je dolezitou sucastou systému tachymetra, pretoze body si merané vo vSeobecnosti
a body sa aj opatovne vyuzivaju na vytyCovanie, pre stanice, na orientacie a porovnavacie merania.
Body je mozné vyberat’ réznym spdsobom:

1. Zplanu

2. Zo zoznamu

3. Manualnym zadanim E
Body z pléanu

Kontrolné body (fixné body) su pre vyber bodov dané k dispozicii graficky.

Body sa v grafike vyberaju tuknutim prstom, pripadne tuknutim perom.

O Zobrazenie zvoleného bodu
Apliks Sprivea datProjekt z graf[ky'_ _
= Zrug Prerusenie a navrat na
< > predchadzajlce zobraze-
hd .
nie.
A Q Man Vyber bodu manualnym
- s 1 Q zadanim.
Potvrdenie a prevzatie za-
Q dania.
— - Znazornenie vSetkych bo-
= — < 2 dov v zobrazovacom poli.
Spat | Flan |.oznan‘ Man ‘ oK M.

Vyber bodu zo zoznamu.

ZvacSenie nahladu.

Aplik:Spravea dat'Projekt

Zmensenie nahladu.

Zvacsenie vybranej oblasti.

=y

-
I——LHCl m

Spit | Plan [oznan| Man | Ok

UPOZORNENIE
Data bodov, ku ktorym je priradeny nejaky graficky prvok, sa na tachymetri nedaju upravovat’ a ani
vymazavat'. Tuto ¢innost’ mozno vykonavat len v programe Hilti PROFIS Layout.
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Body zo zoznamu

Zvolte zo zoznamu UK Zrug Prerudenie a navrat na
—— = predchadzajuce zobraze-
Aplik=Spravea dat/Projekdt nie
T A ” : z
Bod ID Axis_1/%e,| Plan Vyber bodu z planu.

Bod ID| Vyc Sev | Vy§ Vyber bodu manualnym
Olaxis_1 |16.779 |30.445 [0.000 zadanim. :

. Potvrdenie a prevzatie za-
Olaxis_2 [16.779 [57.944 [0.000 dania.

| Axis_3 |9.779  |57.944 |0.000

[k

spét | Plan [oznar| Man | oK

Body s manualnym zadanim

Zvolte rucné zadavanie Ry Zrus Prerusenie a navrat na
Aplik> Sprivea datiPrajskt n girsdchadzajuce zobraze-

Bod ID 24/"% | Viyber bodu z planu.

Vyc — |12, Vyber bodu zo zoznamu.

Sev --- 123| ’T‘ Potvrdenie a prevzatie za-
o dania.

Vs -—|12;

spit | Plan [oznan| 11an | Ok

7. Prvé krok

7.1 Akumulatory

Pristroj obsahuje dva akumulatory, ktoré sa vybijaju postupne po sebe.

Vzdy je indikované aktualne nabitie obidvoch akumulatorov.

Pri vymene je mozné pouzivat’ jeden akumulator na prevadzku, zatial ¢o sa druhy akumulator
nabija.

Kvéli vymene akumulatorov po€as prevadzky a preto, aby sa zabranilo vypnutiu pristroja, ma
zmysel menit’ akumulatory postupne po sebe.

7.2 Nabijanie akumulatora
Po vybaleni pristroja najprv vyberte z puzdra sietovy adaptér, nabijacku a akumulator.

Akumulatory nechajte nabijat’ cca 4 hodiny.

7.3 VloZenie a vymena akumulatorov E1

Nabité akumulatory vlozte do pristroja konektorom smerom k pristroju a nadol.
Starostlivo zaistite kryt priestoru na akumulator.
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74

Kontrola funkcie

UPOZORNENIE
Pamatajte prosim na to, Ze tento pristroj je kvoli otaCaniu okolo alhidady vybaveny klznymi

spoj

kami a nemusi sa zaist'ovat’' na bo¢nych pohonoch.

Boc¢né pohony pre horizontalny a vertikdlny smer si nekoneénymi pohonmi, porovnatelnymi
s optickym nivelatorom.

Najprv na zaciatku a potom v pravidelnych intervaloch skontrolujte funkciu pristroja podla nasle-
dujucich kritérii:

1.
2.
3
4.
5.
6.

7.5

Na kontrolu klznych spojok otacajte pristroj rukou opatrne dofava a doprava a dalekohlad
smerom nahor a nadol.

Otacajte bocné pohony pre horizontalny a vertikalny smer opatrne do obidvoch smerov.
Otocte zaostrovacie koliesko Uplne dolava. Pozrite sa do dalekohladu a pomocou prstenca
okulara zaostrite nitkovy kriz.

Skontrolujte smer oboch priezorov na dalekohlade, ¢i sa zhoduje so smerom nitkového kriza.
ESte skor nez budete pristroj dalej pouzivat, uistite sa, ze kryt pre obidve rozhrania USB je
dobre uzatvoreny.

Skontrolujte pevné utiahnutie skrutiek rukovati.

Ovladaci panel

Ovladaci panel obsahuje spolu 5 tlacidiel s vytlaéenymi symbolmi a obrazovku citlivi na dotyk
(Touchscreen), ktora slizi na interaktivnu obsluhu.

75
Fun

.1 Funkéné tlacidla
kéné tlacidla sluzia na vSeobecnu obsluhu.

©

@

Q) @ Zapnutie alebo vypnutie
pristroja.
n Zapnutie, pripadne vypnu-

tie podsvietenia.
m Vyvolanie ponuky FNC pre
podporované nastavenia.

m Prerusenie alebo ukon-
Cenie vSetkych aktivnych

©) funkcii a navrat na ivodné

dEBO

75

menu.

Vyvolanie pomocnika k ak-
? tualnemu zobrazeniu.

.2 Velkost' dotykovej obrazovky

Velkost' farebného displeja citlivého na dotyk (Touchscreen) je cca 74 x 56 mm (2,9 x 2,2 in),
s rozliSenim spolu 320 x 240 pix.
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T4 mm (2.9 inch)

{usui zz) wih g5

v

7.5.3 Rozdelenie dotykovej obrazovky

Dotykova obrazovka je na Ucely obsluhy rozdelena prip. informaciou pre pouzivatela na viaceré
oblasti.

o Riadok s instrukciami zobrazuje, ¢o

g treba urobit’

\\\\\\\\\I“ Pam b m NN N b

NV

Stavovy riadok pre akumulator a Laser-
pointer

Zobrazenie ¢asu a datumu a ich zada-
vanie

Hierarchia urovni ponuky

Oznacenia datovych poli v oblasti 6

Datové polia

0 [N [0 o |

Podporované nakresy rozmerov

Riadok s az 5 "softvérovymi tlacidlami”

7.5.4 Dotykova obrazovka - numericka klavesnica

Ak je potrebné zadavat' Ciselné udaje, je automaticky dana k dispozicii prislusna klavesnica na
displeji.

Klavesnica je rozdelena podla nasledujuceho znazornenia.
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Zrus Prerusenie a navrat na
predchadzajlice zobraze-

nie.
oK Potvrdenie a prevzatie za-

1 2 3 + - - dania.

Posunutie miesta zadava-
4 5 6 +— nia vstupu dolava.

Posunutie miesta zadava-
7 8 9 0 =), nia vstupu doprava.

Vymazanie znaku nalavo

Zrus |ABC | abc | 123 | OK X od miesta zadavania

vstupu. Ak nie je nalavo
ziadny znak, vymaze sa
zvyrazneny znak.

7.5.5 Dotykova obrazovka - alfanumericka klavesnica

Ak je potrebné zadavat alfanumerické udaje, je automaticky dana k dispozicii prislu§na klavesnica
na displeji.
Klavesnica je rozdelena podla nasledujuceho znazornenia.

n "

Zru Prerusenie a navrat na
predchadzajuce zobraze-
| nie.

Zadavanie Projekt

Zrus | ABC | abc | 123 OK

Posunutie miesta zadava-
nia vstupu doprava.

Prepnutie na malé pis-
Alelc|p|E]|F H Prepn P
| J LImINI|o @ Prlepnut_ie na numericku
klavesnicu.
QlRr Tlul v X ’T‘ Potvrdenie a prevzatie za-
dania.
Y | Z = Posunutie miesta zadava-
= +— nia vstupu dolava.
—
X

Vymazanie znaku nalavo
od miesta zadavania
vstupu. Ak nie je nalavo
ziadny znak, vymaze sa
zvyrazneny znak.

7.5.6 Dotykova obrazovka - vdeobecné ovladacie prvky

ﬁ Tlacidlo aplikacie / programu - na spustenie programu alebo
funkcie.
Spravcadat
19° 08' 50|12y Tlacidlo na priame zadavanie Ciselnych udajov, vratane zna-
mienka a desatinnych miest.
RAFJB---H Tlacidlo na priame zadanie alfanumerickych znakov, vratane

pisania velkych a malych pismen.
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MOG 14 3 T3):= Vyber zo zoznamu. Tieto zoznamy mo6zu obsahovat’ Ciselné
alebo alfanumerické hodnoty, ako aj nastavenia.
Takzvana "Ponuka Drop Down". Vo vacsine pripadov sa tu
otvoria maximalne tri volby na vyber nastaveni.
Spit Priklad tlacidla pre operaciu v najspodnejSom riadku zobra-
zenia.

m 7.5.7 Indikacia stavu Laserpointer
Pristroj je vybaveny funkciou Laserpointer.

Laserpointer ZAP.
Laserpointer VYP.
7.5.8 Indikatory stavu akumulatora
Pristroj pouziva 2 litium-ibnové akumulatory, ktoré sa podla potreby vybijaju siucasne alebo
rozdielnym sp&sobom.
Prepnutie z jedného akumulatora na druhy sa vykonava automaticky.

Preto je kedykolvek mozné jeden akumulator vybrat, napriklad kvoli jeho nabitiu a suCasne
s druhym akumulatorom d'alej pracovat, pokial je jeho kapacita dostatocna.

UPOZORNENIE
Cim pInsi je symbol akumulatora, tym vyssi je stav jeho nabitia.

7.6 Zapinanie/vypinanie
7.6.1 Zapnutie

Podrzte stlacené tlacidlo vypinaca na cca 2 sekundy.

UPOZORNENIE

Ak bol pristroj predtym Uplne vypnuty, trva kompletny proces zapnutia cca 20 — 30 sekund, s dvomi
réznymi po sebe nasledujicimi zobrazeniami.

Koniec procesu zapinania bol dosiahnuty vtedy, ked je pristroj nutné uviest’ do horizontalnej
polohy (pozrite si kapitolu 7.7.2).
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7.6.2 Vypinanie

Vypnut pristroj Zrus PreruSenie a navrat na
Apliks\iolba aplikicie predcha’dzajt]ce zobraze-
nie.
| (D Tachymeter prejde do
O ® pokojového stavu. Po
Pokojovy stav Vypnit’ Pokclovystay opatovnom stladeni
vypinaca sa systém opat
s, spusti a vychadza z toho
-/|\- istého miesta, na ktorom
Reset bol pristroj uvedeny do

pokojového stavu.

Zrus (D Tachymeter sa Uplne vy-

| pre.
_ Vypniat' |
T Tachymeter sa spusti na-
£ novo. Pripadné neulozené
Res data sa pritom stratia.

Stlacte tlacidlo vypinaca.

UPOZORNENIE

Pamatajte prosim na to, ze pri vypnuti a opatovnom zapnuti je z bezpecnostnych dévodov este
raz polozena prislusna otazka a pristroj vyzaduje dodato€né potvrdenie zo strany pouzivatela.

7.7 Postavenie pristroja
7.7.1 Postavenie s bodom na zemi a laserovou olovnicou

Pristroj by vzdy mal stat' nad bodom oznacenym na zemi, aby v pripade odchylok merania bolo
mozné opat’ vyuzit' data stanice alebo body stanice pripadne orientacné body.
Pristroj ma laserovu olovnicu, ktora sa po zapnuti pristroja taktiez zapne.

7.7.2 Postavenie pristroja El

1.
2.
3

S

Stativ postavte stredom hlavy stativu priblizne nad prislusny bod na zemi.

Pristroj naskrutkujte na stativ a zapnite ho.

Rucne pohybujte dvomi nohami stativu tak, aby sa laserovy IU¢ nachadzal na znacke na zemi.
UPOZORNENIE Dbaijte na to, aby bola hlava stativu priblizne vodorovne.

Potom zatla¢te nohy stativu do zeme.

Zvysnu odchylku laserového bodu od znacky na zemi vyrovnajte pomocou nastavovacich
skrutiek — laserovy bod sa teraz musi nachadzat’ presne na znacke na zemi.

PrediZenim noh stativu vyrovnajte krabicovd libelu na trojnozke doprostred.

UPOZORNENIE Docielite to predizenim alebo skratenim tej nohy stativu, ktora leZi oproti
bublinke, v zavislosti od toho, ktorym smerom sa ma bublinka pohnut’. Je to iterativny proces
a musi sa pripadne niekolkokrat opakovat'.

Ked je bublinka krabicovej libely uprostred, nastavi sa posunutim pristroja na tanieri stativu
laserova olovnica presne centricky na bod na zemi.

Aby ste pristroj mohli spustit, musi sa elektronicka "krabicova libela" dat' pomocou nastavo-
vacich skrutiek do stredu a musi sa nachadzat’ v ramci rozumnej presnosti voci stredu.
UPOZORNENIE Sipky ukazuju smer otadania nastavovacich skrutiek trojnozky, aby sa
bublinky pohybovali smerom do stredu.

Ak nastane tento pripad, je mozné pristroj zapnut'.
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ZvySenie intenzity laserovej
olovnice (stupne 1 —4).

Znizenie intenzity laserove;j
olovnice (stupne 1 -4).

Potvrdenie nivelacie.

Symbol pre zobrazenie la-
serovej olovnice. Cim v&g-
Sia je hrabka &iary, tym in-
tenzivnejSie je svetlo lase-
rovej olovnice.

Zobrazenie elektronickej
libely. Nastavte bublinky
libiel do stredu.

9. Po tom, ¢o bola nastavena elektronicka libela, skontrolujte laserovu olovnicu nad bodom na
zemi a pripadne pristroj eSte raz posunte na tanieri stativu.

10. Zapnite pristro;.
UPOZORNENIE Tlagidlo OK je aktivne vtedy, ked sa bublinky libiel pre dizku (Ln) a prie¢ku
(Offs) nachadzaju v ramci celkového sklonu 45".

7.7.3 Postavenie nad rarky a pomocou laserovej olovnice

Body na zemi su €asto vyznacené rdrkami.
V tom pripade mieri laserova olovnica do rarky, bez vizualneho kontaktu.

Aby bol laserovy bod viditelny, poloZte na rarku papier, foliu alebo iny slabo priehladny material.

7.8 Aplikacia Teodolit

V aplikacii s nazvom Teodolit su k dispozicii zakladné funkcie teodolitu, na nastavenie od¢itavania
Hu na kruhu.
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Teod Vyvolanie aplikacie Teodolit

— - g na nastavenie hodnét na
ApliksUvodna ponuka
vodorovnom kruhu.
Hu 355° 42' 00"
Vu 88° 43' 24"
Hv 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

7.8.1 Nastavenie zobrazenia vodorovného kruhu

Odcitavanie z vodorovného kruhu sa zastavi, zacieli sa na novy ciel a od¢itavanie z kruhu sa
potom opat’ spusti.

Nastavie Hu _ Pozastavenie aktualneho
: o Hu-od¢itavania z kruhu.

Apliks TeodfNastavte Hu

Hu 355° 39' 05"12;

Vu 88° 43' 32"

\ Fix Hu \ Hu =0 \ oK

Fixujie a nastavte Hu iD 14 ! Zrug Preruée'nie g’névrat na

Aplik: TeodHu fixowatinastavit = predchadzajuce zobraze-
nie bez zmeny hodnoty Hu.

Hu 355° 38' 55" Nastavenie hodnoty Hu
v zobrazeni.

Hu fixowany.
Famerajte ciel, potom stlacte [OK] a uvolnite
Hu.

Zrus OK

7.8.2 Manudlne zadanie odg€itavania z kruhu
Akékolvek lubovolné odCitavanie z kruhu sa da v kazdej pozicii zadat’ aj manualne.
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Nastavie Hu 1410811 19°08:500)  Manualne zadanie hodnoty
2 pre horizontalny uhol.

Potvrdenie zobrazenia.

Apliks TeodfNastavte Hu

Hu 355° 39' 05"[12;
Vu 88° 43' 32"

\ HxHu‘ Hu =0 \ oK

7.8.3 Nastavenie od¢itavania z kruhu na nulu

Volbou Hu "nula" sa da odcitavanie z vodorovného kruhu jednoduchym a rychlym sp&sobom
nastavit' na "nulu".

Nastavie Hu Eisr:zvgnie aktualneho uhla
Aplik: Teod/Hastavte Hu - -

Hu 308° 56 36"|123| oK Opustenie funkcie.

Vu 64° 35' 16"

‘ HxHu‘ Hu =0 ‘ oK

Nastavte Hu nula 14 i Zrus PreruSenie a navrat na

il predchadzajlce zobraze-
nie bez zmeny hodnoty Hu.
Hu (stary) 328" 55" 06" Nastavenie hodnoty Hu na

Hu (novy) 0° 00" 00" “nulu”

Aplik=TeodHu nula

L [OK] nastavte Hu = 0.

Zrus OK

7.8.4 Indikacia zvislého sklonu
Nastavenie odc&itavania zo zvislého kruhu sa da prepinat’ medzi zobrazenim stupnov a percent.

UPOZORNENIE
Zobrazenie v percentach je aktivne len pre toto zobrazenie.

Sklony tak mozno merat’, resp. vyrovnavat' v %.
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Prepnutie zobrazenia ver-
tikalneho uhla medzi stup-

Apliks (vodna ponuka

fnami a %.
Hu 355° 40' 05"
Vu 2.225%
Hv 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

8. Nastavenia systému

8.1 Konfiguracia
V ponuke pre programy sa pomocou tlacidla Konfiguracia da preskocit’ na konfiguracnu ponuku.

Ponuka aplikacie

Aplikzolba aplikicie

Navrat na predchadzajlce
zobrazenie.

Bod na linku

Spravea dat

Vyvolanie ponuky Konfigu-
racia.

Dy

Konfiguracia

Spit

Konfiguracia

ApliksHonfiguracia

Lo

Zrus

Prerusenie a navrat na
predchadzajlce zobraze-
nie.

Vyvolanie ponuky s naz-
vom Nastavenia.

=
MNastavenie Kalibracia
- 0 ¥
I 4+ f-l-
Systém info cbrazenie kalibrac

Spat

8.1.1 Nastavenia

_ Nastavenie
- Systémova informacia so
l zobrazenim sériového Cisla
m info a verzie softvéru.
T Vyvolanie kalibracie zobra-
! °p zenia.
sbrazenie kali

Nastavenia pre uhol a vzdialenosti, uhlové rozliSenie a nastavenie zvislého kruhu na nulu.
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Zmefite nastavenie

Aplik:Konfiguracia/Mastaveniz

Uhlové rozliSenie |1"

Unhlové jednotky  |SMS (' ")

Jedn. vzdial. meter =]
Decimal format 1000.0
Zrus | Dalej | oK

Prerusenie a navrat na
predchadzajlice zobraze-
nie.

Zrus

Pokracovanie dalej na dal-
Sie zobrazenie s dalSimi
nastaveniami.

Dalsie

Ukoncenie a ulozenie na-
staveni.

OK

Nastavenia kritérii automatického vypnutia a tonu pipnutia, ako aj volba jazyka.

Zmefite nastavenie Zrus PreruSenie a navrat na
Apliks KanfigurcialNastavenie EreedChédzajuce zobraze-
ie.
Auto zapfvyp Vyp . Spat Navrat na predchadzajuce
Beep zobrazenie.
= _ oK Ukonéenie a ulozenie na-
Jazyk Sloventina  |=| staveni.
Zrus ‘ Spat ‘ oK
Mozné nastavenia
Jednotky uhlov SMS (°'")
Gon
Uhlové rozliSenie 1", 5", 10"
5cc, 10cc, 20cc
Vu nula Zenit
Horizont
Vzdialenost’ Meter

US Feet (americka stopa), Int Feet
(medzinarodna stopa), Ft/in-1/8, Ft/in-1/16

Decimalny format

1000.0

1000,0

Auto zap./vyp.

Zap.

Aktivuje rezim vypnutia po uréitom ¢ase. Po
cca 5 mindtach sa pristroj prepne do pokojo-
vého stavu.

Vyp.
Vypne rezim vypinania po urc¢itom case.
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Pipnutie (beep) zap./vyp. Zap.

Zapne akusticky signal v pripade, ze nastane
nejaka chyba.

Vyp.

Tu sa da zvolit' jazyk pre dotykovu obrazovku.

8.2 Cas a datum m

Pristroj ma elektronické systémové hodiny, ktoré dokazu zobrazovat’ ¢as a datum v réznych

formatoch, ako aj prislusnych ¢asovych zénach a taktiez dokazu zohladnit’ posun pri prechode na
letny Cas.

Jazyk

Vyvolanie ponuky na zada-
vanie datumu a Casu.

Apliks Dvodna ponuka

Hu 355° 42' 00"
Vu 88° 43' 24
Hv 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

Zadavanie ¢asu a datumu v nasledujucom zobrazeni
Zmefite datum/Eas iD 1400E 9 Vyvolanie zadania ¢asove;j

I — = zbny a automatického pre-
Aplik=Spravea dab/Nast. datumdcé as , . . . ,

- pinania zimného a letného
Cas 13:30 |12, gasu.

Datum 14/06/11 |123| UloZenie zobrazenej hod-

L = noty a navrat spat’ na pred-
Format casu 24 hodin . chadzajuce zobrazenie.

Format datumu DDMMM/RR
Zas. zéne oK
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Zmefite Easovi 2énu iD 14 Zrus Prerusenie a navrat na
— — predchadzajuce zobraze-

Aplik=Spravea dat'Mast. datumic as nie

Casova zona (GMT-08:00) ... | =| UloZenie zobrazenej hod-

Auto letny ¢as noty a navrat spat’ na pred-

chadzajlce zobrazenie.

Zrug OK

Mozné nastavenia

Formaty ¢asu 12-hodinovy
24-hodinovy
Formaty datumu DD/MM/RR = defi/mesiac/rok

MM/DD/RR = mesiac/deri/rok
RR/MM/DD = rok/mesiac/den

Casové zony QMT -12 hod. az GMT +13 hod.
Casové zony je mozné rozpoznat’ podla hlav-
nych miest.

Automaticky letny ¢as Zap.
Vyp.

9. Ponuka funkcii (FNC

Funk&nym tlacidlom FNC sa vyvolava ponuka funkcii.
Toto vyvolanie ponuky je v systéme k dispozicii kedykolvek.

Zvolte funkciu é i ppm Ponuka na zadavanie ro6z-
. r— - nych atmosférickych uda-
Aplikz Konfigurdcia/Funkcie .
jov.
Prevzatie nastavenia
“ a ukoncenie ponuky FNC.
Nay svetlo: Vyp Laser: Zap
“ 1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

ppm OK
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9.1 Navadzacie svetlo

Zvolte funkciu 14 i a Zapnutie alebo vypnutie
AplikzKonfigurdeiafFunkcie : naVédZaCiehO SVetla, ako
£ £ Nav svetio: Vyp. aj zmena frekvencie blika-
nia (sekvencia vypnuta, 1
“ (pomaly) az 4 (rychlo)).
MNav svetlo: Vyp Laser: Zap
a1,
~O: =1
Jas: 515 Libela

9.2 Laserpointer @

Zvolte funkeiu 14106011 EI E Zapnutig alebo vypnut!e
ApliksKonfigurieiasFunkeie IaserOVehO UkaZOVatela
£ £ Laser: (Laserpointer).
Nay svetlo: Vyp Laser: Zap
“ 1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela
ppm OK
9.3 Osvetlenie displeja
sl Zapnutie alebo vypnutie
S— . “§s | osvetlenia displeja, ako aj
Aplikz Konfigurdcia/Funkcie Jas: 515 Zmena intenzity. C|m bude
jas vyssi, tym viac energie
“ sa spotrebuje.
Nay svetlo: Vyp Laser: Zap
“ 1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

ppm OK

9.4 Elektronicka libela
Pozrite si kapitolu 7.7.1 Postavenie s bodom na zemi a laserovou olovnicou.

9.5 Atmosférické korekcie
Pristroj pouziva na meranie vzdialenosti viditelny laser.
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V zasade plati, ze ked svetlo prechadza vzduchom, zniZuje sa rychlost’ svetla vplyvom hustoty
vzduchu.

V zavislosti od hustoty vzduchu sa tieto vplyvy menia.

Hustota vzduchu zavisi v podstatnej miere od tlaku a teploty vzduchu, v podstatne nizSej miere
vSak este aj od vihkosti vzduchu.

Ak maju byt’ vzdialenosti zmerané presne, je bezpodmienecne potrebné zohladnit’ atmosféricke
vplyvy.

Pristroj vypocitava a koriguje zodpovedajuce vzdialenosti automaticky, na vykonanie tohto ukonu
je v§ak potrebné zadat’ teplotu a tlak okolitého vzduchu.

Tieto parametre sa mézu zadavat’ v réznych jednotkach.

9.5.1 Korekcia atmosférickych vplyvov

ppm Ponuka na zadavanie r6z-
. — . nych atmosférickych uda-
Aplike HonfigurdcialF unhcie .
jov.
“ * Prevzatie nastavenia
a ukoncenie ponuky FNC.
Nav svetlo: Vyp Laser: Zap
w1,
~O: =1
Jas: 5/5 Libela

1. Vyberte si volbu ppm.

Nastavenie ppm Zrus Preru$enie a navrat na
- — : predchadzajuce zobraze-
Aplike HonfigurdcialF unhcie nie.
Jedn. tlaku mbar =
Jecin.tepl.
Tlak 1013 mbar |12
Teplota 20.0 °C |12
ppm -1

Zrug OK

2. Zvolte zodpovedajlce jednotky a zadajte tlak a teplotu.
Nastavené atmosférické hodnoty a ich jednotky
Jednotka (tlak) hPa
mmHg
mbar
inHg
psi
Jednotka (teplota) °C
°F
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10. Funkcie k aplikaciam

10.1 Projekty

Predtym nez sa ma vyvolat’ prostrednictvom tachymetra nejaka aplikacia, musi byt otvoreny alebo
vybrany nejaky projekt.

Ak je dostupny aspon jeden projekt, zobrazi sa vyber spomedzi projektov, ak nie je dostupny
ziadny projekt, pokracuje sa hned dalej k vytvoreniu nového projektu.

VSetky data budu priradené k aktivnemu projektu a zodpovedajico ulozené.

10.1.1 Zobrazenie aktivheho projektu
Ak je v pamati dostupny uz jeden alebo viaceré projekty a jeden z nich sa pouziva ako aktivny

projekt, musi sa projekt pri kazdom novom spusteni aplikacie potvrdit, vybrat’ iny projekt alebo je
potrebné vytvorit' novy projekt.

Podr. projektu 0 Spat Navrat na predchadzajuce

e - zobrazenie.

Aplo eents PPo)e Vyber alebo vytvorenie no

Nové -
Projekt Layout_New Bldg vého projektu.
Datum 18/02/11 Potvrdenie zobrazeného
o projektu ako aktualneho
CaS 1329 projektu_
Pot. bodov 362
Pocet Stan 97

OK

10.1.2 Vyber projektu

Spat Navrat na predchadzajluce

reyTr— . zobrazenie.
Apliks\Ayticenie HIP rojekt
- Zobrazenie informacie
Foundation o projekte.
Layout_New_Bldg Vyber alebo vytvorenie no-
A vého projektu.
Potvrdenie vybraného pro-

Basement_Parking Garage_1 jektu.

Spat | Nahrad | Nové OK

Vyberte si jeden zo zobrazenych projektov, ktory sa ma nastavit’ ako aktualny projekt.

10.1.3 Vytvorenie nového projektu

VSetky data sa vzdy priraduju k nejakému projektu.

Novy projekt by sa teda mal vytvarat' vtedy, ked sa maju data nanovo priradit’ a tieto data maju
byt’ priradené iba tu.

Pri vytvarani projektu sa suCasne uklada datum a Cas vytvorenia a poCet v nom obsiahnutych
stanic, ako aj pocet bodov, nastaveny na nulu.
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Novy néazov projektu ey Zadanie nazvu projektu.

Apliks Spravea datProjekt ' Zrug E;?F;ie_glij a navrat na vy-
; jektu.
A
Projekt o BC| Potvrdenie a prevzatie za-
Datum 15/06/11 dania.

m Cas 11:17

Zrug OK

UPOZORNENIE

Pri chybnom zadani sa zobrazi hlasenie o chybe, ktoré je zaroven poziadavkou na opatovné
zadanie.

10.1.4 Informacia o projekte

Informaciou o projekte sa zobrazuje aktudlny stav projektu, napriklad datum vytvorenia a &as,
pocet stanic a celkovy pocet ulozenych bodov.

Podr. projektu 1 U Potvrdenie zobrazenia
— LAk a navrat na vyber projektu.

Aplikzybidenie HIFrojekt

Projekt Layout_New Bldg

Datum 18/02/11

Cas 13:29

Poc. bodov 362

Pocet Stan 97

T

10.2 Umiestnenie stanice a orientacia
Tejto kapitole, prosim, venujte zvySenu pozornost.

Nastavenie stanice je jednou z najdblezitejSich uloh pri pouzivani tachymetra a vyzaduje si velku
davku starostlivosti.

Najjednoduch$ou a najbezpecénejSou metddou je pritom postavenie nad bodom na zemi a pouzitie
istého cielového bodu.

Moznosti "Volného umiestnenia" ponukaju viac flexibility, skryvaju v8ak riziko, Ze nebudu zistené
chyby, pripadne sa chyby mézu prenasat’ dalej a podobne.

Okrem toho si tieto moznosti vyZaduju o nie€o viac skusenosti pri volbe pozicie pristroja, vzhladom
k referenénym bodom, ktoré sa bert do Uvahy pri vypocitavani pozicie.

UPOZORNENIE

Uvedomte si prosim, ze: Ak je stanica nespravna alebo zla, bude vsetko, o je nasledne merané
od tejto stanice, nespravne — a to su také prace ako merania, vytyCenia, usporiadanie a podobne.
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10.2.1 Prehlad
V urcitych aplikaciach, kde sa pouzivaju absolutne pozicie, je po fyzickom postaveni pristroja,
pripadne postaveni stanice, nutné aj urcit’ poziciu stanice prostrednictvom dat, pretoze v aplikacii
je potrebné vediet, na akej pozicii stoji pristroj.
Tuato poziciu mozno definovat’ bud prostrednictvom suradnic, alebo prostrednictvom postavenia
stavebnej osi.

Tento proces sa nazyva Nastavenie stanice.

Dalej je potrebné, okrem pozicie pristroja, vediet aj to, v akom smere leZia referen&né osi, pripadne
poznat’ smer hlavnej osi.

Hlavna os lezi pri suradniciach vo vacsine pripadov smerom na sever alebo pri stavebnych osiach
je to smer stavebnej osi.

Je dolezité poznat’ smer referenénych osi, pretoze vodorovny kruh so stupnicou sa svojou "nulovou
znackou" otac¢a akoby paralelne alebo v smere k hlavnej osi.

Tento proces sa nazyva Orientacia.

Moznosti na urCenie stanice su dostupné akoby v dvoch systémoch.

Bud v systéme stavebnych osi, kde st dostupné alebo boli zadané dizky a vzdialenosti v pravom
uhle, alebo v pravouhlom systéme suradnic.

Systém stanice alebo merania sa urcuje pri definovani stanice.

4 mozno

sti urc istrojom

nice ce _ Zrug | Prerusenie a navrat na
- predchadzajlice zobraze-
nie.
Potvrdenie vyberu a pokra-
Covanie dalej na urcenie

pze [ Lok wze] ek stanice.

! vip [ ]
Bod systém ? s, Bod systém Suradplan 5
Stan nastav. Stan nastav. voina stan |8
T ok zna ] ok

UPOZORNENIE
Proces nastavenia stanice zahffa vzdy stanovenie pozicie a orientacie.

Ked' sa spusta niektora zo Styroch aplikacii, ako napriklad Horizontalne vytyCenie, Vertikalne
vytyCenie, Premeranie, Meranie a zaznamenanie, musi sa urcit’ stanica a orientacia.

Ak sa ma dodato¢ne pracovat' eSte aj s vySkami, to znamena, Ze sa maju urcit' alebo vytycit
cielové vysky, je esSte nutné urcit' vySku stredu dalekohladu na pristroji.
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Zhrnutie moznosti postavenia stanice (6 volieb)

VySky Zap, Vyp
Nastavenie, ¢i sa maju pocitat’ alebo zobrazo-
vat' vysky.

Syst. bod. Stavebna os

Manualne zadanie udajov, ktoré sa vztahuju
na stavebn( os (dizka, pried.).
Surad / Plan
Pouzivanie suradnic alebo planu, pripadne
grafickych dat CAD.

Postavenie stanice Nad bod.
Stanica s pristrojom sa nachadza nad bodom
s oznacenou a znamou poziciou.
Volna stan.
Stanica s pristrojom stoji nezavisle. Pozicia
stanice sa musi zmerat, pripadne vypocitat’
z dat merania.

10.2.2 Nastavenie stanice nad bodom, s pouzitim stavebnych osi

Mnoho stavebnych prvkov sa svojim vymeranim alebo opisom pozicie vztahuje na stavebné osi
uvedené v plane.

Pomocou tachymetra mézete pouzivat' aj stavebné osi a im prisltichajuce vymerania.

Zvolte typ stanice iD B0 Zrus Prerusenie a navrat na
yrT— - predchadzajuce zobraze-

Aplikzytrcenie HiNastavte stanicu nie

Vysky Vyp Potvrdenie vyberu a pokra-

Bod systém Staveb Os Covanie dalej na uréenie
stanice.
Stan nastav. Nad bodom

Zrus OK

Postavenie pristroja nad bodom na stavebnej osi

Pristroj sa postavi nad bod oznaceny na stavebnej osi, od ktorého su dobre viditelné body alebo
prvky, ktoré treba merat'.

Obzvlast' je potrebné dbat’ na bezpecné a pevné postavenie pomocou stativu.
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Pozicia pristroja PO a orientacny bod P1 lezia na jednej spolo¢nej stavebnej osi.

10.2.2.1 Zadavanie bodu stanice

Pre bod stanice, pripadne stanovisko pristroja, je potrebné zadat’ oznacenie na jednoznacnu
identifikaciu, pretoze kvoli ukladaniu dat stanice je potrebné jednoznacné oznacenie.

Zadaijte stanicu

Aplik=viytiéenie HNastavte stanicu

Az

Zadanie nazvu stanice.

Spét

Stan ID

R77|:=] §
-

Navrat na predchadzajlce
zobrazenie.

Potvrdenie zadania sta-
nice a pokracovanie dalej
s orientaciou.

Spat

Dalsie

10.2.2.2 Zadavanie cielfového bodu
Pre orientacny bod sa musi zadat' oznacenie sluziace na jednozna¢nu identifikaciu pri ukladani

dat.

Zadavanie orient. bodu

Aplik=viybydenie HiNastavte stanicu

NOOB_S|"s,|

Zadanie nazvu bodu pre
orienta¢ny bod.

Stan ID Sta
Ori Bod R1|%;|

Spét

Navrat na predchadzajlce
zobrazenie.

Dalsie

]

PokraCovanie dalej na
orientacné meranie.

Mer

Zmeranie uhla a vzdiale-
nosti. Pokracovanie dalej
zobrazenim novej vypocita-
nej vysky stanice.

Spat

At
Dalsie
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Po zadani orientaéného bodu musi nasledovat’ "meranie" k orientanému bodu. Na vykonanie
tohto ukonu je potrebné podla moznosti Co najpresnejSie zacielit’ na orientacny bod alebo cielovy
bod.

10.2.2.3 Nastavenie stanice so stavebnou osou
Po vykonani merania uhlov kvoli orientacii je stanica bezprostredne potom nastavena.

Nastavie stanicu ue : N_avrat na orientacné mera-
= nie.

Spat
Nahlad Zobrazenie Udajov o sta-
Stan D . R ¥ nici.
Ori Bod R78 N Nastav Nastavenie stanice.
E

Aplik=\Adyéenie HiNastavte stanicu

Spat | Nahtad | Nastav

UPOZORNENIE
Stanica sa vzdy ulozi v internej pamati. Ak sa v pamati uz nazov stanice raz nachadza, je potrebné
na tomto mieste stanicu premenovat, pripadne zadat’ novy nazov stanice.

Po nastaveni stanice sa bude pokradovat' s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.

10.2.2.4 Posunutie a rotacia osi
Posunutie osi

PociatoCny bod osi sa da presunut, ak chcete pouzit' ind referenciu ako pociatok systému suradnic.
Ak je zadana hodnota kladna, posunie sa os dopredu, ak je zaporna, posunie sa smerom dozadu.
Pociato¢ny bod bude pri kladnej hodnote posunuty doprava, pri zapornej hodnote smerom dolava.

O ————— 0 1 Spat Navrat na predchadzajlce
0:03 zobrazenie.

AplikzPosun. wytiéenia

- =] Manualne zadat’ posun osi.
DlZka 0.000 m|'z =
QJ Mer Spustit’ meranie k bodu.
Priet. 0.000 m|'z i :
J T Zobrazia sa namerané ,
| hodnoty osi, vzdialenost
: a vySka. Hodnotam sa daju
F==> pridelit’ individualne opisy.
; Otocit’ os.
Dalsie Prejst’ dalej na dalSi krok.

Spat | Otacat | Mer | Dalej

Rotécia (otoéenie) osi

Smerovanie osi sa da otocit’ okolo pociato¢ného bodu. Pri zadani kladnych hodnét sa os otoci
v smere hodinovych ruciciek, pri zadani zapornych hodnét sa otoci proti smeru hodinovych
ruciciek.
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Spat Navrat na predchadzajuce
zobrazenie.

Potvrdit’ rotaciu.

7 8 9 0

Zrus OK

Po nastaveni stanice sa bude pokracovat s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.

10.2.3 Volné umiestnenie so stavebnymi osami

Volné umiestnenie umoznuje urcit' poziciu stanice meraniami uhlov a vzdialenosti k dvom refe-
renénym bodom.

Moznost' volného postavenia sa pouziva vtedy, ked nie je mozné postavenie nad jednym bodom
na stavebnej osi, alebo ked je znemozneny vyhlad na merané pozicie.

Pri volnom postaveni, pripadne volnom umiestneni, je potrebné pracovat’ mimoriadne starostlivo.
Na ur€enie stanice sa vykonavaju dodato€né merania a dodatoéné merania nesu vzdy so sebou
riziko chyb.

Okrem toho je potrebné davat’ pozor na to, aby geometrické pomery poskytovali pouzitelnu poziciu.
Pristroj v zasade kontroluje geometrické pomery, aby vypocital pouzitelnd poziciu a v kritickych
pripadoch vyda pristroj varovanie.

Je v8ak povinnost'ou pouzivatela pracovat’ s mimoriadne zvySenou pozornostou — pretoze softver
nedokaze rozpoznavat' vsetko.

Zvolte typ stanice Zrus Prerusenie a navrat na

Aplik=viybydenie HiNastavte stanicu predchédzache zobraze-
nie.

Vysky Vyp Potvrdenie vyberu a pokra-

Bod systém Staveb Os Covanie dalej na urCenie
stanice.

Stan nastav.

Volha Stan

Zrug OK

Vol'né postavenie pristroja so stavebnou osou

Na volné postavenie by ste mali vyhladat bod na prehlfadnom mieste, tak, aby bol mozny dobry
vyhlad na dva referencné body tej istej stavebnej osi a aby bol si¢asne podlla moznosti zaru¢eny
aj dobry vyhlad smerom k meranym bodom.

V kazdom pripade je vhodné urobit’ si najskér znacku na zemi a potom pristroj postavit' nad
fou. Tak vzdy existuje moznost dodatocnej kontroly pozicie a $anca na odhalenie pripadnych
nepresnosti.

Nasledne zmerané referenéné body musia lezat’ na stavebnej osi alebo v pripade, Ze nie je
dostupna nijaka os, sa definuje stavebna Ci referen¢na os.
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P, |

Pozicia pristroja PO lezi mimo stavebnej osi. Meranie k prvému referenénému bodu P1 urcuje
zaciatok stavebnej osi, zatial' €o druhy referenény bod P2 zaznamenava do systému pristroja smer
stavebnej osi.

S nasledujicimi aplikdciami sa poditanie dizkovych hodnét vztahuje na smer stavebnej osi
s hodnotou 0,000 pri prvom referenénom bode.

Prie¢ne hodnoty sa chapu ako vzdialenosti (v pravom uhle) k stavebnej osi.

10.2.3.1 Meranie k prvému referenénému bodu na stavebnej osi

Zmerajte Ref Bod 1 E Zadanie nazvu orientac-

ného bodu.

Aplik=viytiéenie HZmearajte Bod 1

zobrazenie.
er Zmerat’ uhol a vzdialenost'.

RefBod 1 =1 H Spat Navrat na predchadzajuce
[ Mer
| Daisie

Hu 354° 25' 56" Dalgie PokraCovanie dalej na me-

ranie k druhému referenc-
Vu 73° 45" 11" th nému bodu.
Hv -

Spat ‘ Mer ‘Dal§ie

10.2.3.2 Meranie k druhému referenénému bodu

Spat Navrat na meranie k pr-
: — : - vému referenénému bodu.
Aplike H-wybréenie/F ostavenie stanice
Ref bod 2 20 g H Mer Zmeranie uhla a vzdiale-
" nosti.
® Q=0 A161D E Dalsie Pokracovanie dalej na na-
Hu 158° 3841 — stavenie stanice.
Vu 73° 05' 53 ﬂ,‘. Konir. V. Kontrola vzdialenosti medzi
Hv 3.098 m referen¢nymi bodmi.

Spat ‘Kon.vzd.‘ Mer ‘ Dalej
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Pokracujte kontrolou vzdialenosti medzi stanicou a orientatnym bodom, tak ako je to opisané
v prislusnych kapitolach.

10.2.3.3 Nastavenie stanice
Po vykonani merania uhlov kvoli orientacii je stanica bezprostredne potom nastavena.

Nastavte stanicu R Stalﬂ_gc| Alfapumerické pqle na za-
o danie nazvu stanice.

Navrat na predchadzajlce

Spat
Stan ID Stas.| zobrazenie.
R1

Ori Bod Zobrazenie udajov o sta-
nici.
Nastavenie stanice.

Aplik=viybydenie HiNastavte stanicu

Spat | Nahrad | Nastav

UPOZORNENIE
Stanica sa vzdy ulozi v internej pamati. Ak sa v pamati uz nazov stanice raz nachadza, je potrebné
na tomto mieste stanicu premenovat, pripadne zadat’ novy nazov stanice.

Pokracujte dalej s rotaciou a posunutim osi tak, ako je opisané v prislusnych kapitolach.

10.2.4 Nastavenie stanice nad bodom, s pouzitim suradnic

Na mnohych stavbach su dostupné body uz z vymeriavania, ktoré su dostupné aj so suradnicami
alebo su dostupné stavebné prvky, stavebné osi, zaklady a podobne, ktoré su opisané pomocou
suradnic.

V takomto pripade moéze byt v postaveni stanice rozhodujluce to, ¢i sa ma pracovat’ v systéme
suradnic alebo stavebnych osi.

Zvolte typ stanice iD Zrus Prerusenie a navrat na
oy . predchadzajuce zobraze-
Aplikziiytircenie HiNastavte stanicu nie
WySky Potvrdenie vyberu a pokra-
Bod systém Surad/plan é?va!nie dalej na uréenie
stanice.

Stan nastav.

Nad bodom

Zrug OK

Postavenie pristroja nad bodom so suradnicami

Pristroj sa postavi nad bod oznaceny na zemi, ktorého pozicia je udana suradnicami a merané
body alebo prvky su dobre viditelné.

Obzvlast’ je potrebné dbat’ na bezpecné a pevné postavenie pomocou stativu.
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y - Py
B,

= E(Y)

Pozicia pristroja sa nachadza na suradnicovom bode PO a cieli sa (pre orientaciu) na druhy
suradnicovy bod P1.

Pristroj vypocitava polohu v ramci systému suradnic.

Na lepSiu identifikaciu orientacného bodu sa da zmerat' vzdialenost’ a porovnat’ so suradnicami.

UPOZORNENIE

Tak je vacsia istota spravneho identifikovania orientatného bodu. Ak mé& suradnicovy bod PO aj
svoju vySku, pouzije sa tato hodnota najskor ako vySka stanice. Predtym nez stanicu definitivne
nastavite, je mozné vysku stanice kedykolvek nanovo urcit' alebo zmenit'.

Orientacny bod je rozhodujuci pre spravne vypocitanie smeru a mal by sa preto vyberat’ a merat’
mimoriadne starostlivo.

10.2.4.1 Zadanie pozicie stanice

Pre bod stanice, pripadne stanovisko pristroja je potrebné zadat oznacenie s jednoznacnou
identifikaciou a k tomuto oznaceniu musi prisluchat’ suradnicova pozicia.

To znamena, ze bod stanice méze byt v projekte dostupny ako ulozeny bod, alebo sa suradnice
musia zadat’ manualne.

Zadajte stanicu 1 ': Aﬂ Zadanie nazvu stanice.
Aplikyytféenie HNastavte staniou Spat Navrat na predchadzajuce

Stan ID R77 g . zobrazen.ie. .
" Balsie Potvrdenie zadania sta-
E

nice a pokracovanie dalej
s orientaciou.

Spat Dalsie
Po zadani nazvu pre bod stanice sa vyhladaju prislusné suradnice alebo pozicia z ulozenych
grafickych dat.

Ak pod zadanym nazvom nie su dostupné ziadne data bodov, je potrebné zadat suradnice
manualne.

10.2.4.2 Zadavanie cielového bodu

Pre cielovy bod je potrebné zadat’ oznacenie s jednoznaénym identifikatorom a k tomuto oznaceniu
musi prisluchat’ pozicia suradnice.
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Cielovy bod musi byt v projekte dostupny ako uloZzeny bod alebo je potrebné zadat' suradnice
manualne.

Zadanie nazvu orientac-
ného bodu.

Spat Navrat na predchadzajuce

Zadavanie orient. bodu HD T4

Aplikzvididenie HiNastavte stanicu

Stan D R77| ¢

zobrazenie. m
Ori Bod R78 g N Kontr. V Kontrola vzdialenosti me-
E

dzi stanicou a orientaCnym

b E

bodom.
Dalsie PokracCovanie dalej na na-
D stavenie stanice.
Mer Zmeranie uhla a vzdiale-

Spat ‘ Kontr. ‘ \Dai nosti.

UPOZORNENIE

Pri zadani nazvu pre orientaCny bod su prislusné suradnice alebo pozicia vyhladané z ulozenych
grafickych dat. V pripade, Zze pod tymto nazvom nie su dostupné Ziadne data bodov, je potrebné
zadat suradnice manualne.

Doplnkova (volitelna) kontrola vzdialenosti medzi stanicou a orientaénym bodom

Po zadani cielového bodu sa musi na tento bod presne zacielit' kvli meraniu orientacie.

Po merani orientacie je k dispozicii volba kontroly vzdialenosti medzi stanicou a orientaciou.

Je to pomdcka na kontrolu spravneho vyberu bodu a spravneho zacielenia na tento bod a udava,
ako sa namerana vzdialenost' zhoduje so vzdialenost'ou vypocitanou zo suradnic.

Preverte vzdialenost Spat Navrat na predchadzajice
Aplik=\iybiéenie HPoloha stanice ;O?(raz‘,enle-_ dalei dal

Dalsie okracovanie dalej na dal-
Stan ID R77| ¢ Sie zobrazenie s dalSimi
Ori Bod R78 N nastaveniami.

E
dHv 3877 m
spit | Mer |

Zobrazenie dHv je rozdielom medzi nameranou vzdialenostou a vzdialenost'ou vypocitanou zo
suradnic.

Stlagenim tlagidla Dalej mozete skontrolovat’ dalsie body. Na displeji sa, dodatoéne k hodnote
dHv, zobrazi aj hodnota pre dHu, €o je rozdiel nameraného horizontalneho uhla a horizontélneho
uhla vypocitaného zo suradnic.

10.2.4.3 Nastavenie stanice
Stanica sa vzdy ulozZi v internej pamati.

Ak sa v pamati uz nazov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste stanicu premenovat,
pripadne zadat’ novy nazov stanice.
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Nastavie stanicu
Aplik=\Adyéenie HiNastavte stanicu

Stan ID
Cri Bod

Sta12|";|
27

Spat

\ Nahrad \ Nastav

10.2.5 Volné umiestnenie so stradnicami
Volné umiestnenie umoznuje urcit' poziciu stanice meraniami uhlov a vzdialenosti k dvom refe-
rencnym bodom.
Moznost' volného postavenia sa pouziva vtedy, ked nie je mozné postavenie nad jednym bodom
na stavebnej osi, alebo ked je znemozneny vyhlad na merané pozicie.

Pri vofnom postaveni, pripadne volnom umiestneni, je potrebné pracovat’ mimoriadne starostlivo.
Na urcenie stanice sa vykonavaju dodato¢né merania a dodato¢né merania nesu vzdy so sebou

riziko chyb.

Zadanie nazvu stanice.

Navrat na orientatné mera-
nie.

Zobrazenie Udajov o sta-
nici.

Mastav

Nastavenie stanice.

Okrem toho je potrebné davat’ pozor na to, aby geometrické pomery na konkréthom mieste
poskytovali pouzitelnu poziciu.
Pristroj v zasade kontroluje geometrické pomery, aby vypocital pouzitelnt poziciu a v kritickych
pripadoch vyda pristroj varovanie.
Je v§ak povinnost'ou pouzivatela pracovat’ s mimoriadne zvySenou pozornostou — pretoze softvér
nedokaze rozpoznavat' vSetko.

Zvolte typ stanice

Aplikzvididenie HiNastavte stanicu

Vysky
Bod systém
Stan nastav.

Vyp
Surad/plan
Volna Stan

Zrug

T

Volné postavenie pristroja so sdradnicami
Na volné postavenie by ste mali vyhladat’ bod na prehfadnom mieste, tak, aby bol mozny dobry
vyhlad na dva suradnicové body a aby sucasne bol podla moznosti zaruc¢eny dobry vyhlad
k meranym bodom.
V kazdom pripade je vhodné urobit’ si najskdr znacku na zemi a potom pristroj postavit' nad touto

znackou.

Zrus

Prerusenie a navrat na
predchadzajuce zobraze-
nie.

Potvrdenie a prevzatie za-
dania.

Tak vzdy existuje moznost dodato€nej kontroly pozicie a Sanca na odhalenie pripadnych nepres-

nosti.
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N(X)

> E(Y)

Pozicia pristroja sa nachadza na volnom bode PO a nasledne sa meria uhol a vzdialenosti k dvom
referenénym bodom P1 a P2, ktoré maju suradnice.
Nasledne sa pozicia pristroja PO urci z merani k dvom referenénym bodom.

UPOZORNENIE
Ak su obidva body, alebo iba jeden referenény bod, dostupné aj s vyskou, automaticky sa vypocita

aj vyska stanice. Predtym nez stanicu definitivne nastavite, je mozné vySku stanice kedykolvek
nanovo urcit’ alebo zmenit..

10.2.5.1 Meranie k prvému referenénému bodu

Zmerajte Ref Bod 1 T4 Zadanie nazvu orientac-

ného bodu.

Aplik=\Adyéenie HZmerajte Bod 1

Spat Navrat na predchadzajlce
Ref Bod 1 R1 H zobrazenie.
Mer

Zmerat’ uhol a vzdialenost'.

Hu 354° 25' 56" Dalsie PokraCovanie dalej na me-

ranie k druhému referenc-
Vu 73° 45" 11" —Ll\h— nému bodu.
Hv -=
Spat | Mer | Dasie

Prislusné suradnice alebo pozicia sa vyhlada z ulozenych grafickych dat.

V pripade, Ze pod tymto nazvom nie su dostupné Ziadne data bodov je potrebné zadat’ suradnice
manualne.
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10.2.5.2 Meranie k druhému referenénému bodu

Zvolte ref.bod 2

Navrat na meranie k pr-
vému referenénému bodu.

AplikzH-wytiéenie/P ostawenie stanice

: Spat
Ref bod 2 20 g H Mer Zmeranie uhla a vzdiale-
N
LE omse

nosti.

® GY=0 £14|m Dalsie Pokracovanie dalej na na-
ol 155° 35" 41 stavenie stanice.

Vu 73° 05' 53" ﬂ’j_ a— Kontrola vzdialenosti medzi
Hv 3.098 m referenénymi bodmi.

Spat ‘Kon.vzd.‘ Mer ‘ Dalej

Pokracujte kontrolou vzdialenosti medzi stanicou a orientanym bodom, tak ako je to opisané
v prislusnych kapitolach.

10.2.5.3 Nastavenie stanice

Stanica sa vzdy ulozi v internej pamati.
Ak sa v pamati uz ndzov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste stanicu premenovat,
pripadne zadat’ novy nazov stanice.

Nastavte stanicu gy - Zadanie nazvu stanice.
Aplilcsuitiéenie HNastavte staniou Spat Navrat na orientatné mera-

Stan ID Sta12|. || ¥ o
ﬂ Zobrazenie Udajov o sta-
27 :N
E

Cri Bod nici.
Nastav Nastavenie stanice.

Spat | Nahrad | Nastav

10.3 Nastavenie vysky
Ak sa ma dodatoCne (okrem nastavenia pozicie a orientacie) pracovat’ eSte aj s vysSkami,
to znamena, ze sa maju urcit' alebo vytycit' cielové vysky, je este nutné urCit' vySku stredu
dalekohladu na pristroji.
Vysku mozno nastavit’ dvomi réznymi spésobmi:

1. Pri znamej vySke bodu na zemi sa zmeria vySka pristroja — obidve hodnoty spolu udavaju
vysku stredu d'alekohladu.

2. K bodu alebo znacke so znamou vyskou sa vykona zmeranie uhla a vzdialenosti a tak sa
"meranim" urci alebo spéatne prenesie vyska stredu dalekohladu.

10.3.1 Nastavenie stanice so stavebnou osou (vorba: Vyska "zapnuta")

Ak je zapnuta volba s vySkami, zobrazi sa vo vyobrazeni nastavenia stanice aj vySka stanice.
Tuto mbzete potvrdit’ alebo urcit’ nanovo.
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Uréenie novej vysky stanice

Urc€enie vySky stanice sa da vykonat’ dvomi r6znymi sp&sobmi:

1. Priamym manualnym zadanim vysky stanice.
2. Ur€enim vySky stanice manualnym zadanim vysky z vySkovej znacky a zmeranim V-uhla

a vzdialenosti.

Stanovte vySku stanice

Aplik=VAydydenia HiStanovte wigku stanice

Navrat na predchadzajuce
zobrazenie.

Stan ID Sta
Stan Wys 0.600 m
V.pris 0.400 m
v.Hi 0.500 m

Manualne zadanie vySky
stanice alebo Meranie
k vyskovej znacke.

Potvrdenie vy$ky stanice.
PokracCovanie dalej s nasta-
venim stanice.

Spat

\ Man V \ OK

1. Priame manualne zadanie vysky stanice

Po vybrani volby na nové urcenie vysky stanice v predchadzajlicom zobrazeni je mozné manualne

TR

zadat’ novu vySku stanice.

Zadavanie refer vysky

Aplik=viytiéenie HStanowte vigku stanice

Zrus

v.ref 0.600 m| 2|

Wu 73 45' 34"

v.pris 0.400 m|'2;]
vl 0.500 m|1z;|

Prerusenie a navrat na
predchadzajuce zobraze-
nie.

Mastav

i

Potvrdenie vySky stanice.
Pokracovanie dalej s nasta-
venim stanice.

Zrus ‘ Mer

‘ Nastav

2. Ur¢enie vy3sky stanice zadanim vySky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti

Zadanim referencnej vysky, vysky pristroja a vySky reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim
vzdialenosti sa vySka stanice akoby spatne prenasa od vyskovej znacky k stanici.

Na to je bezpodmienecne potrebné zadat' spravnu vysku pristroja a reflektora.
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Zadavanie refer vysky = Zrus Preru$enie a navrat na
Aplik=\ytjdenie HStanovie vidky stanice predchadzajuce zobraze-
nie.
Mer Zmeranie uhla a vzdiale-

v.ref 0.600 ml12 nosti. PokraCovanie dalej
Qj zobrazenim novej vypocita-
m Vu 73" 45' 34" nej vysky stanice.

v.pris 0.400 m|'z;|
vl 0.500 m| 2|/’

Zrug ‘ Mer ‘Nastav

Zobrazenie novej vypoditanej vysky stanice po zmerani
Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo

zrusit..

Nastavte vysku stanice Zrus PreruSenie a navrat na
T = : predchadzajuce zobraze-

Aplika\ytrdenie HiStanowte wigky stanice nie

Stan ID Sta R Potvrdenie vysky stanice.

Stan vy -0.654 m Pok'raéovar‘ﬂe dalej s nasta-

venim stanice.
v.pris 0400 m
v.rl 0.500 m

Zrug Nastav

Nastavenie stanice

Nastavie stanicu i[:] D Spat Navrat na orientaéné mera-
2t nie.

Aplikzvididenie HiNastavte stanicu

stanice alebo manualne

g Manualne zadanie vysk
Stan ID Sta|"s| [ton 33, e
R1

Ori Bod zadanie vyskovej znacky,
pripadne vyber uloZzeného
Stan Wys os00mi—m — vyskového bodu so zmera-
q im V-uhla a vzdialenosti.
v.pris 0400 m nim
2 D— Zobrazenie Udajov o sta-
nici.
- — - Nastay Nastavenie stanice.
Spét ‘Stan Vy8 | Nahfad ‘ Nastav

UPOZORNENIE

Ak je zapnuta volba "Vysky", je potrebné nastavit’ vySku pre stanicu, alebo musi byt hodnota pre
vysku stanice uz dostupna.
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UPOZORNENIE
Stanica sa vzdy ulozi v internej paméti, ak je nazov stanice v pamati uz dostupny, je potrebné na
tomto mieste stanicu premenovat, pripadne zadat’ novy nazov stanice.

Po nastaveni stanice sa bude pokradovat' s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.

10.3.2 Nastavenie stanice so suradnicami (volba: vyska "zapnuta")

Urcenie novej vysky stanice m
UrCenie vysSky stanice sa da vykonat’ tromi réznymi spdsobmi:

« Priame manualne zadanie vysky stanice
e UrCenim vysky stanice manualnym zadanim vysky z vyskovej znaCky a zmeranim V-uhla
a vzdialenosti

= Ur€enim vysky stanice vyberom bodu s vySkou z pamate dat a zmeranim V-uhla a vzdialenosti
k tomuto bodu

Spat Navrat na predchadzajuce

Stanovte vysku stanice all

e m - zobrazenie.
Aplikzytrcenie HiStanowte wisky stanice - —
Bod Vy§ Stanovenie novej vysky
Stan ID 24 stanice s ulozenym bodom.
Stan Vys 0.800 m Man V. Manualne zadanie vysky

stanice alebo Meranie

k vyskovej znacke.
v.pris 0.000m| > Potvrdenie a prevzatie za-
dania.
v.il 0.500m|/I
| ok

Spat ‘Bod VS!E‘ Man V

1. Priame manualne zadanie vysky stanice

Po vybrani volby na nové urcenie vysky stanice v predchadzajicom zobrazeni je mozné manualne
zadat’ novu vysku stanice.

Zadavanie refer vysky iD 610 Zrus Preruenie a navrat na
Aplik=Vytydenie HiStanovie wyEku stanice E?eedChadzaJuce zobraze-

Nastav Nastavenie stanice.

i

v.ref 0.600 m|1z;|
Vu 73° 45' 34"
v.pris 0.400 m|1z;|
v.rfl 0.500 m|25]|/’

Zrus ‘ Mer ‘Nastav

2. Ur&enie vysky stanice zadanim vysky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti

Zadanim referencnej vysky, vysky pristroja a vySky reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim
vzdialenosti sa vySka stanice akoby spatne prenasa od vyskovej znacky k stanici.

Na to je bezpodmienecne potrebné zadat' spravnu vysku pristroja a reflektora.
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Zadavanie refer vysky = Zrus Preru$enie a navrat na
Aplik=\ytjdenie HStanovie vidky stanice predchadzajuce zobraze-
nie.
Mer Zmeranie uhla a vzdiale-

v.ref 0.600 m E nosti. Pok’raéovar?ie d’alej

zobrazenim novej vypocita-
Vu 73" 45' 34" nej vysky stanice.

v.pris 0.400 m|'z;|
vl 0.500 m| 2|/’

Zrug ‘ Mer ‘Nastav

Zobrazenie novej vypoditanej vysky stanice po zmerani

Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo
zrusit..

Nastavie vysku stanice Tament Zrus Preruée'nie g'névrat na
T = : predchadzajuce zobraze-

Aplika\ytrdenie HiStanowte wigky stanice nie.

Stan ID Sta T Nastavenie stanice.

Stan Vys -0.654 m

v.pris 0400 m

v.ril 0.500 m

Zrug Nastav

3. Ur€enie vysky stanice vyberom bodu s vy$kou z paméte dat a zmeranim V-uhla a vzdialenosti
Zadanim vyskového bodu, vysky pristroja a reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim vzdialenosti
sa vySka stanice akoby spatne prenasa od vyskového bodu, pripadne vyskovej znacky, k stanici.
Na to je bezpodmienecne potrebné zadat’ spravnu vysku pristroja a reflektora.

Zadanie nazvu vyskového
bodu.

Aplik=\Adydenie HIStanovte wisku stanice

. — Zrus Preru$enie a navrat na
Vys Bod Jg predchadzajlce zobraze-
v.ref 1.000 m nie.

Mer Zmeranie uhla a vzdiale-
Vu T3° 45 22"

nosti. Pokracovanie dalej

] 1 ~ zobrazenim novej vypocita-
v-pris 00 ﬂ nej vysky stanice? .
v.ifl 0.500 m E

Zrus

Prislusné suradnice alebo pozicia sa vyhlada z ulozenych grafickych dat.
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V pripade, Ze pod tymto nazvom nie su dostupné ziadne data bodov, je potrebné zadat’ suradnice
manualne.

Zobrazenie novej vypoditanej vysky stanice po zmerani

Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo
zrusit’.

Nastavte vysku stanice w] Zrus Prerusenie a navrat na

ey TT— m . predchadzajuce zobraze-
Apliksybidenie HiStanowte wSku stanice nie
Stan ID Sta T Nastavenie stanice.
Stan Vy3 -0.654 m
V.pris 0.400 m
v 0.500 m

Zrug Nastav

Nastavenie stanice

Ak je zapnuta volba s vySkami, zobrazi sa vo vyobrazeni nastavenia stanice aj vySka stanice.
Tuto mézete potvrdit’ alebo urcit’ nanovo.

Nastavie stanicu é i Spat Navrat na orientacné mera-
nie.

Apliksviytiéenie HNastavte stanicu

g Manualne zadanie vysk
Stan ID 24/%. | ¥ [panvie e
25

stanice alebo manualne
Ori Bod N zadanie vyskovej znacky,
. E pripadne vyber ulozeného
Stan Wy3 o800m_— vyskového bodu so zmera-
. nim V-uhla a vzdialenosti.
V.pris 0.000 m
P D Zobrazenie udajov o sta-
nici.
Nastay. Nastavenie stanice.

Spat ‘Stan Vyg‘ Nahrad ‘ Nastav

UPOZORNENIE

Ak je zapnuta volba "Vysky", je potrebné nastavit’ vySku pre stanicu, pripadne musi byt hodnota
pre vySku uz dostupna. Ak sa nezobrazi ziadna vySka stanice, nasleduje hlasenie o chybe
s upozornenim na uréenie vysky stanice.

11. Aplikacie
11.1 Horizontalne vyty€enie (H-vyty&enie)
11.1.1 Princip H-vyty€enia

Vyty&enim sa udaje z planu prenesu do terénu.

Tieto udaje z planu su bud rozmery, ktoré sa vztahuju na stavebné osi, alebo pozicie, ktoré su
opisané suradnicami.
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Udaje z planu alebo pozicie vytyéenia mozno zadavat ako rozmery & vzdialenosti, mozno ich
zadavat' so suradnicami alebo pouzivat’ ako data, ktoré boli predtym prenesené z pocitaca.
Dodatoc¢ne je mozné preniest’ Udaje planu z PC (vo forme nakresu CAD) na tachymeter a vyberat’
ich na vytyCenie priamo na tachymetri, vo forme grafického bodu, alebo grafického prvku.

Vdaka tomu nie je nutna manipulacia s velkymi Cislami alebo s velkym mnozstvom cisel.

Na spustenie aplikacie "Horizontalne vytycenie" je potrebné vybrat’ v ponuke aplikacie prislusné
tlacidlo.

Ponuka aplikacie DD Tamer Spat Nét\)/rat na predchadzajice
— zobrazenie.

Aplik=\alba aplikicie

: : Dalsie PokraCovanie dalej na vy-

/- 1 ber dalSich aplikacii.
el I‘ /! Vyvolanie aplikacie Hori-
Vyty&enie H Premer. zontalne vytyc":enie.
: 1
/v"
Y vytyCenie Meranie rozpatia
Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu (pozrite si kapitolu
13.2) a volba prislusnej stanice, pripadne postavenia stanice.

Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Horizontalne vytycenie".
V zavislosti od volby stanice su dve moznosti pri ur€eni vytyCovaného bodu:

+
+*
+

LL L

1. VytyCenie bodov so stavebnymi osami.
2. Vyty€enie bodov so suradnicami a/alebo bodmi na zaklade CAD-nakresu.

11.1.2 Vyty€enie so stavebnymi osami
Pri vytyCeni so stavebnymi osami sa hodnoty vytyCenia, ktoré je potrebné zadat, vzdy vztahuju
na tu stavebnu os, ktora bola zvolena ako referen¢na os.

Zadanie bodu vyty€enia k stavebnej osi

Zadanie pozicie vytyCenia ako rozmeru, vo vztahu na stavebnu os definovanu v postaveni stanice,
pripadne stavebnu os, na ktorej je postaveny pristroj.

Zadavanymi hodnotami st dizkové a prieéne vzdialenosti vo vztahu na definovanu stavebnti os.
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Zadavanie hodnét vytygenis ] ! Spat Navrat na predchadzajice

reyTrI— P— eI zobrazenie.
Apliks\Ayticenie HZadavanie hodndt wybicenia - -

— Potvrdenie zadania a po-
Bod ID R85|:=| kradovanie dalej zobraze-
v.rl 0.400 m|123| nim na vyrovnanie pristroja

k vytyGovanému bodu.

Ve 7.000 m
Sev 6.800 m
Vys 2.746 m

Spat OK
UPOZORNENIE
Hodnoty vytyCenia na stavebnej osi v smere dopredu a dozadu od stanice s pristrojom su

hodnotami dizky a hodnoty vytyéenia leZiace napravo a nalavo od stavebnej osi sU prie¢nymi

hodnotami. Hodnoty dopredu a napravo su kladnymi hodnotami, hodnoty dozadu a nalavo su
zapornymi hodnotami.

Smer k bodu vyty&enia

Pristroj sa s tymto zobrazenim zarovnava k vytyGovanému bodu tak, Ze pristroj sa ota¢a dovtedy,
kym Cerveny ukazovatel smeru nestoji na "nule" a pod nim leziace zobrazenie rozdielového uhla
nestoji presne a v dostatocnej miere na "nule". V takomto pripade ukazuje nitkovy kriz do smeru
k vytyGovanému bodu, aby naviedol nosi¢a reflektora.

Dodatocne je tu aj moznost, Ze nosic¢ reflektora sa prostrednictvom pomoci pri navadzani sam
moze naviest’ do cielovej linie.

Vyrovnanie a meranie : spat Navrat na zadavanie hod-
Aplikzvididenie Hytwdovact bod not Vytycema'

Mer Zmeranie vzdialenosti a po-
v.rfi 0.400 m E /f\\ nnhm%,_, kracovanie d'alej zobraze-
Bod ID R85 a§ /’%_; nim korekcii pre vyty€enie.
Hu 470 34. 46“ dHu 23717 ‘1;"

Hv 8.345m

Spat Mer
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PO je pozicia pristroja po postaveni.

P1 je bod vytyCenia a pristroj je uz zarovnany k bodu vytyCenia.

Nosic reflektora stoji v blizkosti vypocitanej vzdialenosti.

Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazi, o aky usek smerom vpred alebo spat’ (dozadu) sa
musi pohnut’ nosic reflektora v smere vyty¢ovaného bodu.

Korekgcie vyty€enia po zmerani vzdialenosti

Po UspeSnom zmerani vzdialenosti sa nosi¢ reflektora navedie pomocou korekcii vpred, spat’
(dozadu), vlavo, vpravo, hore a dolu.

V pripade, ze nosic reflektora bude "zamerany" presne v cielovej linii, zobrazi sa korekcia smerom
vpravo / vlavo s hodnotou 0,000 m (0,00 ft).

Spat Navrat na zadavanie hod-
nét vytyCenia.
Zobrazenie vysledku a ulo-

Aplik=Adyéenie Hytydovac bod

v.fl 0.400 m|'z|[ L

_sext_|
Vysled

Zenie.
Bod ID H1 Mer Zmeranie vzdialenosti a ak-

tualizovanie korekcie pre
vpr 1.758 m o vyty&enie.
Vpravo 0.000 m B. Bod Zadanie dalSieho bodu.
Dolu 2.037m

Spit | Vysled | Mer | B.Bod
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PO je pozicia pristroja po postaveni.
Ked prebieha meranie k pozicii reflektora, ktora nelezi presne v smere k novému bodu, zobrazia
sa zodpovedajuce korekcie smerom vpred, spat’ (dozadu), vlavo, vpravo k novému bodu P1.

Prehlad smerovych pokynov k bodu vyty€enia, vychadzajic z posledného meraného cielfového

bodu
vpred Nosic reflektora sa musi o uvedeny pocet jed-
notiek posunut’ blizSie k pristroju.
spat’ Nosic reflektora sa musi o uvedeny pocet jed-
notiek posunut’ dalej od pristroja.
vlavo Nosi¢ reflektora sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posunut’ dofava o uvedeny pocet jed-
notiek.
vpravo Nosic reflektora sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posunut’ doprava o uvedeny pocet jed-
notiek.
hore Spicka reflektora sa musi o uvedeny pocet
jednotiek posunut’ nahor.
dolu Spicka reflektora sa musi o uvedeny podet
jednotiek posunut’ nadol.
Vysledky vyty€enia

Zobrazenie rozdielov vytyéenia v dizke, prieé. a vyske je zaloZené na poslednom merani cielového

bodu.
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Aplik=vAdycenie Hivyslediy wiiréenia

Bod ID R85
dvye 3637 m
dSev -3.514 m +
dvys -0.657 m =
Tdvic
Spat | Uloz | B.Bod

UPOZORNENIE

Spat Navrat na zadavanie hod-
nét vytyCenia.
Uloz UloZenie hodndt vyty&enia

a poslednych rozdielov.
D. Bod

Zadanie dalSieho bodu.

Ak v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) nebola nastavena Ziadna volba pre vysky,
bude zobrazenie dat o vySke a vSetky relevantné zobrazenia, vztahujice sa k nej, potlacené.

UloZenie dat vyty€enia so stavebnymi osami
ID-bod

Nazov bodu vytycenia.

Dizka (zadana)

Zadana dizkova vzdialenost’ vztahuijtica sa na
stavebnu os.

Prie€. (zadana)

Zadana priecna vzdialenost' vztahujuca sa na
stavebnu os.

Vyska (zadana)

Zadana vyska.

Dizka (namerana)

Namerana dizkova vzdialenost’ vztahuijtica sa
na stavebnu os.

Prie€. (hnamerana)

Namerana prieCna vzdialenost' vzt'ahujuca sa
na stavebnu os.

Vyska (namerana)

Namerana vyska.

dPrie¢ Rozdiel v priecnej hodnote, na zaklade sta-
vebnej osi. dPrie¢ = prie€. (namerana) — prie€.
(zadana)

dLn Rozdiel v hodnote dizky, na zaklade stavebnej
osi. dLn = dizka (namerand) — dizka (zadana)

dVys Rozdiel vo vyske. dVys$ = vyska (namerand) —

vyska (zadana)

11.1.3 Vyty&enie so stradnicami
Zadanie bodov vytyéenia

Zadanie hodnét vytyCenia so suradnicami bodov sa da vykonat' tromi roznymi spésobmi:

1. Manualnym zadanim suradnic bodov.

2. Vyberom suradnic bodov zo zoznamu s ulozenymi bodmi.
3. Vyberom suradnic bodov z grafiky CAD s uloZzenymi bodmi.
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Zadavanie hodnét vytygenis ] ! Spat Navrat na predchadzajice

reyTrI— P— eI zobrazenie.

Apliks\Ayticenie HZadavanie hodndt wybicenia - -

— Potvrdenie zadania a po-
Bod ID R85|:=| kradovanie dalej zobraze-
v.rl 0.400 m|123| nim na vyrovnanie pristroja

k vytyGovanému bodu.

Ve 7.000 m
Sev 6.800 m
Vys 2.746 m

Spat oK

Zadanie bodov vyty¢enia (s nakresom CAD)
Body vytyCenia sa volia priamo z nakresu CAD.

Pritom je bod uz uloZzeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj
extrahuje.

O Zobrazenie zvoleného bodu
AplikeSprivea datFrojekt z graflvky.. ~
= Zru Preru$enie a navrat na za-
< > danie bodov vyty&enia.

Plan Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.

b
' Q Man Manualne zadanie surad-

1

nic.

oK Potvrdenie vybraného
bodu.

L]
|—_L|30 m

spét | Plan [oznan| Man | Ok

]

UPOZORNENIE

Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolena volba bez vysok, budu data
o vy$ke a véetky relevantné zobrazenia potladené. DalSie zobrazenia st totoZné so zobrazeniami
v predchadzajucej kapitole.

4
s}

i)

PO je pozicia pristroja po postaveni.
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P1 je bod dany suradnicami. Po vyrovnani pristroja prejde nosi¢ reflektora na priblizne vypocitanu
vzdialenost'.

Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazi, o aky usek sa musi nosi¢ reflektora eSte pohnut’
v smere vytyCovaného bodu.

Vysledky vyty€enia so stradnicami

m Zobrazenie rozdielov vytyCenia v suradniciach je zalozené na poslednych meraniach vzdialenosti

a uhlov.
Vysledky vytycenia e Spat Navrat na zadavanie hod-
Aplik=\ybidenie Hisladiy wiidenia not v\/ytycenla' — —

Uloz UloZenie hodndt vytyCenia
Bod ID R85 a poslednych rozdielov.
dvyc 3637 m . Bod Zadanie dal$ieho bodu.
dSev -3514 m +-

a5 e
dvys -0.657 m
-duie

Spat ‘ Uloz ‘f).Bod

PO je pozicia pristroja po postaveni.
Ak sa meria k pozicii reflektora, ktora nelezi presne v smere k novému bodu, zobrazia sa
zodpovedajuce korekcie smerom vpred, spat’ (dozadu), vlavo, vpravo k novému bodu P1.

Ukladanie dat z vyty&enia so suradnicami

ID-bod Nazov bodu vytycenia.

Severna suradnica (zadana) Zadana severna suradnica vztahujuca sa na
referencny systém suradnic.

Vy$ka (zadana) Zadana vyskova hodnota.

Vychodna suradnica (zadana) Zadana vychodna suradnica vztahujica sa na
referencny systém suradnic.

Severna suradnica (namerana) Namerana severna suradnica vztahujica sa
na referencény systém suradnic.

VySka (namerana) Namerana vyska.
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Vychodna suradnica (namerana) Namerana vychodna suradnica vztahujuca sa
na referencny systém suradnic.

dSev (dN) Rozdiel severnych suradnic, na zaklade re-
ferenéného systému suradnic. dSev (dN) =
severna suUradnica (namerana) — severna su-
radnica (zadana)

dVvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (hamerand) —
vyska (zadana)
dVych (dE) Rozdiel vychodnych suradnic, na zaklade re-

feren¢ného systému suradnic. dVych (dE) =
vychodna suradnica (namerana) — vychodna
sUradnica (zadana)

UPOZORNENIE

Horizontalne vytyCenie so suradnicami sa v postupe rovna vytyCeniu vychadzajucemu zo sta-
vebnych osi s vynimkou toho, Ze namiesto dizkovych a priegnych vzdialenosti sa ako vysledky
zobrazuju alebo zadavaju suradnice, pripadne rozdiely suradnic.

11.2 Vertikalne vyty€enie (V-vytyéenie)

11.2.1 Princip vertikalneho vyty€enia (V-vyty€enia)
Vertikalnym vyty€enim (oznacovanym aj ako V-vytyCenie) sa Udaje z planu prenasaju na vertikalnu
referenénd rovinu, ako je napriklad stena, fasada a podobne.
Tieto Udaje z planu su bud rozmermi, ktoré sa vztahuji na stavebné osi na vertikalnej referencnej
rovine, alebo su to pozicie, ktoré su opisané formou suradnic vo vertikalnej referencnej rovine.
Udaje z planu, pripadne pozicie vyty&enia sa daju zadavat ako rozmery ¢&i vzdialenosti a so
sUradnicami, alebo sa daju pouzivat’ ako data, ktoré boli predtym prenesené z pocitaca.
DodatoCne je mozné preniest udaje planu z pocitaCa (vo forme nakresu CAD) na tachymeter
a vyberat’ ich na vyty&enie na tachymetri, vo forme grafického bodu, alebo grafického prvku.
Vdaka tomu nie je nutna manipulacia s velkymi Cislami alebo s velkym mnozstvom cisel.

Typické vyuzitie predstavuje: urCovanie pozicie upeviiovacich bodov pri fasadach, stenach
s kolajni¢kami, rarami a podobne.
Ako Specialna aplikacia je eSte k dispozicii moznost' porovnat’ vertikalnu plochu s teoretickou
plochou uvedenou v plane a tak skontrolovat, ¢i zadokumentovat’ rovinnost’.

Sa

e
W
=
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Na spustenie aplikacie "Vertikalne vytyCenie" je potrebné v ponuke aplikacii zvolit' prislusné
tlacidlo.

Ponuka aplikacie Pl Spit Navrat na predchadzajice
. o zobrazenie.
Aplik=folba aplikacie < T " T 7
Dalsie PokraCovanie dalej na vy-

/! -= ber dalSich aplikéacii.
i 111 Vyvolanie aplikacie Verti-
Vytyéenie H Premer. ’ P kalne vytycenie.
LR
+ +
+

P v

W wytyCenie Meranie rozpétia
Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a vyber prislusnej
stanice Ci postavenia stanice.

Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Vertikalne vytyCenie".
V zavislosti od volby stanice su dve moznosti pri uréeni vytyCovaného bodu:

L L

1. VytyCenie bodov so stavebnymi osami, to znamena osami na vertikalnej referenénej rovine.
2. Vyty€enie bodov so suradnicami, pripadne bodmi na zaklade nakresu CAD.

11.2.2 Vertikalne vyty€enie (V-vyty€enie) so stavebnymi osami

Pri vertikalnom vytyCeni so stavebnymi osami su osi definované meranim k dvom referenénym
bodom, spolu s postavenim stanice.

Postavenie stanice

Postavenie stanice sa ur€uje podla moznosti centralne / v strede pred vertikalnou rovinou v takej
vzdialenosti, aby bol podla moznosti dobry vyhlad na vSetky body.

Pristrojom sa pri postaveni definuje nulovy bod (1) systému referenénych osi a smer (2) vertikalnej
referencnej roviny.

Pozor
Referencny bod (1) je rozhodujicim bodom. V tomto bode je uréena zvisla a vodorovna referenéna
os, vo vertikalnej referenénej rovine.
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Optimalne postavenie, pripadne pozicia pristroja vznikne vtedy, ked pomer horizontalnej referenc-
nej dizky Ln k vzdialenosti Prie€ je v pomere Ln : Prie¢ =25 : 10 az 7 : 10, tak, aby zvierany uhol
bol v rozpati a = 40° - 100°.

UPOZORNENIE

Postavenie stanice (a prislusné nastavenie) je analogické ako postavenie "Volnej stanice" so
stavebnymi osami, s tym rozdielom, Ze prvy referenény bod urcuje nulovy bod systému stavebnych
osi na vertikalnej rovine a druhy referenény bod ur€uje smer vertikalnej roviny k systému pristroja.
V kazdom pripade su osi brané horizontalne alebo vertikalne od bodu (1).

Zadanie posunu osi

Na posunutie systému osi, pripadne "nulového bodu" na vertikalnej referenénej rovine, sa zadavaju
hodnoty posunu.

Tieto hodnoty posunu mézu posunut’ nulovy bod systému osi v horizontalnom smere dolava (-)
a doprava (+), vo vertikalnom smere nahor (+) a nadol (-) a celd rovinu smerom dopredu (+)
a dozadu (-).

Posuny osi m6zu byt potrebné vtedy, ked "nulovy bod" neméze byt priamo zacieleny ako prvy
referencny bod, a preto je potrebné pouzit’ existujuci referenény bod a potom sa musi vykonat’
posun na os, zadanim vzdialenosti ako hodnét posunu.

Posunutie ref linie i Zrus PreruSenie a navrat na
. — — predchadzajuce zobraze-
Aplike wybrcenie/P osun. wetirdenia nie
Potvrdenie zadania a po-

19 kracovanie dalej zadava-
LU 0.000 m J nim hodnét vytycenia.
H/D 0.000 m|'z;|
vpr / vz 0.000 m| 2] }I/

Zrus OK
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Zadanie pozicie vytyCenia
Zadanie hodn6t vytyCenia ako rozmeru vo vztahu na referenénu os definovanu v postaveni stanice,
pripadne stavebnu os na vertikalnej rovine.

Zadavanie hodndt vytyceniis (7] 75 Zrus Prerusenie a navrat na
Aplik=\ wytySenieHodn oty vytjdenia ;\;Zizfergizzﬁov o —
Posuny -
Bod ID V1|, | nej roviny.
v.Hl 1.800 m|123| Potvrdenie zadania a po-
o kraCovanie dalej zobraze-
Dlzka 5.000 m|"2;| nim na vyrovnanie pristroja
Vs 6.000 m|123| k vytyCovanému bodu.
Prie& 0.200 m|'z;|

Zrug ‘ Posuny ‘ OK

Smer k bodu vytyGenia

Pristroj sa s tymto zobrazenim zarovnava k vytyCovanému bodu tak, Ze pristroj sa otaCa dovtedy,
kym Cerveny ukazovatel smeru nestoji na "nule".

V takomto pripade ukazuje nitkovy kriz do smeru k vytyCovanému bodu.

Potom sa bude dalekohl'ad pohybovat vo vertikale, az pokial nebudu obidva trojuholniky vykazovat’
nijaku vypln.

UPOZORNENIE

Pri vyplneni horného trojuholnika pohnite dalekohfadom nadol. Pri vypIneni spodného trojuholnika
pohnite d'alekohladom nahor.

Ak je to mozné, mdze sa osoba prostrednictvom pomdcky na navadzanie pri cieli, sama naviest’
do cielovej linie.

Vyrovnanie a meranie : Spat Navrat na zadavanie hod-
. S I noét vytyCenia.

e Zmeranie vzdialenosti a po
Mer -

v.rl 1.800 m E kraCovanie dalej zobraze-

Bod ID WA nim korekcii pre vytyenie.

o ' " diu -AEn ST 3T
Hu 70" 04' 41 =
Hy 3542m | 5% W

@

5
dHu 217453 18"

Spat Mer

Korekcie vytyCenia
Zobrazenim korekcii sa nosi¢ ciela alebo ciel navadza hore, dolu, vlavo, vpravo.

Pomocou zmerania vzdialenosti sa taktiez vykonava korekcia smerom vpred, pripadne spat’
(dozadu).

Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazené korekcie aktualizuju, aby po jednotlivych krokoch
doslo k priblizeniu k cielovej pozicii.
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Spat Navrat na zadavanie hod-
nét vytyCenia.

Aplik=V wtpéenieMytydovac bod

i

Zobrazenie vysledku a ulo-
v.Hl 0.400 m| 2] enie.
Bod ID V1 Mer Zmeranie vzdialenosti a ak-
tualizovanie korekcie pre
Vpravo 2752 m v vytycenie. E
Hore 5300 m B. Bod Zadanie dalSieho bodu.
Spat 1.688 m

Spat | Vysled | Mer | D.Bod

Zobrazované pokyny tykajice sa smeru pohybu meraného ciela.

vpred Nosic ciela, pripadne ciel sa musi pohybovat’
dalej do smeru referencnej roviny.

spat’ Nosic ciela, pripadne ciel sa musi pohybovat’
dalej smerom prec od referencnej roviny.

vlavo Nosi€ ciela, pripadne ciel sa musi

(pri pohlade od pristroja) posunut’ dolava
o uvedeny pocet jednotiek.
Nosic ciela, pripadne ciel sa musi
(pri pohlade od pristroja) posunut’ doprava
o uvedeny pocet jednotiek.
hore Nosic ciela, pripadne ciel sa musi (pri
pohlade od pristroja) posunut’ nahor
o uvedeny pocet jednotiek.
dolu Nosi€ ciela, pripadne ciel sa musi (pri
pohlade od pristroja) posunut’ nadol
o uvedeny pocet jednotiek.

vpravo

Vysledky vytyCenia ]
Zobrazenie rozdielov vyty€enia v dizke, vySke a offsete sa zaklada na poslednych meraniach
vzdialenosti a uhlov.

vysledky wiyéenia DD 15 '_- i) :—_. Spat N:é\vrat 'nva zgdévanie hod-
- e — nét vytyCenia.

Aplikey wybrdeniensle dio niyéenia - — — -

Uloz UlozZenie hodndt vytyCenia
Bod ID V1 a poslednych rozdielov.
dLn -1.226 m . Bod Zadanie dal$ieho bodu.
dvys -7.244 m &

; vy
dPric 2.290m
-dLn

Spat ‘ Uloz ‘f).Bod
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Ukladanie dat z vytyCenia so stavebnymi osami

ID-bod Nazov bodu vytycenia.

Dizka (zadana) Zadana dizkova vzdialenost’ vztahuijlica sa na
referencnu os.

Vyska (zadana) Zadana vyskova hodnota.

Offset (zadany) Offset zadany vertikalne na referenénu rovinu.

Dizka (hamerana) Namerana dizkova vzdialenost vztahujica sa
na referenénu os.

Vyska (namerana) Namerana vyska.

Offset (namerany) Namerany offset, vztahujuci sa na referencnu
rovinu.

DLn Rozdiel v hodnote dizky, na zaklade refe-
rencnej osi. DLn = dlzka (namerana) — dizka
(zadana)

dVys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerand) —
vyska (zadana)

dOffs Rozdiel v hodnote prie€., na zaklade referenc-
nej osi. dOffs = offset (namerany) — offset (za-
dany)

11.2.3 V-vyty&enie so suradnicami
Suradnice je mozné pouzit’ vtedy, ked su napriklad referenéné body dostupné ako suradnice
a body na vertikalnej rovine su taktiez dostupné ako suradnice v tom istom systéme.

Takyto pripad nastava napriklad vtedy, ked bola vertikalna rovina predtym vymerana s pouzitim
suradnic.

Zadanie bodov vytycenia
Zadanie hodnét vytyCenia so suradnicami bodov sa da vykonat' tromi réznymi spésobmi:

1. Manualnym zadanim suradnic bodov.
2. Volbou suradnic bodov zo zoznamu s ulozenymi bodmi.
3. Volbou suradnic bodov z grafiky CAD s ulozenymi bodmi.

Zadavanie hodnét vyty€enis 190 zrus Prerusenie a navrat na
. — . DD uvodné menu.
Aplik=\ wybrgenie/Hodnoty wtidenia - -
= Potvrdenie zadania a po-

Bod ID V1| Bcl kraCovanie dalej zobraze-
.l 0.400 m|123| nim na vyrovnanie pristroja

B - k vytyéovanému bodu.
Dizka 7.000 m|'2;
Vys 6.800 m|'2;|
Prieé 0.746 m|'2;|

Zrus ‘ Posuny ‘ OK

Zadanie hodn6t vytycenia (s nakresom CAD)
Tu sa vyberaju body vyty&enia priamo z grafiky typu CAD.
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Pritom je bod uz uloZzeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj

extrahuje.

ApliksSpravea datProjekt

-
I_—LISU m

z grafiky.

Zobrazenie zvoleného bodu

Zrus Navrat na zadavanie hod-

nét vytyCenia.

Plan

Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.

*| EEE

Spit

Plan |Zoznan‘ Man ‘ OK

Vysledky vyty€enia so stiradnicami

Zobrazenie rozdielov vytyCenia v suradniciach je zalozené na poslednych meraniach vzdialenosti

a uhlov.
Vysledky vyty€enia
Aplik=y webpdenieysle dio wbyéenia
Bod ID V1
dLn -2.752 m
dvys -5.300 m +
dwiE
dPric 1.688 m
-dLn
Spat | Uloz | B.Bod

Ukladanie dat z vyty&enia so suradnicami

ID-bod

an Manualne zadanie surad-
nic.

oK Potvrdenie vybraného
bodu.

Spat Navrat na zadavanie hod-

nét vytyCenia.

Uloz UloZenie hodnét vyty&enia

a poslednych rozdielov.

D. Bod

1

Zadanie dalSieho bodu.

Nazov bodu vytycenia.

Severna suradnica (zadana)

Zadana severna suradnica vztahujica sa na

referencny systém suradnic.

Vyska (zadana)

Zadana vyskova hodnota.

Vychodna suradnica (zadana)

Zadana vychodna suradnica vztahujuca sa na

referencny systém suradnic.

Severna suradnica (namerana)

Namerana severna suradnica vztahujica sa

na referenény systém suradnic.

VySka (namerana)

Namerana vyska.

Vychodna suradnica (namerana)

Namerana vychodna suradnica vztahujuca sa

na referencny systém suradnic.

dSev (dN)

Rozdiel severnych suradnic, na zaklade re-
ferenéného systému suradnic. dSev (dN) =

severna suradnica (namerand) — severna su-

radnica (zadana)
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dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerana) —
vyska (zadana)

dVych (dE) Rozdiel vychodnych suradnic, na zaklade re-
ferenéného systému suradnic. dVych (dE) =
vychodna suradnica (namerana) — vychodna
sUradnica (zadana)

m UPOZORNENIE

Vertikalne vytyCenie vZdy pouziva trojrozmerné opisy bodov. Pri vytyCovani s vyuZitim stavebnych
osi a vytyCovani s vyuzitim suradnic sa pouzivaju rozmery dizky, vysky a offsetu.

UPOZORNENIE
DalSie zobrazenia su totozné so zobrazeniami v predchadzajucej kapitole.

11.3 Premeranie
11.3.1 Princip premerania

V principe mozno premeranie chapat' ako aplikaciu, ktord pracuje opacne ako Horizontalne
vytyCenie.

Premeranim sa porovnavaju existujuce pozicie s ich planovanymi poziciami a odchylky sa zobrazia
a ulozia.

V zavislosti od postavenia stanice sa daju udaje z planu, pripadne porovnavacie pozicie - ako su
rozmery Ci vzdialenosti, pouzivat’ ako suradnice alebo body s grafikou.

Ked sa prenesu z pocitaca udaje planu, vo forme nakresu CAD, na tachymeter a vyberd sa na
tachymetri ako graficky bod &i graficky prvok na vytyCenie, nebude nutna manipulacia s velkymi
Cislami alebo s velkym mnozstvom cisel.

Typickymi spésobmi vyuzitia su: kontrola stien, stipov, debneni, velkych otvorov a mnoho iného.
Na tento Ucel je vykonavané porovnanie s planovanymi poziciami a rozdiely sa zobrazuju alebo
ukladaju priamo na mieste.

Na spustenie aplikacie "Premeranie (Premer.)" je potrebné vybrat’ v ponuke aplikacie prislusné
tlacidlo.
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Ponuka aplikacie ': Navrat na predchadzajuce
= zobrazenie.

Aplik=\olba aplikacie

Dalsie PokraCovanie dalej na vy-

Spat
/! : ber dalsich aplikacii.
i - | Vyvolanie aplikacie s naz-

Vyty&enie H Premer. vom Premeranie.
Premer.
i
1 I' 1

V yyty€enie Meranie rozpétia
Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a volba prislusnej
stanice Ci postavenia stanice.

Po postaveni stanice sa spusti aplikacia "Premeranie (Premer.)". V zavislosti od volby stanice su
dve moznosti pri uréeni premeriavaného bodu:

L L}

1. Premeranie bodov so stavebnymi osami.
2. Premeranie bodov so suradnicami a/alebo bodov, na zaklade nakresu CAD.

11.3.2 Premeranie so stavebnymi osami

Pri premerani so stavebnymi osami sa hodnoty premerania, ktoré je potrebné zadat’, vzdy vztahuju
na tu stavebnu os, ktora bola zvolena ako referen¢na os.

Zadanie pozicie premerania

Zadanie pozicie premerania ako rozmeru vo vztahu na stavebnu os definovanu v postaveni
stanice, pripadne stavebnu os, na ktorej je postaveny pristroj.

Zadavanymi hodnotami su dizkové a prie¢ne vzdialenosti vo vztahu na definovand stavebnu os.

Zadavanie dat premeriavarn’zg[:] faiul 1 Spat Navrat na predchadzajuce
- ——r] — - zobrazenie.
AplikzFPremer/Zadavanie dat premeriavania - -
= Potvrdenie zadania a po-
Bod ID H1| Bcl kraCovanie dalej zobraze-
V.HI 0.400 m|123| nim na vyrovnanie pristroja
) k vytyCovanému bodu.
Dizka 0.000 m|'z;|
Prieé 0.000 m|'z;|
Vs 0.000 m|'z;|

Spéat OK
UPOZORNENIE
Hodnoty premerania na stavebnej osi v smere dopredu a dozadu od stanice s pristrojom su
hodnotami dizky a hodnoty premerania leZiace napravo a nalavo od stavebnej osi su prieCnymi

hodnotami. Hodnoty dopredu a napravo su kladnymi hodnotami, hodnoty dozadu a nalavo su
zapornymi hodnotami.
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Smer k bodu premerania

Pristroj sa s tymto zobrazenim vyrovnava k premeriavanému bodu tak, ze pristroj sa otaca
dovtedy, kym Cerveny ukazovatel smeru nestoji na "nule" a pod nim leziace Ciselné zobrazenie
nestoji presne a v dostatoCnej miere na "nule".

V tomto pripade smeruje nitkovy kriz do smeru k bodu premerania, aby bolo mozné navadzanie
nosica reflektora a identifikacia bodu premerania.

m UPOZORNENIE

Pri bodoch na zemi existuje dodatocne aj moznost, ze nosi¢ reflektora sa moze z velkej Casti
navadzat’ do cielovej linie sam, prostrednictvom pomoci pri navadzani.

Vyrovnanie a meranie 1eimen Spét Navrat na zadavanie hod-
Aplik=vidypdenia Hiiytydovact bod m not Vytycema'

Mer Zmeranie vzdialenosti a po-
ol 0.400 m E /;:\ \mnm%,, kracovanie dalej zobraze-
Bod ID R85 Bgﬂ /%im nim odchylok.
Hu 470 34. 46“ dHu 23717 ‘1;"
Hv 8.345m

Spat Mer

Vysledky premerania

Zobrazenie poziénych rozdielov v dizke, prie¢. a vyske zaloZené na poslednych meraniach
vzdialenosti a uhlov.

Vysledky premeriavania ; Spat Navrat na zadavanie hod-
AplikzPremer.tfysle dey premeriavania I not Vytycenla.

Uloz UloZenie hodndt vytyCenia
Bod ID H1 e a poslednych rozdielov.
dLn 3.326 m | & . Bod Zadanie dalSieho bodu.

t+dLn

dPric -0.073 m +
dvys 1.506 m

Spat | Uloz | D.Bod

UPOZORNENIE

Ak v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) nebola nastavena Ziadna volba pre vysky,
bude zobrazenie dat o vySke a vSetky relevantné zobrazenia, vztahujuce sa k nej, potlacené.

UloZenie dat z premerania so stavebnymi osami

ID-bod Nazov bodu vyty€enia.
Dizka (zadana)

Zadana dizkova vzdialenost’ vztahuijlica sa na
stavebnu os.
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Prie€. (zadana) Zadana prieCna vzdialenost' vzt'ahujuca sa na
stavebnu os.

Vyska (zadana) Zadana vyska.

Dizka (namerana) Namerana dizkova vzdialenost vztahuijtica sa
na stavebnu os.

Prie€. (namerana) Namerana prie¢na vzdialenost’ vztahujica sa
na stavebnu os.

Vyska (namerana) Namerana vyska.

dPrie¢ Rozdiel v prie¢nej hodnote, na zaklade sta-
vebnej osi. dPrieC = priec. (namerana) — priec.
(zadana)

dLn

Rozdiel v hodnote dizky, na zaklade stavebnej
osi. dLn = diZka (namerana) — dizka (zadana)

dVys Rozdiel vo vyske. dVys = vySka (namerana) —
vyska (zadana)

11.3.3 Premeranie so suradnicami

Zadanie bodu premerania
Zadanie so suradnicami bodov sa da vykonat' tromi réznymi sposobmi:

e Manualnym zadanim suradnic bodov.
e Vyberom suradnic bodov zo zoznamu s ulozenymi bodmi.
» Vyberom suradnic bodov z grafiky CAD s ulozenymi bodmi.

Zadavanie dat premeriavaridg | oo spat Névrat na predchadzajlice
. — — zobrazenie.

AplikzPremer/Zadavanie dat premeriavania - -

— Potvrdenie zadania a po-
Bod ID R32| EEl kracovanie dalej zobraze-
v 0.400 m|123| nim na vyrovnanie pristroja

k meranému bodu.

Vyc 1.000 m
Sev 2.000 m
Vy§ 2.000 m

Spat \i

Zadanie pozicie premerania (s nakresom CAD)
Tu sa volia body premerania priamo z nakresu CAD.

Pritom je bod uz uloZzeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj
extrahuje.
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O Zobrazenie zvoleného bodu
z grafiky.
= Zru Prerusenie a navrat na za-
< > danie bodov premerania.
Vyber bodu z planu.

Aplik:Spravea dat'Projekt

Vyber bodu zo zoznamu.

h i
') Q Man Manualne zadanie surad-

nic.

oK Potvrdenie vybraného
bodu.

L
I——LISU m

spét | Plan [oznan| Man | Ok

]

UPOZORNENIE
Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolena volba bez vysok, budu data
o vySke a vSetky relevantné zobrazenia potlacené.

UPOZORNENIE
DalSie zobrazenia su totozné so zobrazeniami v predchadzajucej kapitole.

Vysledky vyty€enia so stradnicami
Zobrazenie rozdielov vytyCenia v suradniciach je zalozené na poslednych meraniach vzdialenosti
a uhlov.

Vysledky premeriavania ol spat Navrat na zadavanie hod-
ApliksPremer/vslediy premeriavania e not Vytycema'
Uloz UloZenie hodnét vytyCenia
Bod ID R82 i) a poslednych rozdielov.
dvyc 0.669 m | [oees Zadanie dalSieho bodu.
tHdSey
dSev 2249 m +-
dvys 0.102 m
Spat ‘ Uloz ‘ B. Bod
Ukladanie dat z vyty&enia so suradnicami
ID-bod Nazov bodu vytycenia.
Severna suradnica (zadana) Zadana severna suradnica vztahujuca sa na
referencny systém suradnic.
Vyska (zadana) Zadana vyskova hodnota.
Vychodna suradnica (zadana) Zadana vychodna suradnica vzt'ahujica sa na
referencny systém suradnic.
Severna suradnica (namerana) Namerana severna suradnica vztahujuca sa
na referencny systém suradnic.
Vyska (namerana) Namerana vyska.
Vychodna suradnica (namerana) Namerana vychodna suradnica vztahujuca sa

na referencny systém suradnic.
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dSev (dN) Rozdiel severnych suradnic, na zaklade re-
ferenéného systému suradnic. dSev (dN) =
severna suradnica (namerand) — severna su-
radnica (zadana)

dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerana) —
vyska (zadana)
dVych (dE) Rozdiel vychodnych stradnic, na zaklade re- E

ferenéného systému suradnic. dVych (dE) =
vychodna suradnica (namerana) — vychodna
suradnica (zadana)

UPOZORNENIE

Premeranie so suradnicami sa v postupe rovna premeraniu vychadzajucemu zo stavebnych osi
s vynimkou toho, Ze namiesto dizkovych a priednych vzdialenosti sa ako vysledky zobrazuju alebo
zadavaju suradnice, pripadne rozdiely suradnic.

11.4 Meranie rozpéatia
11.4.1 Princip merania rozpatia

S aplikaciou Meranie rozpatia (Meranie rozpat.) sa meraju dva volne leziace body v priestore, aby
sa urcila horizontalna vzdialenost, Sikma vzdialenost, vySkovy rozdiel a sklon medzi tymito bodmi.

Navrat na predchadzajuce

. e zobrazenie.
Aplik='Yolba aplikacie _ _ _ §
Dalsie PokraCovanie dalej na vy-
/! /- ber dalich aplikacii.
i l‘/'l | Vyvolanie aplikacie na Me-
Vytyéenie H Premer. ranie rozpatia.

A 1

Y wytyéenie Meranie rozpétia

Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.

Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.
Na urcenie rozpatia je mozné pouzit’ dve rézne moznosti merania:

L L

1. Vysledky medzi prvym a vSetkymi dalSimi meranymi bodmi.
2. Vysledky medzi dvomi meranymi bodmi.
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1. MoZnost - vzt'ah na zakladny bod
G

Priklad s bodmi na zemi
Po zmerani prvého bodu sa vSetky dalSie merané body vztahuju na prvy bod.

2. Moznost' — vztah medzi prvym a druhym bodom

@

s,

Priklad s bodmi na zemi
Meranie prvych dvoch bodov.
Po vysledku si zvolte novu liniu, ako aj novy zakladny bod a zmerajte novy druhy bod.
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Meranie k prvému referenénému bodu

Zmeraijte Bod 1 el Spat Navrat na vyber projektu.

AplikeMeranie rozpitiaZmerajte bed Mer Spustenie merania k bodu.

v.rfl 0400 m E @ Ijokrac':ovgnie dalej na dal-

Hu 345° 5 11" ie meranie.

Vu 73" 30" 16"

Hy 4578'm k

Spat | Mer | Dalsie

Meranie k druhému referenénému bodu

Zmerajte Bod 2 )i Spat Navrat na predchadzajlce
zobrazenie.

Aplikzheranie rozpitiafZmerajte bod

Mer Zmeranie uhla a vzdiale-
v.rfl 0.400 m|'2;| osti.

Hu 35° 06' 09" Vysled Zobrazenie vysledku Mera-
nia rozpatia.

WYu 76" 13' 53"

Hv 3.168 m

Spat | Mer | vysled
Zobrazenie vysledkov
Meranie rozpétia 1 Navrat na predchadzajlce
L zobrazenie.
Ulozit’ vysledky.

Aplikzheranie rozpatiafvislediy

Sv 3514 m
Hv 3.466 m
dvfys -0.579m
Sklon -16.71%

Spat | N.Ln | B.Bod

11.5 Meranie a zaznamenanie

11.5.1 Princip merania a zaznamenania

Meranim a zaznamenanim sa meraju body, ktorych pozicia nie je znama.
Vzdialenosti sa mézu merat’ laserom, ak je mozné nasmerovat’ laserovy IU¢ priamo na povrch.
Pozicie bodov sa vypocitaju podla postavenia stanice, bud’ s rozmermi stavebnych osi, alebo so
sUradnicami a/alebo aj s vypocitanim vysok.

Namerané body mézu byt’ vybavené réznymi oznaceniami bodov a ulozené.

Variant: Nova linia. Pokra-
Covanie dalej k zadaniu
nového 1. referenéného
bodu.

Varianty dalSieho bodu:
Vypocet rozpéatia vo vztahu
k 1. referenénému bodu.
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UPOZORNENIE

S kazdym uloZenim sa nazov bodu automaticky zvysi o hodnotu "1".

Ulozené data bodov mozno preniest na PC a znazornit' a dalej spracovavat’ alebo vytlacit' (na
dokumentacné ucely a archivaciu) v programe CAD alebo v podobnych systémoch.

Na spustenie aplikacie "Meranie a zaznamenanie" je potrebné v ponuke aplikacii zvolit’ prislusné
tlacidlo.

Ponuka aplikacie D[:] e

Aplikzolba aplikicie

L,
Mer & Zazn Plocha
F H
¥V yyrovnanie Nepr. vyska

Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a vyber prislusnej
stanice Ci postavenia stanice.

Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Meranie a zaznamenanie".
V zavislosti od volby k postaveniu stanice su dostupné dve moznosti pri ur€ovani systému bodov:

1.

Pozicie bodu v zavislosti od stavebnej osi
2. Pozicie bodu v zavislosti od systému suradnic

Spét

Navrat na predchadzajlce
zobrazenie.

PokraCovanie dalej na vy-
ber dalSich aplikacii.

i

Vyvolanie aplikacie Mera-
nie & zaznamenanie.

11.5.2 Meranie a zaznamenanie so stavebnymi osami

Pozicie meranych bodov sa vztahuju na stavebnu os, ktora bola pouzita na referenciu.
Pozicie su opisané dizkovym rozmerom na stavebnej osi a prie€nou vzdialenost'ou v pravom uhle.
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PO je pozicia pristroja po postaveni.

Ak sa k cielom zmeraju uhly a vzdialenosti, vypocitaju alebo ulozia sa prislusné vzdialenosti

stavebnych osi Ln a Prie¢.

Meranie bodov so stavebnymi osami
Po ukonéeni nastavovania postavenia stanice je mozné bezprostredne za¢at' s meranim.

Zmerajte body

Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn

PreruSenie a navrat na po-
nuku pre vyber.

Ulozit' hodnoty zobrazené

Bod ID 1|E:J na displeji pre horizontalnu
Hu 131° 40' 47" vzdialenos‘t’, 'horizontélny
uhol a vertikalny uhol.
Vu 74° 50' 08" * Zmerat' a uloZit’ horizon-
Hv 4403 m E te:\lnu vzdialenos.t’, ’horizon-
'>/ talny uhol a vertikalny uhol.
! & Mer Zmeranie vzdialenosti.

Prepnutie zobrazovania na
vzdialenosti osi.

Prepnutie zobrazenia na
hodnoty uhlov.

Spat | Zaz [M&z | Mer | L &P

Aplik>Meranie a zaznamenaniefMer & Zazn

Bod ID 17,
Ln 0.263m
Priec 0.000m| ,
a
E
Spat | Zaz [M&Z | Mer | Uhol

11.5.3 Meranie a zaznamenanie so suradnicami

Pozicie meranych bodov sa vztahuju na rovnaky systém suradnic, v ktorom bolo vykonané
postavenie stanice a tieto pozicie su opisané hodnotami suradnic E alebo Y, N alebo X a VyS$ pre
vysku.

N(X)

E(Y)
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PO je pozicia pristroja po postaveni.
Zmeraju sa uhly a vzdialenosti k cielom a vypocitaju a ulozia sa prislusné suradnice.

Meranie bodov so suradnicami
Nasledujuce zobrazenia mozno prepinat’ medzi zobrazovanim uhlov a suradnic.

Preru$enie a navrat na
uvodné menu.
Vyvolanie merania vratane

Bod ID 3|Fe ulozenia dat. ID bodu

(]
&

Aplik>Meranie a zaznamenaniafMer & Zazn

Hu 130° 55' 35" (oznacenie) sa zvysSi o "1".
Mer Zmeranie vzdialenosti.
Vu 72° 45' 00"

Hv 4687 m

'y
]
| Surad Zobrazenie suradnic.
1
1
|

>/ Uhol Prepnutie zobrazenia na

| ® hodnoty uhlov.

Ulozit’ hodnoty zobrazené
Spat I Zaz |M&ZI Mer I Surad na displeji pre horizontalnu
vzdialenost, horizontalny

uhol a vertikalny uhol.

b|

Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn

Bod ID 3|Ce|
\ych -0.160 m
Sev 0.021 m| ,

spat | zaz |M&z | Mer | Unol

UPOZORNENIE
Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolené nastavenie bez vySok, budu data
o vySke a vSetky relevantné zobrazenia potlacené.

UPOZORNENIE
Zmeranim vzdialenosti sa zafixuje hodnota pre horizontalnu vzdialenost. Ak sa dalekohlad potom
este pohne, zmenia sa len hodnoty pre horizontalny a vertikalny uhol.

Niekedy m&ze byt tazke, alebo dokonca aj Uplne nemozné, presne zmerat' niektory bod (napriklad
stred stlpu alebo stromu). V takomto pripade zmerajte vzdialenost’ k bodu, leziacemu priecne.

1. Ked ste zacielili na bod, leziaci prieCne, zmerajte vzdialenost’ k tomuto bodu.
2. Otocte dalekohlad a zacielte na samotny merany bod, aby ste zmerali prislusny uhol.
3. Ulozte si nameranu vzdialenost k priecne leziacemu bodu a uhol k samotnému bodu.

Ulozenie dat z Merania a zaznamenania
ID-bod Nazov meraného bodu

Vych, Prie€. Namerana vychodna suradnica alebo priec¢na
vzdialenost’ k stavebnej osi

188

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



Sev, Dizka Namerana severna stradnica alebo dizkova
vzdialenost’ v stavebnej osi
Vyska (namerana) Namerana vyska

11.6 Vertikalne vyrovnanie

11.6.1 Princip vertikdlneho vyrovnania
S vertikalnym vyrovnanim je mozné postavit’ prvky v priestore kolmo alebo ich kolmo prenasat’. E
Tu je potrebné spomen(t predovéetkym vyhody pre kolmé postavenia debneni pri stipoch alebo

to, Ze je mozné vykonavat’ vytyCenie alebo kontrolu kolmo nad sebou lezZiacich bodov cez viacero
poschodi.

W it et

Bl

UPOZORNENIE
V principe sa kontroluje to, ¢i s dva merané body priestorovo kolmo nad sebou.

UPOZORNENIE
Merania sa mdzu, v zavislosti od potreby pri danom spdsobe pouzitia, vykonavat' s alebo bez
reflektorovej vytycky.

Ponuka aplikacie DD 10611 Spat Navrat na predchadzajlce
. - zobrazenie.
Aplik=Volba aplikicie — - - —
Dalsie PokraCovanie dalej na vy-
ber dalSich aplikacii.
IL. Vyvolanie aplikacie Verti-
Mer & Zazn Plocha I/} kalne vyrovnanie.
Nepr. viSka
VY vyrovnanie MNepr. vy8ka

Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.
Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.

Merania k 1. referenénému bodu

K 1. referenénému bodu sa vykonava meranie uhlov a vzdialenosti.

Vzdialenost' je mozné merat’ priamo k bodu alebo s pouzitim reflektorovej vytycky, v zavislosti od
pristupu k 1. referenénému bodu.
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sk gy

Aplik=\ wyrovnanie/Zmerajte zakl Bod

Spét

Navrat na vyber projektu.

Mer

v 0.400 m|'2;]

Zmeranie uhla a vzdiale-
nosti k 1. referenénému
bodu.

Pokracovanie dalej na dal-
Sie meranie.

Hu 356° 58' 51"

73° 40" 11"

Hv 4645 m
Spat | Mer | Dalsie

Merania k d’alSim bodom

Meranie k dalSim bodom sa vzdy vykonava zmeranim uhlov a vzdialenosti.
Po druhom a kazdom dalSom merani sa aktualizuju hodnoty korekcie v porovnani k 1. referenc-
nému bodu v doleuvedenom zobrazeni.

Aplik\ wyrovnanie/Zamerajte ref. bod

Spét

Navrat na meranie k pr-
vému referenénému bodu.

vl 0.400 m|1z;|
dHu -50° 21" 11"
Viavo 2797 m
Spat 1.462m
dvys -0.614 m

UloZ

Ulozit’ vysledky.

Mer

Zmeranie uhla a vzdiale-
nosti a aktualizovanie hod-
noét korekcii v zobrazeni.

Spat Mer

11.7 Meranie plochy
11.7.1 Princip merania plochy

Pristroj urCuje zabranu horizontalnu alebo vertikalnu plochu z 99 po sebe nasledujucich meranych

bodov.

Poradie merania bodov sa da urcit' v smere hodinovych ruciciek alebo proti smeru hodinovych

ruciciek.

T
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UPOZORNENIE

Body sa musia merat tak, aby sa medzi meranymi bodmi nekrizovali prepojovacie linie, inak sa
plocha vypocita nespravne.

Ponuka aplikacie DD 18 1 Spat Navrat na predchadzajlce
. e 2 zobrazenie.
Aplik=Volba aplikicie — - - -
Dalsie PokraCovanie dalej na vy-
ber dalSich aplikacii.
IL. Vyvolanie aplikacie mera-
nia pléch
Mer & Zazn Plocha ploch.
Plocha
VY yyrovnanie Nepr. vyEka

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie si vyberte medzi plochou v horizontalnej alebo vertikalnej rovine.

UPOZORNENIE
Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.

UPOZORNENIE
Horizontalna plocha sa vypocitava tak, ze merané body sa premietnu do horizontalnej roviny.

UPOZORNENIE

Vertikalna plocha sa vypocitava premietnutim meranych bodov do vertikalnej roviny. Vertikalna
rovina je definovana prvymi dvomi meranymi bodmi.

Merania na uréovanie ploch

Body by sa mali merat’ v takom poradi, aby obklopovali plochu.

Na ucely vypoctu je plocha vzdy uzatvorena od posledného k prvému meranému bodu.

Body sa musia merat’ tak, aby sa medzi meranymi bodmi nekrizovali prepojovacie linie, inak sa
plocha vypocita nespravne.

Navrat na vyber projektu.

Meranie pléch

AplikzFloch a/Meranie Vymazanie posledného

Spat
Zmaz
Mer Spustenie merania k bodu.

Plocha 19.54 m? meraného bodu.
Obvod 20.036m Zobrazenie vysledku plos-
Po&. bodov 5/99 ného merania.

Spit |ZmazBod| Mer | Vysled

Vysledky

Vysledky sa ukladaju v internej pamati a daju sa zobrazit' ¢i vytlait’ prostrednictvom programu
Hilti PROFIS Layout.
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UloZte vysledok e 1 Spat Navrat na vyber projektu.

Aplik:Plosha/Plocha Uloz UlozZenie vysledkov pre plo-
Plocha 19.54 m? chy.

Plocha 0.00 ha

Obvod 20.036 m

Obvod 0.02 km

Pot. bodov 5

Spat Uloz

11.8 Nepriame meranie vySok

11.8.1 Princip nepriameho merania vySok

Nepriamym meranim vySok sa uréuju vySkové rozdiely voci nepristupnym miestam prip. bodom,
ak tie neumoznuju ziadne priame meranie vzdialenosti.

S pouzitim nepriameho merania vySok sa daju urCovat' takmer lubovolné vysky alebo hibky,
napriklad vysky vrcholov Zeriava, hibky stavebnych vykopov a mnoho iného.

UPOZORNENIE
Bezpodmienecne je potrebné dbat’ na to, aby referencny bod a dalSie nepristupné body lezali
v jednej vertikalnej rovine.

Ponuka aplikacie DIE Spat Navrat na predchadzajuce

AplikzVolba aplikdsie zobrazenie.
Dalsie PokraCovanie dalej na vy-
ber dalSich aplikacii.
L. r‘ Vyvolanie aplikacie Ne-
i | priame meranie vysok.
Mer & Zazn Plocha e
l: H
VY y¥yrovnanie MNepr. vy&ka

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.
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Nastavovanie stanice nie je v tomto bode potrebné.
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11.8.2 Nepriame uréovanie vySok
Merania k 1. referenénému bodu
K 1. referenénému bodu sa vykonava meranie uhla a meranie vzdialenosti.

Vzdialenost’ je mozné merat’ priamo k bodu alebo s pouzitim reflektorovej vytycky, v zavislosti od
pristupu k 1. referenénému bodu.

Zmeraijte Bod 1 1561061 Spat Navrat na vyber projektu.

Apliks Nepr. wiskarbe pr. witka Mer Spustenie merania k bodu.

v.rfl 0.400 m E @ I?_okra(:ova_nie dalej na dal-
Sie meranie.

Vu 68" 35' 04" 43

Hyv 3.851m \1{/ A

Spat | Mer | Dalsie

Merania k d'alSim bodom

Meranie k dalSim bodom sa vykonava len meranim vertikalneho uhla. VySkovy rozdiel voci 1.
referenénému bodu sa zobrazuje kontinualne.

Zmerajte Bod 2 1 N. Vy& Nové (dalSie) nepriame
Apliks Mepr, wizkarMepr. wigk : meranie vySok, zalozené
T na novom referenénom

bode.
Vu 68° 34' 53" — Uloz UlozZit’ vysledky.
A=
Hv 3.851m
N
dvys 0.400 m -=j::~-

N. Vy§
11.9 Uréenie bodu vo vztahu k osi

11.9.1 Princip aplikacie Bod k osi

Pomocou aplikacie "Bod k osi" sa da urcit’ pozicia nejakého bodu (napriklad referenéného bodu)
vo vztahu k osi. Okrem toho sa daju urCovat’ body paralelne, v pravom uhle alebo v akomkolvek
zelanom uhle, ako aj na existujucej osi. Tato aplikacia je zaujimava najma vtedy, ked sa napriklad
maju na lavi€ku na vyty€ovanie zakladov umiestnit' klince, na oznacenie paralelnych osi na stavbe.

Aplikacia pozostava z dvoch krokov:

1. Definovanie osi.
2. Vyber alebo meranie referenéného bodu.

Ak je stanica postavena v rezime suradnic/grafickom rezime, daju sa os a referenény bod urcit
priamo z pamate.
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Ak stanica este nie je postavend, musi sa os urcit’ meranim pociatoéného a koncového bodu osi.
Referenény bod sa ur€uje aj priamym meranim.
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11.9.2 Uréenie osi
Meranie alebo vyber prvého bodu osi

Zmerajte Ref Pt 1

Nanovo pomenovat’ bod
na referencnej osi, alebo
vybrat' z pamate.

AplikzBod na linku

Bod ID Lin.bod1 H . _spat_| Navrat na orientadné mera-
Mer

G nie.
H 72° 53 25" T Spustenie merania k bodu.
) " Dalsie Prejst’ dalej na dal$i krok.
Vu 76" 48'45"( N
Hy sasam| L=t

Spat ‘ Mer ‘ Dalej

Meranie alebo vyber druhého bodu osi
Zmerajte Ref Pt 2 Ol "

Nanovo pomenovat' bod
na referencnej osi, alebo
vybrat' z pamate.

Bod ID Lin.bod2 H Spat Spéat’ na meranie prvého

10:03
AplikzBad na linku

1 bodu.
H 88° 57" 20" \\J\f Mer Spustenie merania k bodu.
) Dalsie Prejst’ dalej na dalSi krok.
Vu 76° 49' 05" .’EL
Hyv 4318m| =

Spat | Mer | Dalej
Posunutie osi
Pociatocny bod osi sa da presunut, ak chcete pouzit'ind referenciu ako pociatok systému suradnic.

Ak je zadana hodnota kladna, posunie sa os dopredu, ak je zaporna, posunie sa smerom dozadu.
Pociatocny bod bude pri kladnej hodnote posunuty doprava, pri zapornej hodnote smerom dolava.

Posunutie ref linie 0 _ ] Spat Navrat na predchadzajuce

. v zobrazenie.
Aplik=Posun, whiéenia

- =] Manualne zadat’ posun osi.
DiZka 0.000 m|'2 | &
: Mer Spustit’ meranie k bodu.
Priet. 0.000 m 123|

Zobrazia sa namerané
hodnoty osi, vzdialenost’

a vySka. Hodnotam sa daju
pridelit’ individualne opisy.

Oto¢it’ os.

Dalsie Prejst’ dalej na dal$i krok.

Spit | Otacat | Mer | Dalej
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Rotacia (otogenie) osi

Smerovanie osi sa da otocit’ okolo pociato€ného bodu. Pri zadani kladnych hodnét sa os otoCi
v smere hodinovych ruci¢iek, pri zadani zapornych hodnét sa otoci proti smeru hodinovych
ruciciek.

Spat Navrat na predchadzajuce

zobrazenie. E
Potvrdit’ rotaciu.

1 2 3 + -
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11.9.3 Kontrola bodov vo vztahu k osi
Zmeranie alebo vyber referenéného bodu

Vyber n. mer kont. bod Di 7

Vybrat' bod z paméate.

AplikBod na linku Mer Spustenie merania k bodu.
Bod ID C1 g _ Vysled Zobrazenie nameranych
Disk 2829 b alebo vybranych bodov vo
Zra : m  iLn vztahu k referencnej osi.
Priet. 0.012m & Uloz Ulozit' vysledky merania.

N.Ln Nanovo ur¢it' referenénu
0s.

Spat ‘ Ulozit ‘ Mer ‘ N. Ln

12. Data a manipulacia s nimi

12.1 Uvod

Tachymetre Hilti ukladaju data zasadne v internej pamati.

Datami sa rozumeju hodnoty merania, to znamena hodnoty uhlov a vzdialenosti, v zavislosti od
nastaveni & aplikacie hodnoty vztahujlice sa na stavebné osi, ako je napriklad dizka a priec.,
alebo suradnice.

Pomocou PC-softvéru sa daju data vymienat’ s ostatnymi systémami.

V principe je potrebné chapat’ vSetky data tachymetrov ako data bodov, s vynimkou grafickych
dat, pri ktorych su body spojené s grafikou.

Na vyber, resp. pouzitie su tu k dispozicii zodpovedajuce body, nie grafika, ktora je dostupna len
ako dopliiujuca informacia.

12.2 Data bodov

Datami bodov mézu byt nové zmerané body alebo body, ktoré su uz dostupné. Tachymeter meria
v zasade uhly a vzdialenosti.

S vyuzitim postavenia stanice sa vypocitavaju suradnice cielového bodu.

Tak sa kazdy bod, na ktory je zacieleny nitkovy kriz alebo Laserpointer a ku ktorému je merana
vzdialenost, vypocita v systéme tachymetra ako trojrozmerny bod.

Tento trojrozmerny bod sa pomocou systému oznacovania bodov jednoznacne identifikuje.
Kazdy bod sa udava spolu s oznacenim bodu, sturadnicou Y, suradnicou X a pripadne vysSkou.
Dané body su definované svojimi siradnicami alebo bodmi s grafickymi prvkami.

12.2.1 Body ako meracie body

Data merania si namerané body, ktoré boli vytvorené a uloZzené na tachymetri ako body surad-
nic, z relevantnych aplikacii, ako je napriklad H-vytyCenie, V-vytyCenie, Premeranie (Premer.)
a Meranie a zaznamenanie.

Meracie body existuju v ramci jednej stanice iba jedenkrat.

Ked' sa rovnaky nazov opatovne pouzije ako meraci bod, je mozné existujici meraci bod prepisat’
alebo k nemu zadat’ iny nazov bodu.

Meracie body nie je mozné upravovat.
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12.2.2 Body ako body suradnic

Ked sa pracuje v nejakom systéme suradnic, su spravidla vSetky pozicie uréené nazvom bodu
a suradnicami, na opisanie pozicie bodu je vSak minimalne potrebny nazov bodu a dve horizontalne
hodnoty suradnic X, Y alebo E, N a pod.

VySka vo vSeobecnosti nie je zavisla od hodnét suradnic XY.

Tachymeter vyuziva body ako body suradnic, tzv. kontrolné alebo fixné body a meracie body so
suradnicami.

Fixné body su body s danymi suradnicami, ktoré sa manualne zadavaju na tachymetri alebo boli
prenesené pomocou programu Hilti PROFIS Layout, prostrednictvom pamatového média USB,
alebo priamo datovym kablom USB.

Tieto fixné body mdzu byt aj bodmi vytyCenia. Kontrolny bod (fixny bod) existuje v projekte iba raz.
Kontrolné a fixné body sa daju na tachymetri upravovat, predpokladom vs$ak je, aby pri bode
nebol pripojeny Ziadny graficky prvok.

12.2.3 Body s grafickymi prvkami

Na pristroji je mozné nechat’ nacitat, znazornit' a vyberat’ grafické Udaje z prostredia CAD, a to
s pouzitim programu Hilti PROFIS Layout.

Systém Hilti umoznuje vytvarat body a grafické prvky z réznych trés, s pouzitim programu Hilti
PROFIS Layout a tieto data preniest’ na tachymeter, pripadne ich pouzit'.

Body s pripojenymi grafickymi prvkami nie je mozné upravovat na tachymetri, Uprava sa
vykonava na pogitadi s programom Hilti PROFIS Layout.

12.3 Vytvéaranie dat bodov

12.3.1 S tachymetrom

Kazdé meranie vytvori datovy zaznam o merani alebo vytvori meraci bod. Meracie body su bud
definované len ako hodnoty uhlov a vzdialenosti, nazov bodu s hodnotami uhlov a vzdialenosti,
alebo ako nazov bodu so suradnicami.

12.3.2 S programom Hilti PROFIS Layout

1. Vytvorenie bodov z rozmerov v plane, prostrednictvom konstrukcie linii, kriviek a znazornenie
s grafickymi prvkami

V programe "Hilti PROFIS Layout" sa da z rozmerov uvedenych v plane, pripadne zo vzdialenosti
uvedenych v stavebnom plane, vygenerovat’ grafika, ktora je akousi reprodukciou stavebného
planu.

V pocitacovom softvéri sa na tento ucel plan graficky znova vytvori na pocitaci v zjednodusene;j
podobe tak, aby linie, krivky a pod. vznikli ako body s grafickym ulozenim.

Taktiez je mozné vytvarat’ tu Specifické krivky, z ktorych sa daju vytvorit' body, napriklad v pravi-
delnych odstupoch.

2. Vytvorenie bodov z importu CAD a dat, kompatibilnych s datami CAD

Pomocou programu "Hilti PROFIS Layout" sa daju data CAD, vo formatoch DXC alebo vo formate
DWG, kompatibilnom s programom AutoCAD, prenasat’ priamo na pocitac.

Z grafickych dat, povedzme linii, kriviek a pod. sa vytvoria body.

V programe Hilti PROFIS Layout je dostupna moznost’ vytvorit' z grafickych prvkov CAD data
koncovych bodov, priese¢nikov linii, stredovych bodov usekov, kruhovych bodov a podobne.

K takto vytvorenym datam bodov budu viditelne ulozené p6vodné grafické prvky z CAD.

Data nachadzajuce sa v CAD mézu byt dostupné na réznych "polohach". V programe "Hilti
PROFIS Layout" su tieto data pri prenasani do pristroja zhrnuté na jednu "polohu".

199

Printed: 07.07.2013 | Doc-Nr: PUB / 5070144 / 000 / 00



UPOZORNENIE
Tu je obzvlast’ potrebné dbat’ na to, aby sa pri organizacii dat na pocitaci, pred prenesenim do
pristroja, venovala zvySena pozornost’ hustote bodov, ktora je o€akavana na konci procesu.

3. Import dat bodov z tabuliek alebo textovych suborov
Data bodov je mozné importovat’ z textovych alebo XML-suborov do programu Hilti PROFIS
Layout, upravit' ich a preniest’ do tachymetra.

12.4 Pamat' dat

12.4.1 Interna pamét tachymetra

Tachymeter Hilti uklada v aplikaciach data, ktoré su zodpovedajicim spdsobom organizované.
Data bodov a data merania su v systéme organizované podla projektov a stanic s pristrojom.

Projekt

K jednému projektu patri jedineCny blok kontrolnych bodov (fixnych bodov), pripadne bodov
vytyCenia.

K jednému bodu méze patrit’ velky pocet stanic.

Stanica s pristrojom plus orientacia (tam, kde je d6lezita)

K jednej stanici patri vzdy jedna orientacia.

K jednej stanici patria meracie body s jednoznaénym opisom bodov.

UPOZORNENIE
Jeden projekt je mozné chapat’ asi ako jeden subor.

12.4.2 Pamatové médium USB

Paméat'ové médium USB sluzi na vymenu dat medzi pocitatom a tachymetrom. Nepouziva sa ako
dodato¢na pamat’ pre data.

UPOZORNENIE
Ako aktivna pamat’ pre data na tachymetri sa vzdy pouziva interna pamat’ tachymetra.

13. Spravca dat tachymetra

13.1 Prehfad

Spravca dat poskytuje pristup k interne ulozenym datam v tachymetri.
Spravca dat poskytuje nasledujuce moznosti:

* Vytvorenie nového projektu, vymazanie a kopirovanie.
= Zadanie, upravovanie a vymazavanie kontrolnych bodov, pripadne fixnych bodov suradnic.
* Zobrazenie a vymazanie meracich bodov.
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Ponuka aplikacie Spat Navrat na predchadzajuce
zobrazenie.
Vyvolanie aplikacie s naz-

Aplik=\olba aplikacie

P ﬁ vom Spravca dat.
\ Spravcadat
Bod nalinku Spravca dat
Konfiguracia

Spat

UPOZORNENIE
Kontrolné body, pripadne fixné body sa daju upravovat’ len vtedy, ked nie su prepojené s grafikou.

13.2 Vyber projektu

Po spusteni Spravcu dat sa zobrazi zoznam projektov, ktoré su dostupné v internej pamati.
Najskor je potrebné zvolit’ existujuci projekt, funkcie pre body a meracie body sa aktivuju az potom.

Spat Navrat na predchadzajuce
Aplike Sprivea d5FF rojekt Zobrgz?n.le. . .
BLD Pozriet’ si detaily projektu.
Bl Iu Skopirovat’' vybrany projekt.
Zmaz Vymazat' vybrany projekt.
VADUZ Vyber alebo vytvorenie no-
GASSNER_MR vého projektu.
LOP

Spéat Info | Kép |'maza| Nové

Podr. projektu 28/06/1° Spat Navrat na predchadzajtce
— = ekl zobrazenie.
Aplle Spravea daProled Vybrat funkcie pre fixné
- Body
Projekt BLD body.
Datum 28/06/11 MerBod Vyvolanie funkcie k mera-
. ciemu bodu.
Cas 06:42
Poé. bodov 24
Pocet Stan 1

Spit | Body |Merbod |

13.2.1 Fixné body (kontrolné body a body vyty&enia)

Po vybere prislusného projektu sa daju - vyberom volby Body - zadavat’ body so suradnicami
alebo je mozné existujuce body so suradnicami upravovat' alebo vymazavat.
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13.2.1.1 Zadavanie bodu so stradnicami

Manualne zadanie nazvu bodu a suradnic.
Ak by uz nazov bodu existoval, zobrazi sa prislusné upozornenie na zmenu nazvu bodu.

Zvolte ruéné zadavanie Taen’ Spat Navrat na predchadzajlce
= zobrazenie.

Aplik:Spravea dat'Projekt

Bod ID 35|“B | Vyber bodu z planu.

) E Viyber bodu zo zoznamu.
e 15.000 m|123| Man Manualne zadanie bodu.
Sev 21.000 m|123| Potvrdenie a prevzatie za-
Vys 2.000 m|'2;| dania.

spét | Plan [oznan| 11an | OK

UPOZORNENIE
Pri aktualne pouzitej funkcii je prislusné tlacidlo "sivé".

13.2.1.2 Vyber bodov zo zoznamu alebo grafického zndzornenia
Dalej sa zobrazi vyber bodov zo zoznamu a grafiky.

Zvolte z planu Zrug Preru3enie a navrat na
Aplik>Spravea dsbProjekt p_redchadzajuce zobraze-
= nie.
< > Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.

Fd |3 Vyber bodu manualnym

oK Potvrdenie a prevzatie za-
dania.

Q
| O Q zadanim.
Q

| —

Spit | Plan [oznan| Man | oK

Zvolte 2o zoznamu o e

Aplik=Sprivea datFProjekt

Bod ID Fd_3|"%,|
BodID| Vyc | Sev | Wy§
O[Fd_3 20279 |37.445 [0.000
O|Fd_4  |6279 37444 [0.000
C|Gow.. [1000 |0500 |1.650

spét | Plan [oznan| Man | 0K
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13.2.1.3 Vymazanie a Gprava bodov

Po vybere a potvrdeni bodu sa da bod v nasledujucom zobrazeni vymazat' alebo zmenit'.
Pri zmene sa daju menit' len suradnice a vyska, nie vSak nazov bodu.

Na zmenu nazvu bodu je potrebné zadat bod s novym nazvom.

Spat Navrat na predchadzajlce
: . 2 . zobrazenie.
Aplik=Spravea dab/Bod data - —
Zmaz Vymazanie zobrazeného
Bod ID GOW 1. bodu.
Vyc 1.000 m Uprav Upravenie zobrazenych
bodov.

Sev 0.500 m

Wys 1.650 m "
E

Spat ‘ Zmaz ‘ Uprav ‘

UPOZORNENIE
Body s pripojenou grafikou sa nedaju ani menit’' a ani vymazavat. Tato moznost’ je k dispozicii len
na pocitaCi s programom Hilti PROFIS Layout.

13.2.2 Meracie body

Po vybere prislusného projektu je mozné zobrazit’ stanice s meracimi bodmi, ktoré im prisltchaju.
Pritom je mozné aj stanicu, spolu so vSetkymi k nej prisluchajucimi datami merania, vymazat'.

Na vykonanie tohto Ukonu je potrebné vybrat' si pri zvoleni projektu volbu Meracie body.

13.2.2.1 Vyber stanice
Dalej je znazorneny vyber stanice prostrednictvom manualneho zadania nazvu stanice, zo
zoznamu a grafiky.
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Zvolte zo zoznamu o] g Zrus Prerusenie a navrat na
W — predchadzajuce zobraze-
Aplik>Spravea datProjekt nie
Bod ID Fd_3|"%| Vyber bodu z planu.
BodID| Vyc | Sev | WS | — Vymazanie stanice a vet-

kych prislusnych meracich
bodov.
Vyber bodu zo zoznamu.

O|Fd_3 |20.279 |37.445 (0.000
O|Fd 4 6279 (37444 |0.000
C|GOW... |1.000 [0.500 |1.650

Bl kR

oK Potvrdenie a prevzatie za-
dania.

Spat | Plan [oznan| Man | oK

DD 15/06i11
11:18

Aplik>Sprivea dat/Projekt

"

-e
il’é‘ﬂ m

Spat | Plan [oznan| Man | Ok

-~
?
v

LPL

13.2.2.2 Vyber meracieho bodu

Po vybere stanice sa da zadat’ meraci bod na manualne vyhladanie, alebo je mozny vyber zo
zoznamu meracich bodov alebo z grafického zobrazenia.
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Zvolte zo zoznamu o) g Zrus Prerusenie a navrat na
it - - predchadzajuce zobraze-

Aplik>Spravca datMeracie body nie

Bod ID - | Vyber bodu Z planu.

Bod ID | Vyc Sev Vy§ | Zmez Vymazanie bodu.
®|1 1.000 0500 |- Vyber bodu zo zoznamu. m
X114 1.000 -2.351 (1408 Potvrdenie a prevzatie za-
dania.

Zrus I Plan IZoznaml OK

DD 15/06/11
11:18

Aplik>Sprivea dat/Projekt

-~
?
v

LPL

-
r—_Llan m

Spat | Plan [oznan| Man | Ok

13.2.2.3 Vymazanie a zobrazenie meracich bodov
Po vybere meracieho bodu je mozné zobrazit' hodnoty merania a suradnice a meraci bod vymazat'.

Meracie body _spét_| Ejt;/rr:;;iepredchédzajﬂce
ApliksSpravea dat'Meracie body — — Vymazanie bodu.

stan 1D 10| %l [_unol Zobrazenie dat merania.
Bod ID 14|EE| @ Zobrazenie suradnic.

Hu g 2t L&P Zobrazenie odstupu (vzdia-
Vu 72° 35 20" lenosti) stavebnych osi.
Hv 3.851m

spit | zmaz | Surad

13.3 Vymazanie projektu

Predtym nez sa projekt vymaze, zobrazi sa prislusny potvrdzovaci dialég s moznost'ou opatovného
prezretia si podrobnych informacii o projekte.

UPOZORNENIE
Ak sa projekt vymaze, budu stratené vSetky data, ktoré suvisia s projektom.
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13.4 Vytvorenie nového projektu

Pri zadavani nového projektu je potrebné davat’ pozor na to, aby sa nazov projektu nachadzal
v pamati iba raz.

Novy nazov projekiu B Zadar]ie r.1ézvu ’projektu. '

AplikSpravea datProjekt Zru$ Prel’US(?nle a navrat na vy-
- = ber projektu.

Projekt —-|"e. |

Potvrdenie a prevzatie za-
Datum 15/06/11 dania.

Cas 11:17

Zrug OK

13.5 Kopirovanie projektu
Pri kopirovani projektu je k dispozicii viacero réznych moznosti:

* Zinternej do internej pamate.
e Zinternej pamate na pamat'ové médium USB.
« Z pamatového média USB do internej pamate

Pri procese kopirovania sa da zmenit' nazov projektu v cielovej pamati.
Tak je mozné projekt premenovat’ aj jeho skopirovanim a vytvorit’ duplikat dat o projekte.

Skopirujte projekt 1506 1 vnutpamat 8l Volba zakladnej pamate.
TR = voitpamat 8|  Volba cielovej pamate.

. - - " Zru Prerusenie a navrat na
Zdroj pamat [Vnm pamat . predchadzajuce zobraze-
Ciel pamat Vnat pamat nie.

. — oK Potvrdenie a prevzatie za-
Projekt Layout_New_Bldg|=| = dania.
Novy proj =

Zrus OK

UPOZORNENIE
V pripade, ze sa nazov projektu uz nachadza v cielovej pamati, je potrebné zvolit' iny nazov, alebo
vymazat’ existujuci projekt.
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14.Vymena dat s PC

14.1 Uvod

Vymena dat medzi tachymetrom a PC prebieha vzdy v spojeni s PC-programom Hilti PROFIS
Layout.

Prenesené data su binarnymi datami a bez tychto programov sa nedaju nacitat’.

Vymena dat sa da uskutoénit’ bud’ prostrednictvom dodaného datového kabla USB alebo paméa- E
tového meédia USB.

14.2 Hilti PROFIS Layout

Data su v zasade vymiefiané ako Uplny projekt, ¢o znamenda, Ze medzi tachymetrom Hilti
a programom Hilti PROFIS Layout dochadza k vymene vSetkych dat patriacich k jednému
projektu.

Projekt m6ze obsahovat’ samotné kontrolné alebo fixné body s grafikou alebo bez nej, alebo
kombinovane, to znamena s kontrolnymi alebo fixnymi bodmi a meracimi bodmi (datami merania),
vratane vysledkov z prisluSnych aplikacii.

14.2.1 Typy dat

Data bodov (kontrolné body, pripadne body vytycenia)

Kontrolné body su su€asne aj bodmi vytyCenia a mozu byt vybavené grafickymi prvkami na
ulahcenie identifikacie alebo nacrtnutie situacie.

Ak budu tieto body prenesené z PC na tachymeter s grafickymi prvkami, budu sa tieto data na
tachymetri zobrazovat’' s grafikou.

Ak sa kontrolné body a body vytyCenia na tachymetri zadavaju neskér manualne, nie je mozné
k nim na tachymetri priradit’ alebo pridat’ nijaké grafické prvky.

Data merania

Meracie body, pripadne data merania a vysledky aplikacii sa zasadne prenasaju len z tachymetra
do programu Hilti PROFIS Layout.

Prenasané meracie body sa mdzu prenasat’ a na ostatnych systémoch dalej spracovavat ako
data bodov v textovom formate s medzerou, s oddelenim &iarkou (CSV) alebo v inych formatoch,
ako je DXF a AutoCAD DWG.

Vysledky aplikacii, ako su napriklad rozdiely vytyCenia, plosné vysledky a podobne mézu byt
programom Hilti PROFIS Layout vytvorené v textovom formate ako "zaznamy".

Zhrnutie
Medzi tachymetrom a programom Hilti PROFIS Layout sa daju vzajomné vymienat’ nasledujuce
data.
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Z tachymetra do programu Hilti Profis Layout:

« Data merania: Nazov bodu, uhol a vzdialenost.
e Data bodov: Nazov bodu, suradnice + vyska.

Z programu Hilti Profis Layout do tachymetra:

« Data bodov: Nazov bodu, suradnice + vyska.
« Grafické udaje: Suradnice s grafickymi prvkami.

UPOZORNENIE
Vymena medzi tachymetrom a inymi PC-systémami nie je dostupna priamo, len prostrednictvom
programu Hilti PROFIS Layout.

14.2.2 Vystup dat v programe Hilti PROFIS Layout (export)

Data sa ukladaju v nasledujucich aplikaciach a daju sa pomocou programu Hilti PROFIS Layout
exportovat' v réznych formatoch:

Horizontalne vytyCenie
Vertikalne vytyCenie

Premeranie

Meranie a zaznamenanie
Meranie plochy (plosny vysledok)

abrwnN -~

Vystupné data
Program Hilti PROFIS Layout Cita data ulozené totalnou stanicou a extrahuje nasledujice data.

1. Nazov bodu, horizontalny uhol, vertikalny uhol, vzdialenost, vyska reflektora, vyska pristroja
2. Nazov bodu, suradnica Vych, suradnica Sev, vyska
3. Vysledky aplikacie, ako su rozdiely vyty€enia a ploSné merania

Vystupné formaty
Format CSV Ciarkou oddelované jednotlivé data.
Textovy format Medzerou oddelované odseky tak, Ze jednot-
livé data sa nachadzaju v stlpcoch.
Format DXF CAD-kompatibilny format vymeny textovych
dat.
Format DWG Binarny format dat, kompatibilny s AutoCad.

14.2.3 Vstup dat do programu Hilti PROFIS Layout (import)
Vstupné data

S programom Hilti PROFIS Layout sa daju ¢itat', konvertovat’ a prenasat’ na tachymeter (priamo
cez kabel alebo na paméatovom médiu USB) nasledujuce data:

1. Nazvy bodov (fixné body) so suradnicami a vySkami.
2. Poly-linie (linie, krivky) z inych systémov

Vstupné formaty

Format CSV Ciarkou oddelované data.
Format txt Medzerou oddelované data.
Textovy format Medzerou oddelované odseky tak, ze jednot-

livé data sa nachadzaiju v stipcoch.
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Format DXF Nakres CAD s liniami a oblukmi ako vse-
obecny format vymeny dat CAD.

Format DWG Nakres CAD s liniami a oblukmi ako format,
kompatibilny s AutoCAD.

15. Datova pripojka s RS 232 ES

Tachymeter Hilti obsahuje datové rozhranie RS 232, ku ktorému je mozné pripojit' zariadenie na
zaznamenavanie dat.
Pre dalSie informacie sa prosim obrat'te na svojho poradcu u spolo¢nosti Hilti.

16. Kalibracia a nastavenie

16.1 Kalibracia v teréne

Pristroj je pri expedicii z vyroby spravne nastaveny.

Na zaklade vykyvov teploty, pohybov pri preprave a zastaravania je mozné, Ze sa nastavené
hodnoty pristroja ¢asom zmenia.

Preto je pristroj vybaveny funkciou na kontrolu nastavenych hodnét a pripadnu opravu pomocou
kalibracie v teréne.

Na tento Uc€el sa pristroj bezpecne postavi s pouzitim kvalitného stativu a pouzije sa dobre
viditelny, presne identifikovatelny ciel v rozmedzi £3 stupfiov voci horizontale vo vzdialenosti cca
70 — 120 m. Potom sa vykona meranie v polohe dalekohladu 1 a v polohe dalekohladu 2.

UPOZORNENIE
Tento postup je interaktivne podporovany aj zobrazenim na displeji tak, aby bolo potrebné iba
sledovat’ pokyny.

Tato aplikacia kalibruje a nastavi nasledujuce tri osi pristroja:
« Cielova os

= Vu-kolimécia (Vu kolim)
« Dvojosovy kompenzator (obidve osi)

16.2 Vykonanie kalibracie v teréne

UPOZORNENIE
Pristroj obsluhujte opatrne, aby sa zabranilo kmitaniu a otrasom.

UPOZORNENIE

Pri kalibracii v teréne je potrebné postupovat’ mimoriadne starostlivo a vyZaduje sa presna praca.
Nepresnym cielenim alebo otrasmi pristroja mézu byt zistené nespravne kalibraéné hodnoty, ktoré
moézu dalej spdsobovat’ chybné merania.

UPOZORNENIE
V pripade pochybnosti odovzdajte pristroj na kontrolu do servisu spolo¢nosti Hilti.
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1. Pristroj postavte bezpenym spdsobom, s pouzitim dobrého stativu.
2.V ponuke aplikacie si vyberte volbu Konfiguracia.

Konfiguracia L= Spat PreruSenie a navrat na po-
AplikzKonfiguracia - nuku pre V)’/ber.
® Vyvolanie ponuky Kalib-
@ == racia so zobrazim hodnét
m # = ~ Kalibricia uloZenych v pristroji.
Nastavenie Kalibracia
- 0 ‘fi-
I b &+
Systém info sbrazenie kalibrac

Spat

3. Vyberte si ponuku Kalibracia.

AplikzKonfigurdeiaskalibracia cle. - -

Potvrdenie zobrazenej ka-

libracnej hodnoty a navrat

Cielova os 0° 00' 00" Spét’ na kOnﬂgUraénl:l po-
nuku.

Kalibraéné hodnoty ] . Spustenie procesu kalibra-

WU kolim -0° 00 01"

\ Nové \ OK

4. Spustite proces kalibracie alebo potvrdte zobrazené kalibratné hodnoty a nepokracujte na
novu kalibraciu.

5. Vyberte si presne rozpoznatelny ciel v rozsahu * 3 stupne voci horizontéle, vo vzdialenosti,
cca 70 - 120 m a pozorne nan zacielte.
UPOZORNENIE Vyhladajte si vhodny ciel, na ktory je mozné zodpovedajluco dobre zacielit.
UPOZORNENIE Ak sa pristroj nenachadza v 1. pozicii dalekohladu, objavi sa prislusna
poziadavka na displeji.
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Meranie v polohe 1 DD 1510 Spat Navrat na predchadzajlce

- e zobrazenie.
Aplik:Keonfiguraciafkalibracia - -
Mer Vykonanie merania v po-
Kalibracia pristroja lohe dalekohfadu 1.
Zamerajte ciel v rozsahu £3° k horizontale.
Hu 3337 03' 03"
Vu 88" 57 12"

Spat Mer

6. Vykonajte meranie v pozicii dalekohladu 1.
Potom budete poziadani o zmenu na 2. poziciu dalekohladu.

Navrat na predchadzajlce

. P Er—— zobrazenie.
Aplik:Konfigurdciafkalibracia - -
Mer Vykonanie merania v po-
Kalibracia pristroja lohe dalekohladu 2.
Presne zamerajte rovnaky ciel.
dHu 0° 00' 08"
dvu 0° 00' 00"

Spat Mer

8. Znova zacielte na ten isty ciel v rozmedzi + 3° voci horizontale.

UPOZORNENIE Tento ukon je podporovany aj zobrazenim na displeji tak, ze sa zobrazia
rozdiely pre zvisly kruh a vodorovny kruh. To sluzi vyluéne na ulah&enie pri vyhladavani ciela.
UPOZORNENIE Hodnoty by sa mali priblizovat’ "nule", pripadne by sa mali odliSovat' iba

o niekolko sekund, ked je na ciel zacielené v druhej polohe d'alekohladu.
9. Vykonajte meranie v pozicii dalekohladu 2.

Pri uspeSnych meraniach v obidvoch poziciach dalekohladu sa zobrazia nové a pévodné

hodnoty nastavenia pre Vu-koliméaciu (Vu kolim) a cielovu os.
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Preru$enie a zachovanie
pbévodnych hodnbt.
Prevzatie novych kalibra¢-

Zrus

Nastavte nové hodnoty

ApliksKeonfiguraciaskalibracia

Vu kolim (stary) -0° 00" 01" nych hodnét a ich ulozenie.
Wu kolim (novy) -0° 00' 02"
Cielova os (stara) 0° oC' 00"
Ciel'ova os (nova) 0° 00" 04"

Zrug Nastav

10. Prevezmite a ulozte nové kalibracné hodnoty.
UPOZORNENIE Vyssie uvedenym postupom kalibracie pre Vu-kolimaciu a cielovu os, boli
taktiez zistené aj nové hodnoty nastavenia pre 2-osovy kompenzator.
Pri preberani novych kalibraCnych hodnét su preberané aj nové hodnoty nastavenia pre
kompenzator.

16.3 Kalibraény servis Hilti

Pristroje odporu¢ame nechat’ pravidelne kontrolovat’ v kalibraénom servise Hilti, aby sa mohla
zaistit’ ich spolahlivost podla noriem a pravnych predpisov.

Kalibracny servis Hilti je vam kedykolvek k dispozicii; kalibraciu vSak odporu€ame nechat’ vykonat’
minimalne raz za rok.
V kalibranom servise Hilti sa potvrdi, ze Specifikacie kontrolovaného pristroja v den kontroly
zodpovedaju technickym udajom v navode na obsluhu.

Pri odchylkach od Udajov vyrobcu sa pouzivané meracie pristroje opat’ nanovo nastavia.

Po nastaveni a kontrole sa na pristroj upevni kalibrac¢ny stitok a certifikatom o kalibracii sa potvrdi,
Ze pristroj pracuje v rozsahu Udajov vyrobcu.
Certifikaty o kalibracii sa vzdy pozaduju od firiem, ktoré su certifikované podla normy ISO 900X.
Dalsie informacie vam radi poskytnl vo vagom najbliz§om zastipeni spolo&nosti Hilti.

17. Udrzba a oSetrovanie

UPOZORNENIE UPOZORNENIE
Poskodené diely dajte vymenit' v servise firmy | Pogkodené diely dajte vymenit' v servise firmy

Hilti.

17.1 Cistenie a suSenie
Zo skla sfuknite prach.
POZOR
Nedotykajte sa skla prstami.

Pristroj Cistite len Cistou, makkou utierkou. V pri-
pade potreby ju navilhéite Cistym alkoholom
alebo vodou.

POZOR

Nepouzivajte iné kvapaliny, nez alkohol a vodu.
Mohli by poskodit’ plastové diely.
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17.2 Skladovanie

UPOZORNENIE
Pristroj neskladujte vo vlhkom stave. Pred ulo-
zenim a skladovanim ho nechajte uschnut.

UPOZORNENIE
Pred skladovanim pristroj, prepravné puzdro
a prislusenstvo vzdy vycistite.



UPOZORNENIE

Po dlhodobom skladovani alebo dlhSej pre-
prave vybavenia vykonajte pred pouzitim kon-
trolné meranie.

POZOR

Pokial pristroj dIhsi ¢as nepouzivate, vyberte
akumulatory. Vytekajuce batérie/akumulatory
mo&zu pristroj poskodit’.

UPOZORNENIE
Pri skladovani vybavenia dbajte na stanovené
hrani¢né hodnoty teploty, hlavne v zime a v lete,

predovSetkym ak mate vybavenie ulozené vo
vnutornom priestore vozidla. (-30 °C az +70 °C
(-22 °F az +158 °F)).

17.3 Preprava

POZOR
Pri zasielani pristroja izolujte akumulatory
alebo ich vyberte z pristroja. Vyteka-
juce  batérie/akumulatory moézu  pristroj
poskodit’.

Na prepravu alebo zasielanie vybavenia pouzi-
vajte prepravny karton Hilti alebo obal s obdob-
nou kvalitou.

18. Likvidacia

VYSTRAHA

Pri nevhodnej likvidacii vybavenia méze dojst’ k nasledujucim efektom:

Pri spalovani plastovych dielov vznikaju jedovaté plyny, ktoré mézu ohrozovat zdravie.

Ak sa akumulatory poskodia alebo silne zohreju, mdézu explodovat' a pritom spdsobit’ otravy,
popaleniny, poleptanie alebo mézu znecistit’ Zivotné prostredie.

Pri nedbalej likvidacii umozrujete zneuzitie vybavenia nepovolanymi osobami. Pritom méze dojst’
k tazkému poraneniu tretich oséb, ako aj k znecisteniu Zivotného prostredia.

€3

Pristroje znacky Hilti su z velkej Casti vyrobené z recyklovatelnych materialov. Predpokladom na
opakované vyuzitie recyklovatelnych materialov je ich spravna separacia. V mnohych krajinach je
spoloc¢nost’ Hilti uz pripravena na prijem vasho pristroja na recyklaciu. Informujte sa v zakaznickom

stredisku spolo¢nosti Hilti alebo u vasho obchodného poradcu.

= Iba pre krajiny EU

rz‘

Elektronické meracie pristroje neodhadzujte do domového odpadu!
O Podla eurépskych smernic 2002/96/ES a 2006/66/ES o opotrebovanych elektrickych

a elektronickych pristrojoch v zneni narodnych predpisov, sa opotrebované elektrické
ruéné naradie a akumulatory musia podrobit’ separovanej a ekologickej recyklacii.

Akumulatory likvidujte v sulade s narodnymi predpismi. Pomahajte prosim chranit

zivotné prostredie.
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19. Zaruka vyrobcu pristrojov

Hilti ruCi, ze dodany vyrobok je bezchybny
z hladiska pouzitého materidlu a technologic-
kého postupu vyroby. Tato zaruka plati iba za
predpokladu, ze vyrobok sa spravne pouziva
a obsluhuje, oSetruje a Cisti v sulade s navo-
dom na pouzivanie Hilti a ze je zarucena tech-
nicka jednotnost, t. j. Ze s vyrobkom sa pouziva
iba originalny spotrebny material, prisluSenstvo
a nahradné diely Hilti.

Tato zaruka zahfha bezplatnu opravu alebo
bezplatni vymenu chybnych Casti pocCas celej
Zivotnosti vyrobku. Casti, podliehajuce normal-
nemu opotrebovaniu, do tejto zaruky nespa-
daju.

Uplatfiovanie d'alSich narokov je vyliéené, po-
kial' takéto vyluéenie nie je v rozpore s narod-
nymi predpismi. Hilti neru¢i najma za priame
alebo nepriame poruchy alebo z nich vyply-
vajice nasledné skody, straty alebo naklady
v suvislosti s pouzivanim alebo z dévodov
nemoznosti pouzivania vyrobku na akykolvek
ucel. Implicitné zaruky predajnosti alebo vhod-
nosti pouZzitia na konkrétny ucéel su vyluc¢ené.

Vyrobok alebo jeho Casti po zisteni poruchy
neodkladne odoslite na opravu alebo vymenu
prisluSnej obchodnej organizacii Hilti.

Zaruka zahfha vSetky zaruéné zavazky zo
strany spolo¢nosti Hilti a nahradza vsSetky
predchadzajiuce alebo sucCasné vyhlasenia,
pisomné alebo Ustne dohovory, tykajuce sa
zaruky.

20. Upozornenie FCC (platné v USA) / upozornenie IC (platné
v Kanade

POZOR

Tento pristroj v testoch dodrzal hraniéné hod-
noty, ktoré su stanovené v odseku 15 ustano-
veni FCC (elektromagneticka a radiova interfe-
rencia) pre digitalne pristroje triedy B. Tieto hra-
ni¢né hodnoty predstavuju pre instalaciu v oby-
vanych oblastiach dostato€nu ochranu pred ru-
Sivym vyzarovanim. Pristroje tohto druhu ge-
neruju a pouzivaju radiové frekvencie a moézu
ich aj vyzarovat. Preto, ak nie su inStalované
a nepouzivaju sa v sulade s pokynmi, mozu
spOsobovat’ ruSenie prijmu radiového signalu.

Nemozno vSak zaruit, Ze pri urcitych insta-
laciach neddéjde k ruSeniu. Ak tento pristroj
sposobuje rusenie prijmu radiového alebo te-
levizneho signalu, ¢o mozno zistit' vypnutim
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a opatovnym zapnutim pristroja, odporu¢ame
pouzivatelovi odstranit’ ruSenie pomocou na-
sledujucich opatreni:

Nanovo nastavit’ alebo premiestnit’ prijimaciu
anténu.

Zvacsit' vzdialenost’ medzi pristrojom a prijima-
com.

Poziadajte o pomoc predajcu alebo skiseného
radiotechnika a televizneho technika.

UPOZORNENIE

Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne
povolené spolo¢nostou Hilti, mézu obmedzit
prava pouzivatela na uvedenie pristroja do pre-
vadzky.



21. ES vyhlasenie o zhode

Oznacenie: Tachymeter
Typové oznacenie: POS 15/18
Rok vyroby: 2010

Na vlastni zodpovednost vyhlasujeme, Zze
tento vyrobok je v sulade s nasledujucimi
smernicami a normami: EN 61000-6-1,
EN 61000-6-3, 2006/95/EG, 2004/108/EG.

Hilti Corporation
s Wy

Tassilo Deinzer
Head BU Measuring Systems

Dietmar Sartor
Head of BA Quality and Process

Management

Business Area Electric Tools & BU Measuring Systems
Accessories
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