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1 Dane dotyczace dokumentacji

1.1 O niniejszej dokumentacji

* Przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy zapoznac¢ sie z niniejszg dokumentacja. Jest
to warunek konieczny bezpiecznej pracy i bezawaryjnej obstugi.
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* Nalezy stosowac sie do uwag dotyczacych bezpieczenstwa oraz ostrzezen zawartych
w niniejszej dokumentacji i podanych na wyrobie.

* Instrukcje obstugi zawsze przechowywac z produktem; urzadzenie przekazywac innym
uzytkownikom wytacznie z instrukcjg obstugi.

1.2 Objasnienie symboli

1.2.1 Wskazowki ostrzegawcze

Wskazowki ostrzegawcze ostrzegaja przed niebezpieczenstwem w obchodzeniu sie
z produktem. Nastepujgce stowa ostrzegawcze sg stosowane w potaczeniu z symbolem:

A NIEBEZPIECZENSTWO! Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktdére moze
prowadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

A OSTRZEZENIE! Wskazuje na ewentualne zagrozenie, ktére moze prowadzié¢ do
ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

A OSTROZNIE! Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze
prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub szkdéd materialnych.

1.2.2 Symbole w dokumentacji
W niniejszej dokumentacji zastosowano nastepujgce symbole:

Przed uzyciem przeczytac instrukcje obstugi

ﬂ Wskazowki dotyczgce uzytkowania i inne przydatne informacije

1.2.3 Symbole na rysunkach
Na rysunkach zastosowano nastepujgce symbole:

Te liczby odnosza sie do rysunkdéw zamieszczonych na poczatku niniejszej
instrukciji.

Liczby te oznaczajg kolejnos¢ krokdw roboczych na rysunku i mogg odbiegacé
od krokéw roboczych opisanych w tekscie.

W Numery pozycji zastosowane na rysunku Budowa urzadzenia odnosza sie do
numerdéw legendy w rozdziale Ogélna budowa urzadzenia.

Na ten znak uzytkownik powinien zwrécié¢ szczegdlng uwage podczas obstugi-
wania produktu.

1.3 Informacja o laserze na produkcie
Informacja o laserze

s

Y | Promieniowanie laserowe. Nie wolno patrze¢ w zrédto pro-
éé LASER RADIATION mienia lasera. Klasa lasera 2.

DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

Wavelength: 635 nm
Maximum output power: TmW

This product complies with
IEC 60825-1: 2007 and
21 CFR 1040.10 and 1040.11
Except for deviations pursuant
to Laser Notice NO.50,
date June 24, 2007
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1.4 Deklaracja zgodnosci

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze opisany tutaj produkt jest zgodny z obo-
wigzujacymi wytycznymi i normami. Kopia deklaracji zgodnosci znajduje sie na koncu
niniejszej dokumentac;ji.

Techniczna dokumentacja zapisana jest tutaj:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH | Zulassung Gerate | HiltistraBe 6 | 86916 Kaufering,
DE

1.5 Informacje o produkcie

Produkty Hilti przeznaczone sg do uzytku profesjonalnego i moga by¢ eksploatowane,
konserwowane i utrzymywane we wtasciwym stanie technicznym wytgcznie przez auto-
ryzowany, przeszkolony personel. Personel ten musi by¢ przede wszystkim poinformo-
wany o mozliwych zagrozeniach. Produkt i jego wyposazenie moga stanowi¢ zagrozenie
w przypadku uzycia przez niewykwalifilkowany personel w sposéb niewtasciwy lub nie-
zgodny z przeznaczeniem.
» Numer seryjny nalezy przepisac¢ do ponizszej tabeli. Dane o produkcie nalezy podawac
w przypadku pytan do naszego przedstawicielstwa lub serwisu.
Dane o produkcie

Typ: PD-C | PD-CS
Generacja: 01
Numer seryjny:

2 Bezpieczenstwo

2.1 Podstawowe informacje dotyczace bezpieczenstwa

A OSTROZNIE
Mozliwe zagrozenia na skutek porazenia pradem lub poparzenia! Przy probie
demontazu akumulatora obecne sg zagrozenia przez prad elektryczny, jak np.
zwarcie, poparzenie i wyciek szkodliwych substancji.

» Nie nalezy podejmowacC prob otwierania urzadzenia. Wymiane akumulatora
Zleca¢ wytacznie serwisowi Hilti.

A OSTROZNIE
Mozliwe zagrozenia na skutek porazenia pradem lub poparzenia! Jesli do
urzadzenia wnikng ciecze, jak np. deszcz, rosa itd., istniejg zagrozenia przez prad
elektryczny, takie jak np. zwarcie, poparzenie czy eksplozja.
» Nalezy zadbac¢ o to, aby produkt byt zawsze czysty i suchy.
» Pokrywa powinna by¢ zamknieta, aby wilgo¢ nie mogta wnikngé do wnetrza
urzadzenia.
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OSTROZNIE

Mozliwe zagrozenia na skutek zwarcia, przecigzenia i dziatania ognia! Mozliwe
zagrozenia na skutek promieniowania termicznego, wyrzucania stopionych czesci
w powietrze lub proceséw chemicznych w nastepstwie zwarcia lub przecigzenia
albo powstatego przez to pozaru.

» Nie przegrzewac¢ produktu i nie naraza¢ go na dziatanie ognia. Zawarty w
urzadzeniu akumulator moze eksplodowac lub wydziela¢ toksyczne substancije.

» Stosowac wytgcznie dopuszczony zasilacz USB ze standardowym przewodem
micro-USB.

» W przypadku niewtasciwego uzytkowania mozliwy jest wyciek elektrolitu z aku-
mulatora. Unika¢ kontaktu z wyptywajaca ciecza. W razie kontaktu obmy¢
narazone czesci ciata woda. W przypadku przedostania sie cieczy do oczu za-
siegna¢ porady lekarza. Wyptywajgca z akumulatorow ciecz moze by¢ przyczyng
podraznien skory lub oparzen.

A OSTRZEZENIE
Zagrozenie przez promieniowanie elektromagnetyczne wysokiej lub niskiej
czestotliwosci! Promieniowanie elektromagnetyczne moze spowodowaé¢ samo-
czynny rozruch. Inne urzadzenia moga by¢ zaktdcane na skutek emisji promienio-
wania.

» Nie nalezy uzywac urzadzenia w poblizu 0s6b z rozrusznikami serca.

» Nie nalezy uzywac urzgdzenia w poblizu urzadzehh medycznych.

» Bez wczesniejszego zezwolenia nie mozna uzywac urzadzenia w poblizu obiek-
tow militarnych, lotnisk, w samolotach ani obiektach do obserwacji radioastro-
nomicznych.

A OSTROZNIE
Zagrozenie przez widoczne i niewidoczne promienie oraz promienie laserowe!
Uszkodzenie wzroku w przypadku spogladania w promien lasera.

» Miejsce pomiaru nalezy zabezpieczy¢. UpewnicC sie, ze podczas ustawiania
produktu promien nie zostat skierowany na inng osobe ani na uzytkownika.

» Nie spogladac¢ bezposrednio w zrodto Swiatta. W przypadku bezposredniego
kontaktu wzroku z promieniem lasera, nalezy zamkna¢ oczy i odwroci¢ gtowe od
Zrodfa promieniowania.

» Nie zezwalaé na zblizanie sie dzieci do urzadzen laserowych.

A OSTROZNIE
Zagrozenie na skutek niezamierzonego wiaczenia lasera! Na skutek omytko-
wego nacisniecia przycisku pomiaru lub btedu oprogramowania wtgczony moze
zostac promien lasera.

» Unika¢ omytkowego wtaczania lasera.

» Przy obchodzeniu sie z produktem pamieta¢ o tym, iz laser moze zostaé
omytkowo wigczony. Przed spojrzeniem w okienko lasera upewnié sie, ze
laser jest wytgczony lub catkowicie wytgczy¢ produkt.
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OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo eksplozji! Niebezpieczenstwo przy eksploatacji urzadzenia w
strefach, w ktérych obecne sg palne ciecze, gazy i pyty.

» Zwroci¢ uwage na warunki otoczenia! Nie uzywac produktu w miejscach, w
ktorych wystepuje zagrozenie pozarowe i wybuchowe.

Mozliwe nieprawidtowe pomiary Nieprawidtowe pomiary sg mozliwe, jesli tempe-
ratura robocza nie bedzie przestrzegana, przy zwiekszonym stezeniu czgsteczek w
otoczeniu, w przypadku zanieczyszczenia optyki, w przypadku pomiaru na nieod-
powiednim podtozu oraz w przypadku btedéw w uzytkowaniu.

» Po wiaczeniu urzadzenia i podczas pracy nalezy zawsze przestrzegac informacii
i komunikatow ostrzegawczych na ekranie dotykowym.

» Przed przystgpieniem do pomiaréw nalezy sprawdzi¢ produkt pod katem do-
ktadnosci.

» W przypadku przeniesienia produktu z zimnego do cieptego otoczenia lub
odwrotnie, nalezy odczekac, az urzgdzenie dostosuje sie do nowych warunkow.

Mozliwe uszkodzenia na skutek nieprawidtowych ustawien. Nieprawidtowe
ustawienia, np. na skutek stosowania koncéwki przedtuzajagcej niewtasciwej dtugo-
$ci, moga prowadzi¢ do nieprawidtowych rezultatéw i szkdd nastepczych.

» Nalezy zawsze przestrzegac informacji i komunikatéw ostrzegawczych na ekranie
dotykowym.

» Nalezy upewnic sie, ze pomiary przeprowadzane sg z wtasciwymi ustawieniami.

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegolnych rozdziatéw niniejszej in-
strukcji obstugi nalezy bezwzglednie przestrzegaé¢ ponizszych uwag. Produkt i jego
wyposazenie mogg stanowi¢ zagrozenie w przypadku uzycia przez niewykwalifikowany
personel w sposdb niewtasciwy lub niezgodny z przeznaczeniem.

>
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Nalezy zachowa¢ do wgladu wszystkie wskazéwki i zalecenia dotyczace bezpieczen-
stwa.

Nalezy by¢ czujnym, uwazac¢ na to, co sie robi i do pracy przy uzyciu urzadzenia
przystepowacé z rozwaga. Nie uzywac¢ produktu bedgc zmeczonym lub znajdujgc
sie pod wptywem narkotykdéw, alkoholu lub lekarstw. Chwila nieuwagi podczas
eksploataciji produktu moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata.

Nie demontowac zadnych instalacji zabezpieczajacych i nie usuwac tabliczek infor-
macyjnych ani ostrzegawczych.

W przypadku odkrecenia obudowy produktu przez osoby nieposiadajgce odpowied-
nich kwalifikacji moze powstaC promieniowanie laserowe przewyzszajgce klase 2.
Konserwacje lub naprawe produktu nalezy zleca¢ wytacznie serwisowi Hilti.
Dokonywanie modyfikaciji i zmian w produkcie jest zabronione.

Przed kazdym uruchomieniem sprawdza¢ prawidtowy sposob dziatania produktu.
Pomiary prowadzone w oparciu o podtoza stabo odbijajgce swiatto w otoczeniu silnie
odbijajgcym $wiatto mogg spowodowac zafatszowanie wynikdw pomiaru.

Pomiary dokonywane przez szyby szklane lub inne obiekty mogg zafatszowac¢ wyniki
pomiaru.

Przyczyna zafatszowania wyniku pomiaru moga byc¢ czeste zmiany warunkdéw pomiaru,
np. osoby przecinajgce promien lasera.

Nie wolno kierowa¢ produktu na stonce lub na inne silne Zrodta Swiatta.
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» Produkt i jego wyposazenie moga stanowi¢ zagrozenie w przypadku uzycia przez
niewykwalifikowany personel w sposob niewtasciwy lub niezgodny z przeznaczeniem.

» Aby unikna¢ niebezpieczenstwa obrazen ciata, stosowac wytacznie oryginalne wypo-
sazenie i oryginalne urzadzenia dodatkowe Hilti.

» Przestrzega¢ zawartych w instrukcji obstugi wskazéwek dotyczacych eksploatacii,
konserwacji i utrzymania urzgdzenia we wiasciwym stanie technicznym.

» Zabrania sie korzystania z produktu bez wczesniejszego otrzymania stosownych
wskazowek lub przeczytania niniejszej dokumentac;i.

» W okreslonych warunkach otoczenia wyniki pomiarow moga by¢ znieksztatcone ze
wzgledu na zasade ich wykonywania. Chodzi tu miedzy innymi o znajdowanie sie
w poblizu urzadzen wytwarzajacych silne pole magnetyczne lub elektromagnetyczne,
wykonywanie pomiarow na nieodpowiednich podtozach oraz stosowanie nieodpo-
wiednich reflektoréw.

» Pomiary prowadzone w oparciu o piankowe tworzywa sztuczne, jak np. styropian
lub styrodor, $nieg lub powierzchnie silnie odbijajgce swiatto itp. moga prowadzi¢ do
uzyskania btednych wartosci pomiarowych.

2.2 Prawidtowa organizacja miejsca pracy

» Podczas prac na drabinach unikaé nienaturalnych pozyciji ciata. Zadbac¢ o utrzymanie
stabilnej pozycji i zachowanie rownowagi.

» Nalezy zabezpieczy¢ miejsce pomiaru i podczas eksploatacji produktu zwraca¢ uwage
na to, aby promienia lasera nie kierowac na siebie ani inne osoby.

» Produktu nalezy uzywac tylko w zdefiniowanych granicach zastosowania. Nie
kierowa¢ promienia lasera na lustra, chromowang stal, polerowane kamienie itd.

» W celu unikniecia btednych pomiaréw nalezy utrzymywac w czystosci okienko wyjscia
promienia lasera.

» Nalezy przestrzegac lokalnych przepisow dotyczgcych zapobiegania wypadkom.

2.3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze dalmierz laserowy spetnia rygorystyczne wymagania obowigzujacych
dyrektyw, firma Hilti nie moze wykluczyé wystgpienia zaktdécen na skutek silnego
promieniowania, co moze z kolei doprowadzi¢ do btednych wskazan. W takim przypadku
lub w przypadku innych watpliwosci nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne. Firma
Hilti nie moze réwniez wykluczy¢ zaktdcen dziatania innych urzadzen (np. urzadzen
nawigacyjnych w samolotach). Dalmierz laserowy odpowiada klasie A; wykluczenie
zaktocen w obszarze mieszkalnym nie jest mozliwe.

2.4 Bezpieczna praca z urzadzeniami laserowymi

» Urzadzenia z klasg lasera 2 powinny by¢ obstugiwane wytgcznie przez przeszkolony
personel.

» Promieni lasera nie nalezy kierowac¢ na wysokos¢ linii wzroku.

» Nalezy zachowac wszelkie srodki ostroznosci i dopilnowac, aby promien lasera nie
padt przypadkowo na powierzchnie mogaca odbija¢ swiatto tak jak lustro.

» Nalezy zastosowac wszelkie srodki bezpieczenstwa, ktore wykluczg mozliwos¢ bez-
posredniego patrzenia w wigzke promienia lasera.

» Promieniowanie lasera nie powinno wykracza¢ poza kontrolowany obszar.

» Jesli laser nie jest uzywany, nalezy go wytaczyc.

» Nie pozwoli¢ na uaktywnienie promienia lasera przez osoby nieupowaznione, w
szczegolnosci dzieci, wtgczajgc blokade urzadzenia w ustawieniach urzadzenia.
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Nieuzywany laser nalezy przechowywac w miejscu, do ktérego dostep majg wytgcznie
osoby upowaznione.

2.5 Ogolne srodki bezpieczenstwa

»

10

Przed uzyciem sprawdzi¢ produkt pod kontem uszkodzen. Zleci¢ naprawe uszkodzo-
nych elementéw w serwisie Hilti.

Dla wtasnego bezpieczenstwa sprawdzi¢ przed uzyciem wstepne ustawienia produktu
oraz wtasne ustawienia.

Nie korzystac z produktu, kierujgc pojazdem lub jakg$ maszyna.

Po upadku lub narazeniu na inne czynniki mechaniczne nalezy sprawdzi¢ doktadnosc¢
dziatania produktu.

Pomimo tego, ze produkt przystosowany zostat do pracy w trudnych warunkach
panujacych na budowie, nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroznie, jak z kazdym innym
urzadzeniem pomiarowym.

Mimo iz produkt jest zabezpieczony przed wnikaniem wilgoci, przed umieszczeniem
w pojemniku transportowym nalezy je wytrze¢ do sucha.

Nieuzywane urzgdzenia przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci. Nie nalezy
pozwala¢ na uzytkowanie urzadzenia osobom, ktore nie zapoznaty sie z jego obstugg
i dziataniem lub nie przeczytaty tych wskazéwek. Urzadzenia stanowig zagrozenie,
jesli uzywane sg przez osoby niedoswiadczone.
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3 Informacje wstepne o urzadzeniu

3.1 Ogodina budowa urzadzenia

@ Przetacznik Wt./Wyt. (@ Przyciski pomiarowe
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Ekran dotykowy

Gniazdo micro USB, typ B
Klapka zamykajgca

Wylot lasera

Obiektyw kamery

Szkietko ochronne

Gwint statywu

Kamera archiwizujgca (PD-CS)

@EOOE
@EEQR

3.2 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Opisany produkt to dalmierz laserowy. Przeznaczony jest do pomiaru odlegtosci.
Zmierzone odlegto$ci mogag by¢ wykorzystywane do obliczen z uzyciem wielu funkcji,
np. do obliczen powierzchni, objetosci, odlegtosci minimalnej i maksymalnej, obliczeh
Pitagorasa, wyznaczania punktéw itd.

3.3 Zakres dostawy
Dalmierz laserowy, pasek na reke, etui, krotka koncoéwka pomiarowa, zasilacz z przewo-
dem micro-USB.

Wiecej dopuszczonych dla urzadzenia produktow systemowych znajduje sie w centrum
Hilti Store lub online pod adresem: www.hilti.group.

3.4 Wbudowany akumulator

Produkt zawiera na state wbudowany akumulator litowo-jonowy o pojemnosci 3220 mAh.
Akumulator litowo-jonowy wytrzymuje zazwyczaj 500 petnych cykli tadowania lub co
najmniej 2 lata sredniego lub intensywnego uzytkowania.

Gdy akumulator jest roztadowany, proces tadowania trwa okoto 3 godziny, jesli uzywane
sq przewod USB i zasilacz dostarczone przez Hilti.

Wskazéwka

Jesli akumulator na poczatku procesu tadowania byt prawie lub catkowicie roztado-
wany, sygnat tadowania moze pojawi¢ sie dopiero po okoto 30 minutach.

Przy temperaturach powyzej 30°C (86°F) czas tadowania akumulatora znacznie sie

wydtuza. Optymalny czas tadowania akumulatora uzyskiwany jest przy normalnych

temperaturach pokojowych bez bezpos$redniego narazenia na promienie stoneczne.

Przy bardzo wysokich temperaturach zewnetrznych, np. 32°C (90°F) i wyzszych, proces

tadowania wydtuza sie. Proces tadowania moze po pewnym czasie zostaC nawet

przerwany automatycznie, aby utrzymac temperature akumulatora na bezpiecznym

poziomie.

Proces fadowania moze trwac dtuzej, jesli dostarczony przez Hilti przewo6d USB zostanie

podtgczony do komputera.

Nie zaleca sie stosowania przewodéw micro-USB innych producentow. Jesli jest to

nieuniknione, nalezy najpierw sprawdzic, czy przewod przeznaczony jest do zrddet pradu

o napieciu 5,0 V i natezeniu 2,1 A. Czas tadowania przy uzyciu przewodu micro-USB

innych producentéw moze sie znacznie wydtuzy¢. Jesli zamiast dostarczonego przez

Hilti przewodu micro-USB regularnie stosowany bedzie przewdd innego producenta,

moze to mie¢ niekorzystny wptyw na zywotno$¢ akumulatora.

» Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy catkowicie natadowaé¢ akumulator, zanim
urzadzenie zostanie uzyte.

» Nie tadowac urzadzenia w miejscu narazonym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

» Jesli proces tadowania zatrzyma sie lub trwa zbyt dtugo, nalezy sprébowac natadowac
akumulator w pomieszczeniu o nizszej temperaturze.

» Jesli proces tadowania akumulatora przebiega nietypowo lub czas pracy akumulatora
jest krétszy niz 2 godziny, nalezy zwrdécic sie do serwisu Hilti.
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» Do fadowania uzywac wytgcznie przewdd micro-USB dostarczony przez Hilti. Po-
taczy¢ przewdd albo z gniazdem USB komputera albo podtgczy¢ do gniazdka elek-
trycznego, korzystajac z zatgczonego zasilacza.

» Jesli dotagczony do produktu przewdd micro-USB lub zasilacz zostanie zgubiony,
zwrocic sie do swojego serwisu Hilti w celu zamowienia zapasowych elementow.

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen na skutek promieniowania lasero-
wego! W przypadku nieprawidtowego otwarcia moze dojs¢ do niekontrolowane;j
emisji promieniowania laserowego.

» Naprawy zleca¢ wytgcznie serwisowi Hilti.

» Wymiane akumulatora litowo-jonowego zleca¢ wytacznie serwisowi Hilti, poniewaz
urzadzenie musi zosta¢ ponownie skalibrowane po wymianie akumulatora.

3.5 Dane techniczne

3.5.1 Pomiar odlegtosci

Wskazéwka

Doktadnos$¢ przy pomiarze odlegtosci i nachylenia Czynniki zewnetrzne, jak
duze wahania temperatury, wilgo¢, wstrzasy, upadek urzadzenia itp., moga miec¢
wptyw na stopien dokfadnosci urzadzenia. Je$li nie podano inaczej, urzadzenie
zostato wyregulowane lub skalibrowane w standardowych warunkach otoczenia
(MIL-STD-810G). W przypadku pomiarow odlegtosci nalezy zasadniczo liczy¢ sie z
dodatkowym, zaleznym od odlegtosci btedem o 0,02 mm na metr. Odniesieniem
dla pomiardw nachylenia jest tylna $cianka urzadzenia.

PD-C

PD-CS

Tryby pracy

* Pomiar pojedynczy
* Pomiar strefowy

* Pomiar pojedynczy
* Pomiar strefowy

Doktadnos$¢ pomiaru odle-
gtosci (20, odchylenie stan-
dardowe)

+1,0 mm

+1,0 mm

Doktadnos$¢ pomiaru nachy-
lenia (20, odchylenie stan-
dardowe)

+0,3°

+0,3°

Dywergencja promienia

0,20 mrad ...0,45 mrad

0,20 mrad ...0,45 mrad

Zakres pomiaru z ptytkg ce- |0Om ...200 m Om ...200 m
lowniczg (O ft ...656 ft) (O ft ...656 ft)
Minimalna odlegtos¢ celo- >2m >2m

wania za pomocg punktu (>6ft-10in) (>6ft-10in)
lasera i krzyza celowniczego

bez zoomu

Minimalna odlegtos¢ celo- >5m >5m

wania za pomocg punktu (> 16 fi) (> 16 ft)

lasera i krzyza celowniczego
przy maksymalnym zoomie
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3.5.2 Ekran dotykowy

Wskazniki

Ciagte wyswietlanie odlegtosci, stanu roboczego i
poziomu natadowania akumulatora

Przekatna ekranu dotyko- 10,16 cm
wego (4,00 in)
3.5.3 Zasilanie

Akumulator Li-lon wbudowany
Napiecie znamionowe 3,7V
Pojemnosc¢ 3 220 mAh
Czas trybu Standby >200h
Czas do uaktywnienia auto- |20 min
matycznego trybu uspienia

Czas pracy w normainych ~10h
warunkach z wigczonym

wyswietlaczem

Czas tadowania (w zalezno- |=3h

sci od tadowarki i przewodu

tadujacego)

Napiecie wejsciowe tado- 100V ..240V
warki (Input)

Czestotliwos¢ wyjsciowa 50 Hz ...60 Hz
tadowarki

Prad znamionowy tadowarki | 0,5 A
Napiecie wyjsciowe tado- 5V

warki

Prad tadowania

10 mA ...2 100 mA

Norma dla wtyczki przewodu | Micro-USB
tadowania
3.5.4 Laser
PD-C PD-CS

Klasa lasera

Widoczny, klasa lasera
2, IEC/EN 60825-
1:2007; Class 2

CFR 21 § 1040 (FDA)

Widoczny, klasa lasera
2, IEC/EN 60825-
1:2007; Class 2

CFR 21 § 1040 (FDA)

Dtugosc¢ fali 635 nm 635 nm
Moc wyjsciowa <1mW <1mwW
Czas do aktywaciji trybu 20s 20s

oszczedzania energii
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3.5.5 Dalsze wtasciwosci produktu

PD-C PD-CS
Pojemnos¢ wewnetrznej pa- | = 3 000 ~7 000
mieci flash do zapisywania | \yskazowka Wskazéwka
rezultatow pomiarow Podana warto$¢ opiera Podana wartos¢ opiera
sie na typowych rezul- sie na typowych rezul-
tatach bezposrednich tatach bezposrednich
pomiarow ze zdjeciem pomiardw ze zdjeciem
celowniczym. Faktyczna | celowniczym. Faktyczna
maksymalna ilos¢ po- maksymalna ilo$¢ po-
miarow zalezy od typu miarow zalezy od typu
rezultatow i rozdzielczo- | rezultatdéw i rozdzielczo-
Sci zdjec. Sci zdjec.
Maksymalna rozdzielczos¢ 5,0 5,0
kamery celowniczej [mega-
piksele]
Kamera dokumentacyjna 5,0 5,0
[megapiksele]
Wersja Bluetooth 2.1 + EDR (3 Mbit/s) 2.1 + EDR (3 Mbit/s)
Wireless LAN /e Zgodnie z norma: IEEE
802.11 b/g/n Obstugi-
wane kanaty: 1 - 11
Moc nadawania Bluetooth 12,3 dBm 15,39 dBm
Moc nadawania Wireless /e 18,47 dBm
LAN
Czestotliwosé 2 400 MHz ...2 483,5 MHz| 2 400 MHz ...2 483,5 MHz
Ciezar 260 g 260 g
9,2 02) 9,2 02)
Wymiary 154 mm x 75 mm 154 mm x 75 mm
x 24 mm x 24 mm
(6,1in x 3,0 in x 0,9 in) (6,1in x 3,0 in x 0,9 in)
Klasa ochrony IP54 IP54
Temperatura robocza -15°C ...50 °C -15°C ...50 °C
(5 °F ...122 °F) (5 °F ...122 °F)
Temperatura sktadowania -15°C ...50°C -15°C ...50°C
(5°F ...122 °F) (5°F ...122 °F)

3.6 Zasada dziatania

Urzadzenie ustala odlegtos¢ wzdtuz wystanego promienia lasera, biegngcego od urzg-
dzenia do powierzchni odbijajgcej, na ktorg natrafi promien lasera. Dzieki czerwonemu
punktowi lasera mozna jednoznacznie zidentyfikowac cel. Zasieg urzadzenia zalezny jest
od natezenia Swiatta w otoczeniu oraz zdolnosci odbicia oraz wiasciwosci powierzchni
obiektu docelowego.
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3.7 Poruszanie sie na wyswietlaczu

3.7.1 Przygotowanie do pracy

OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo obrazen ciata! Niezamierzone wtgczenie produktu.

» Przed rozpoczeciem nastawy urzadzenia lub wymiang osprzetu wyja¢ akumulator
Z urzadzenia.

Nalezy przestrzega¢ wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa oraz ostrzezen zawartych
w niniejszej dokumentacji i podanych na produkcie.

3.7.2 Strona startowa

Strona startowa urzadzenia zawiera linki do

nastepujacych celow:

I Aplikacja pomiarowa

« [2 Lista katalogdéw projektow w aplikacji
pomiarowej

. Funkcja ‘Rysowanie na zdjeciu’ w apli-
kacji pomiarowe;j

[ Ustawienia urzadzenia
(Przestrzega¢: Ustawienia dla aplikacji po- E E
miarowej znajduja sie w menu ‘Ustawienia
aplikacji’ w rozwijanej liscie ‘Funkcje’ w
aplikacji pomiarowej)

« El Aplikacje systemowe, miedzy innymi
kamera do wykonywania zdjeC i krecenia o .
filmow, galeria, w ktérej mozna ogladac
zdjecia i filmy oraz kalkulator.

Measurement

Projects Draw in Picture

System Settings System Apps

< O =]
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3.7.3 Aplikacja pomiarowa

Aplikacja pomiarowa jest gtéwna aplikacjg do
przeprowadzania pomiaréw. Umozliwia wy-
bér funkcji pomiarowych, ktdre sa czesciowo I et e
wspierane przez funkcje asystujace. Aplikacja
pomiarowa zapisuje rezultaty pomiaréw w ka-
talogach projektow, ktore mozna eksportowac

i wysytac¢ do innych urzadzen przez Bluetooth 1 2. 096 m
(PD-C i PD-CS) oraz przez sie¢ W-LAN (PD-
CS).

Strona gtéwna aplikacji pomiarowej zawiera: = 1120 AM

* liste katalogdw projektdéw; jest ona wyswie- 12.130m
tlana po dotknigciu aktywnego projektu, —|EEESE.
ktory znajduje sie u gory na srodku pa- 5.325 2
ska menu.

* liste rezultatow aktywnego projektu; za- @ en7/2015
wiera ona, poczawszy od najSwiezszego
rezultatu, wszystkie pomiary w kolejnosci
chronologicznej, najstarszy rezultat znaj-
duje sie na koncu listy. Po dotknieciu rezul-
tatu wyswietlane sg szczegoty rezultatu.

e symbol rozwijanej listy ‘Funkcje’;
znajduje sie w prawym gornym rogu
ekranu. Rozwijana lista zawiera wszelkie
funkcje pomiarowe, (patrz zestawienie
funkcji — Strona22) oraz na koncu
listy menu ‘Ustawienia aplikacji’ =z
ustawieniami dla aplikacji pomiarowe;.

= 11:21 AM

3.7.4 Pasek narzedzi

Pasek narzedzi wyswietlany jest podczas po-
miaru. Umozliwia on uaktywnienie funkcji asy-
stujacej, wybdr pomiedzy laserem ciggtym a
laserem standardowym, wtaczenie kamery ce-
lowniczej oraz zmiane pozycji odniesienia.

3.7.5 Pasek nawigacji
Przy dolnej krawedzi wyswietlacza znajduje
sie zawsze pasek nawigacji z nastepujacymi <« N u]
elementami:
« B Konczenie funkcji i powrét do poprzed-
niego widoku lub ostatnio wyswietlanego
menu.
« X Przejscie do strony startowe;.
Bl Wyswietlanie, konczenie lub wybor
wszystkich aktywnych aplikaciji.

3.8 Przyciski i symbole do wyzwalania i konczenia pomiarow

Po wtaczeniu lasera pomiar mozna uruchomié¢ zawsze za pomoca jednego z trzech
gumowych przyciskbw pomiaru. W przypadku wiekszosci funkcji pomiary mozna
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uruchamia¢ dodatkowo za pomocg symbolu przycisku pomiaru na wyswietlaczu, gdy
urzadzenie jest ustawione i gotowe do pomiaru.

Jesdli dokonywany jest pomiar, w przypadku ktérego przed wyzwoleniem pomiaru
wyswietlana jest odlegtos¢, w celu uruchomienia pomiaru mozna dotkng¢ wyswietlane;
odlegtosci. W przypadku pomiarow strefowych pomiar mozna rowniez zakonczyc
poprzez dotkniecie wyswietlanej odlegtosci.

Wskazéwka
Po nacisnieciu jednego z trzech przyciskdw pomiaru przechodzi sie bezposrednio
do funkcji ‘Bezposrednio’.

3.8.1 Konczenie pomiarow i funkcji
Za pomoca B mozna zakonczy¢ kazdy pomiar lub funkcje.

3.9 Czujnik nachylenia

Czujnik nachylenia wbudowany w PD-C i PD-CS stanowi wsparcie dla obliczen przy
pomiarach posrednich. Wbudowany czujnik nachylenia mierzy nachylenie w poziomie.
W celu uzyskania mozliwie doktadnych pomiardw nachylenia nalezy regularnie kalibrowac
czujnik nachylenia. Nalezy przestrzegac instrukcji w oprogramowaniu urzadzenia,
dotyczacych regularnej kalibracji. Urzadzenie nalezy skalibrowac¢ rowniez wéwczas, gdy
urzagdzenie zostato narazone na zmiane temperatury lub uderzenie.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do przeprowadzania precyzyjnych pomiarow katowych.
Do tego celu nalezy stosowac poziomice lub odpowiednie narzedzia precyzyjne.

3.10 Elementy wspomagajace pomiar

3.10.1 Koncoéwka przedituzajaca PDA 72

Koncowka przedtuzajgca PDA 72 wykonana jest z aluminium i posiada nieprzewodzacy
pradu uchwyt z tworzywa sztucznego. Gdy koncéwka pomiarowa PDA 72 (wyposazenie
opcjonalne) wkrecona jest w podstawe urzadzenia, pojawia sie okno w ktorym, nalezy
potwierdzi¢ wybor kohncoéwki pomiarowej. Koncowke pomiarowg PDA 72 mozna przy-
kreci¢ rowniez z tytu urzadzenia.

3.10.2 Kroétka koncowka przedituzajaca

W komplecie produktu zawarta jest krotka koncdéwka przedtuzajgca (koncéwka pomia-
rowa). Koncowka pomiarowa skonstruowana jest w taki sposob, aby umozliwi¢ pomiar
punktéw odniesienia w miejscach, ktore sg trudno dostepne za pomoca ptaskiej pod-
stawy urzadzenia.

Koncoéwka pomiarowa jest przydatna, kiedy trzeba zmierzy¢ przekatng pomieszczenia

lub gdy punkty odniesienia sa trudno dostepne. Przestrzega¢ wskazowki dotyczacej

optymalizacji doktadnosci pomiarowej — Strona 37.

» Stosowac¢ koncéwke pomiarowg regularnie réwniez przy okreslonych pomiarach
posrednich i pomiarach opartych o funkcje Pitagorasa, aby zachowac ten sam punkt
odniesienia dla wszystkich pomiardéw czastkowych.

» Aby nie zgubi¢ kohcéwki pomiarowej nalezy schowac ja w uchwycie etui urzadzenia.

W stanie oryginalnym koncéwka pomiarowa ma okragty koniec. Ze wzgledu na inten-

sywne uzytkowanie koncowki pomiarowej jej koniec moze zostac starty.

» Gdyby na skutek uzytkowania koncéwka pomiarowa stata sie ptaska lub jesli koncéwka
pomiarowa zostanie zgubiona, prosimy zwrocié sie do serwisu Hilti
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3.10.3 Montaz koncowki przedtuzajacej w podstawie urzadzenia

Wskazéwka

Automatyczne rozpoznawanie koncéwki przedtuzajgcej powinno pojawic sie i by¢
uwzglednione tylko wéwczas, jesli w podstawe urzadzenia wkrecona jest oryginalna
Hilti koncéwka przedtuzajgca PDA 74 (wersja krotka do PD-C i PD-CS, w komplecie)
lub oryginalna Hilti koncowka przedtuzajgca PDA 72 (wersja diuga do PD-I, PD-E,
PD-C i PD-CS, dostepna osobno).

Mozna stosowac réwniez inne statywy. Po wkreceniu ich w podstawe urzadzenia
nalezy starannie ustali¢ przesuniecie i wprowadzic€ recznie do urzadzenia.

1. Wiaczy¢ urzadzenie i odblokowaé wyswie-
tlacz.

2. Wkreci¢ koncowke przedtuzajacg w pod- D Short Measurement
stawe urzadzenia. — Extension
< Pojawi sie prosba o dokonanie wyboru.

3. Wybra¢ koncowke przedtuzajgca lub wpro-
wadzi¢ przesuniecie. =

Measurement Extension Installed

Long Measurement
Extension

3.10.4 Plytki celownicze

Dla wiekszych odlegtosci oraz przy niekorzystnych warunkach oswietleniowych zalecamy
stosowanie ptytek celowniczych PDA 50, PDA 51 lub PDA 52.

Aby zapewni¢ niezawodne rezultaty pomiarow, promien lasera powinien by¢ kierowany
mozliwie prostopadle do powierzchni ptytki.

Wskazéwka

W przypadku bardzo doktadnych pomiarow do zmierzonych odlegtosci nalezy
dodac¢ grubosc ptytki celowniczej PDA 50 i PDA 52, wynoszacg 2 mm (0,1 in).

Te wartos¢ mozna wprowadzi¢ recznie. Przed lub po pomiarze nalezy wybrac
ustawienie odniesienia [l i wprowadzi¢ warto$é liczbowg 0,0025 m lub /s cala dla
odlegtosci.

3.10.4.1 Plytka celownicza PDA 50

Ptytka celownicza PDA 50 wykonana jest z tworzywa sztucznego pokrytego specjalng
warstwg odblaskowa. Przy odlegto$ciach powyzej 10 m oraz niekorzystnym oswietleniu
zaleca sie stosowanie ptytki celownicze;.

3.10.4.2 Plytka celownicza PDA 51

Ptytka celownicza PDA 51 nie ma powtoki odblaskowej i zalecana jest w przypadku
niekorzystnych warunkéw o$wietleniowych i niewielkich odlegtosci.

3.10.4.3 Plytka celownicza PDA 52

Ptytka celownicza PDA 52 pokryta jest takg samag powtoka odblaskowa, co ptytka PDA 50,
jest jednak znacznie wieksza (210 x 297 mm). Dzieki temu przy wiekszych odlegtosciach
mozliwe jest znacznie tatwiejsze nakierowanie lasera na ptytke celownicza.

3.11 Pomiar bardzo krétkich odlegtosci

Najkrotsza odlegtosc, jakg mozna zmierzy¢ w typowych warunkach za pomoca tego
urzadzenia wynosi 15 cm (USA: 6 cali) Minimalna odlegtos¢ dla prawidtowego pomiaru
powierzchni moze jednak wynosi¢ do 1,5 m jesli cel ma kolor lub powierzchnie, ktére nie
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odbijajg swiatta, na przyktad gteboka czern lub miekkg aksamitng strukture powierzchni.
Jesli pomiar jest niewiarygodny, urzadzenie nie wyswietli zadnego rezultatu.

3.12 Doktadnos¢ pomiaru

Dokfadnosc¢ laserowego pomiaru odlegtosci od pozycji odniesienia urzadzenia do punktu
lasera ustalana jest z maksymalnym odchyleniem 1,0 mm. Jesli jaki$ cel jest nieosiggalny
lub jasne swiatto stoneczne uniemozliwia uzyskanie tej doktadnosci, rezultat nie zostanie
wysSwietlony.

Doktadnos¢ pomiarowa uzyskana za pomoca funkcji ‘Posrednio’, ‘Pitagoras’ i ‘Obraz’
w typowych warunkach uzytkowania bez starannego zastosowania statywu moze by¢
znacznie nizsza niz 1,0 mm. Odchylenie zalezy od tego, jak dokftadnie zachowana
zostata pozycja odniesienia podczas wszystkich pomiaréw, koniecznych dla uzyskania
rezultatu pomiarowego. Regularne korzystanie z krotkiej koncdwki przedtuzajgcej utatwia
obracanie urzadzenia wokdt niezmienionego punktu poczatkowego. Natomiast obrot
urzadzenia bez pomocy koncowki przedtuzajgcej lub statywu powoduje regularnie
niewielkie odchylenie od doktadnej pozycji odniesienia.

Dokfadnos¢ pomiarowa uzyskiwana za pomoca funkcji ‘Obraz’ zalezy od tego, czy
urzadzenie ustawione jest precyzyjnie pod katem 90° do celu (kat prosty zaréwno w
pionie jak i w poziomie) oraz od tego, czy cata powierzchnia, jaka zostata objeta na
zdjeciu celowniczym, rzeczywiscie jest ptaska powierzchnig jak fasada czy sufit w pokoju.
Ponizsza tabela przedstawia typowe odchylenia w przypadku pomiarow na zdjeciach,
jesli zdjecie nie zostato wykonane pod katem 90°.

Btedy wynikajace ze zdje¢ wykonanych bez zachowania kata prostego w sto-
sunku do sciany

W ponizszych tabelach zaktada sie, iz za pomoca wskaznika nachylenia dalmierza
zachowany jest pionowy kat 90° w stosunku do Sciany.

Procentowe wartoéci btedow w tabeli przedstawiaja odchylenie rezultatu pomiarowego
w stosunku do odpowiedniej rzeczywistej odlegtosci.

Ograniczenia

* Indywidualna kalibracja urzadzen nie zostaje uwzgledniona.

* Wartosci obowigzujg dla pomiarow z wolnej reki.

* W przypadku zastosowania statywu doktadnos¢ zwieksza sie o okoto 0,5 %.

Dtugos¢ narysowanej na ekranie linii w stosunku do
szerokosci ekranu (bez zoomu)
Odchylenie od <30 % 30 % do 50 % > 50 % do 100 %
poziomego kata
90° w stosunku do

Sciany
0° +4,5 % 2.5 % +2,2 %
maks. +3° +5,2 % +3,7 % +4,9 %

3.12.1 ‘Obraz’ dla zaawansowanych

Przy odpowiednio starannym postepowaniu zaawansowani uzytkownicy mogag za po-
mocg funkciji ‘Obraz’ wyznaczy¢ odlegtos¢ wzdtuz linii poziomej lub pionowej, jesli laser
zostat na nig nakierowany pod katem 90°. Z tej metody nalezy korzysta¢ z rozwaga,
poniewaz wszystkie ustalone na zdjeciu odlegtosci, ktére nie przebiegajg wzdtuz linii fo-
tografowanej pod katem 90°, sg znacznie mniej doktadne.
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3.12.2 Wptyw powierzchni na pomiar

Modut laserowy Hilti skonstruowany na bazie PulsePower (miliony impulséw na sekunde)
zapewnia doskonate warunki do odbioru odbitego Swiatta lasera, zawierajgcego dosta-
teczng ilo$¢ jednoznacznych wzorcow, aby na tej podstawie obliczy¢ precyzyjny pomiar.
Istnieja jednak sytuacje, w ktérych urzadzenie nie odbierze dostatecznej ilosci reflekséw
Swietlnych od celu. Zrozumienie to jest zasady umozliwia poradzenie sobie z takimi
sytuacjami np, za pomocg ptytek celowniczych Hilti, dostepnych jako wyposazenie
dodatkowe. Przy stosowaniu ptytek celowniczych od celu do urzadzenia odbijana jest
znacznie wieksza ilos¢ swiatta.

Przyktadami dla zbyt stabego odbicia swiatta sg sytuacje, w ktorych nie trafiono w cel
(np. strumien lasera, ktory nie trafit w strop i zostat skierowany na niebo), Swiecace
nieodbijajgce Swiatta powierzchnie, przeszkody jak mgta, deszcz lub pyt pomiedzy
urzadzeniem a celem, nieodbijajgce Swiatta, ciemne lub aksamitne powierzchnie albo
materiaty absorbujace swiatto, jak pianka czy chropowate powierzchnie.

3.12.2.1 Chropowate powierzchnie

Przy dokonywaniu pomiaru na chropowatych powierzchniach, na przyktad na chropo-
watym tynku, tworzona jest wartos¢ $rednia, ktéra ocenia $rodek promienia lasera jako
wazniejszy niz jego strefa brzegowa.

3.12.2.2 Powierzchnie zaokraglone lub pochyte

Jesli promien lasera pada na takie powierzchnie pod skosem lub tez prostopadle, moze
sie zdarzy¢, ze energia Swietlna powracajgca do urzadzenia bedzie odpowiednio za mata
lub zbyt duza. W obu przypadkach zaleca sie zastosowanie ptytki celowniczej (PDA 50,
PDA 51 lub PDA 52).

3.12.2.3 Powierzchnie mokre lub btyszczace

Spokojny staw odbija chmury i swiatto nieba. W podobny sposéb btyszczaca, mokra
powierzchnia odbija swiatto lasera. Jesli namierzona powierzchnia jest mokra i btyszczy
sie, wazne jest, aby pomiar przeprowadza¢ mozliwie pod katem prostym. W przeciwnym
razie Swiatto odbite zostanie w innym kierunku i zbyt mata ilos¢ Swiatta zostanie odbita z
powrotem do urzadzenia, aby dato sie na tej podstawie obliczy¢ pomiar.

Rowniez zakrzywione powierzchnie moga utrudni¢ odbicie dostatecznej ilosci Swiatta w
kierunku urzgdzenia w celu dokonania pomiaru.

3.12.2.4 Powierzchnie przezroczyste i pochtaniajace swiatto

Zasadniczo mozna dokona¢ pomiaru odleg’foéc;i na powierzchniach przepuszczajacych
Swiatto, np. cieczach, styropianie, piance itp. Swiatto wnika jednak w takie substancje,
co moze skutkowac btedami pomiaru.

3.12.2.5 Zakiocenia pomiedzy urzadzeniem a celem pomiaru

Btedy pomiarowe moga powstawaé, gdy np. pomiar przeprowadzany bedzie przez
szyby lub jesli pomiedzy zrédtem lasera a celem pomiaru znajdg sie inne obiekty, jak pyt,
aerozole.
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4 Informacje wstepne o aplikacji pomiarowej

4.1 Funkcje pomiarowe i asystujgce aplikacji pomiarowej

4.1.1 Funkcje

W menu rozwijanym ‘Funkcje’ aplikacji pomiarowej mozna dokona¢ wyboru funkciji
sposréd nastepujacych grup funkcii:
Grupy funkciji i funkcje

Grupa funkcji Funkcje
‘Bezposrednio’ ‘Bezposrednio’
‘Zdjecie’ * ‘Rysuj w obrazie’
* ‘Pomiar z obrazu’
‘Powierzchnia i objetos¢’ * ‘Prostokat’

* ‘Objetos¢ pomieszcz.’
* ‘Objetosc¢ cylindra’

‘Posrednio’ ¢ ‘Posrednio’
e ‘W pionie’
* ‘Nad gtowq’

* ‘Nieodbijajace’
* ‘Min/Max/Delta’
‘Pitagoras’ e ‘Pitagoras I’

* ‘Pitagoras II

* ‘Pitagoras IIP

‘Trapez’ * ‘TrapeZz’
* ‘Trapez I’
‘Ustawienia systemowe’ Ustawienia dla aplikacji pomiarowe;j

4.1.2 Obstugiwanie pomiarow przez wyzwalacz, timer i kamere celowniczag

Na poczatku pomiaru mozna uaktywnié w .
oknach pomiarowych z symbolem Bl w pasku  [iNa
narzedzi (— Strona 17) nastepujacych funkcji
asystujacych, ktére stanowig pomoc przy po-

miarach odlegtosci:

* Wyzwalacze Stanowig wsparcie wyzwala-
jac pomiar automatycznie, gdy pomiary od-
legto$ci majg zosta¢ przeprowadzone do-
ktadnie w poziomie lub pionie lub jesli usta-
lony ma zosta¢ najdtuzszy lub najkrotszy
odcinek podczas pomiaru ciggtego.

* Timery umozliwiajg wyzwalanie pomiaru 3,
5, 10 lub 15 sekund po naci$nieciu na
przycisk pomiaru.

* Ustalanie celu pomiaru za pomocg kamery
celowniczej stanowi wsparcie przy napro-
wadzaniu urzadzenia na trudno rozpozna-
walne cele pomiaru.
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Mozliwe potaczenie funkcji asystujgcych z funkcjami pomiarowymi

Funkcja asyst.

Funkcja Wyzwalacz Timer Kamera
‘Bezposrednio’ v v celownioza
‘Pomiar z obrazu’ v v v
‘Rysuj w obrazie’ v v v
‘Powierzchnia i ob- v v v
jetosé’

‘Posrednio’ v v v
‘Nieodbijajace’ Tak, przy pierwszym | Tak, przy pierwszym v
pomiarze. Nie przy | pomiarze. Nie przy
drugim pomiarze drugim pomiarze
(tylko pomiar kata) (tylko pomiar kata)
‘Min/Max/Delta’ Brak mozliwosci Brak mozliwosci v
zastosowania zastosowania
‘Pitagoras’ v v v
‘“Trapez’ v v v

4.1.3 Laser standardowy (pomiar pojedynczy)

W trybie ‘Laser standard.” po nacisnieciu
przycisku pomiaru przeprowadzony zostanie
pomiar a nastepnie laser zostanie wytgczony.
Aktualny tryb - ‘Laser standard.’ lub ‘Laser
staty’ - wySwietlany jest jako symbol na pasku
stanu ekranu gtownego.

4.1.4 Laser ciggty (pomiar wielokrotny)

W trybie ‘Laser staty’ po nacisnieciu przycisku
pomiaru i przeprowadzeniu pomiaru laser nie
zostaje wytaczony, lecz pozostaje wigczony.
Dzieki temu bez ponownego witaczania lasera
mozna szybko przeprowadzic kolejno kilka po-
miarow.

Aktualny tryb - ‘Laser standard.’ lub ‘Laser
staty’ - wyswietlany jest jako symbol na pasku
stanu ekranu gtéwnego.

=l

4.1.5 Wsparcie za pomoca kamery celowniczej

Ustawianie urzadzenia na cel pomiaru ze
wsparciem kamery umozliwia doktadne usta-
wienie dalmierza laserowego rowniez na duze
odlegtosci.

Minimalna odlegtos¢ do stosowania krzyza celowniczego kamery celowniczej

Kamera celownicza utatwia precyzyjne pozycjonowanie punktu lasera. Jest to pomocne
zarébwno na swiezym powietrzu przy swietle dziennym jak réwniez przy duzych odlegtos-
ciach wewnatrz budynkéw, a wiec zawsze, gdy dojrzenie punktu lasera jest trudne lub

niemozliwe.
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Kamera celownicza i laser umieszczone sg obok siebie w odlegtosci od 2 do 3 cm (okoto
jednego cala). Skutkiem tego jest, iz przy pomiarze na krétkich odcinkach punkt lasera
i Srodek krzyza celowniczego nie mogg zosta¢ ustawione tak, aby sie pokrywaty. To
zjawisko jest normalne i spowodowane jest przez ten sam btgd paralaksy, ktéry powoduje
iz widzimy dwa palce, trzymajac jeden palec przed czubkiem nosa. Punkt lasera i krzyz
celowniczy pokrywajg sie przy wytgczonym zoomie przy odlegtosci od 2 metrow (okoto
6,5 stopy) lub od 5 metréw (okoto 16 stép) przy wtaczonym zoomie.

Wskazowka

Pomiar obliczany jest niezaleznie od $rodka krzyza celowniczego zawsze od punktu
lasera.

Zoom i jasnos¢

Przy aktywnej kamerze celowniczej mozna ustawia¢ zoom i jasnosc poprzez dotkniecie i
przesuniecie palca.

Zoom

Po dotknieciu dolnej krawedzi ekranu uaktywnia sie ustawienie zoomu. Pasek przy gorne;
krawedzi ekranu wskazuje aktualne powiekszenie w procentach. Przesuwanie palca w
poziomie przy dolnej krawedzi ekranu powoduje zmiane powiekszenia.

Jasnosé

Po dotknieciu prawej krawedzi ekranu uaktywnia sie ustawienie jasnosci. Pasek przy pra-
wej krawedzi ekranu wskazuje aktualng jasnos¢ w procentach. Przesuniecie palca w pio-
nie przy prawej krawedzi ekranu powoduje zmiane jasnosci obrazu kamery celownicze;.

4.1.6 Punkty odniesienia
Pozycje odniesienia

Pozycja odniesienia to okienko wejsciowe lasera, a wiec przednia kra-
wedz urzadzenia.

Pozycja odniesienia to gwint statywu z tytu urzadzenia.

Pozycja odniesienia to gwint statywu na podstawie urzadzenia.

Dalmierz laserowy moze mierzy¢ odlegtosci od 3 rdéznych punktéw stykowych Iub
referencji pomiarowych. Przetagczanie pomiedzy okienkiem wyjsciowym lasera, podstawa
urzadzenia a gwintem z tytu urzadzenia odbywa sie w menu ‘Punkty odniesienia’ w
pasku narzedzi.

Po wkreceniu koncowki przedtuzajgcej lub statywu w podstawe urzadzenia (pozycja (9)
w widoku produktu), urzadzenie wyswietli zapytanie, w ktérym mozna bedzie wybrac
krotka lub diuga koncowke przedtuzajgca lub wprowadzi¢ inng wartosc¢. Dla wybranej
kohcowki przedtuzajagcej urzadzenie samo ustawi odpowiednia referencje pomiarowa.
Do innych celow - np. jako warto$¢ dla statywu - mozna wykorzystac¢ rezultat nowego
pomiaru, zapisany rezultat lub wprowadzi¢ wartosc¢ liczbowa.

Ustawienia przesuniecia

Funkcja ‘Warto$¢ odsuniecia’ zwieksza lub zmniejsza automatycznie wszystkie pomiary
o okreslong warto$¢. Wartos¢ przesuniecia mozna ustali¢ za pomocg nastepujacych
opCiji:

* ‘Nowy pomiar’: pomiar odlegtosci.

* ‘Dane’: wybor zapisanego rezultatu pomiaru.
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* ‘Wprowadzanie wartosci liczbowej’: wprowadzanie wartosci liczbowej, np. odle-
gtosci zmierzonej w inny sposéb.

4.2 Wspomaganie pomiaréw za pomocga wyzwalaczy i timeréow

4.2.1 Wiaczanie i wylgczanie

Za pomoca symbolu B mozna witgczaé wy- .
zwalacze i timery, ktére stanowig wsparcie i
przy pomiarach. Wyzwalacze i timery moga

by¢ taczone z réznymi funkcjami pomiarowymi

(— Strona 22).

Za pomoca opcji “Tryb domysiny’ mozna wy-
taczy¢ wyzwalacze i timery.

4.2.2 Wyzwalacz ‘Minimum’
Urzadzenie ustala najmniejszg odlegtos¢ podczas pomiaru ciggtego.

Wskazowka
Ten program pomiarowy jest szczegdlnie pomocny, jesli pomiar ma by¢ przepro-
wadzony precyzyjnie w pionie w stosunku do pozyciji celowania.

4.2.3 Pomiar odlegtosci minimalnej
1. Nacisna¢ raz przycisk pomiaru.
< Rozpocznie sie pomiar ciagty.
2. Ponownie nacisngc¢ przycisk pomiaru.
< Ciggty pomiar zakonczy sie i wyswietlona zostanie najmniejsza odlegtos¢, ustalona
podczas pomiaru ciggtego.

4.2.4 Wyzwalacz ‘Maksimum’
Urzadzenie ustala najwiekszg odlegtos¢ podczas pomiaru ciggtego.

Wskazoéwka
Ten program pomiarowy jest szczegdlnie pomocny, jesli pomiar ma by¢ przeprowa-
dzony w trudno dostepnym miejscu, na przykfad przy suficie w rogu pomieszczenia.

4.2.5 Pomiar odlegtosci maksymalnej
1. Nacisna¢ raz przycisk pomiaru.
< Rozpocznie sie pomiar ciagty.
2. Ponownie nacisngc¢ przycisk pomiaru.
< Ciagly pomiar zakonczy sie i wy$wietlona zostanie najwieksza odlegtos¢, ustalona
podczas pomiaru ciagtego.

4.2.6 Wyzwalacz ‘Poziomo’

Urzadzenie rejestruje podczas pomiaru ciggtego tylko wartosci, ktére zostaty ustalone
przy nachyleniu 0°.

Wskazowka

Ten program pomiarowy jest szczegdlnie pomocny, jesli pomiar ma by¢ przepro-
wadzony doktadnie w poziomie, ale nie ma pod rekg statywu, aby zapewnic precy-
zyjne, poziome ustawienie urzadzenia.
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4.2.7 Pomiar odlegtosci w poziomie
1. Nacisnac raz przycisk pomiaru.
< Rozpocznie sie pomiar ciagty.
2. Ustawi¢ urzadzenie na okoto 0°.
< Przy doktadnie 0° urzadzenie automatycznie uruchomi pomiar, zakonczy pomiar
ciagty i wyswietli odlegtos¢ w poziomie.

4.2.8 Wyzwalacz ‘W pionie’
Urzadzenie rejestruje podczas pomiaru ciggtego tylko wartosci, ktére zostaty ustalone
przy nachyleniu 90°.

Wskazéwka

Ten program pomiarowy jest szczegdlnie pomocny, jesli pomiar ma by¢ przeprowa-
dzony doktadnie w pionie, ale nie ma pod reka statywu, aby zapewni¢ precyzyjne,
pionowe ustawienie urzadzenia.

4.2.9 Pomiar odlegtosci pionowej
1. Nacisnac raz przycisk pomiaru.
< Rozpocznie sie pomiar ciagty.
2. Ustawi¢ urzadzenie na okoto +90° lub na -90°.
< Przy doktadnie +90° lub -90° urzadzenie automatycznie uruchomi pomiar, zakonczy
pomiar ciagty i wyswietli odlegto$¢ w pionie.

4.2.10 Pomiar z opéznieniem za pomoca ‘Timer’

Przy dokonywaniu pomiaru za pomoca funkcji “Timer’ po nacisnieciu na przycisk pomiaru
urzadzenie wykona pomiar z op6znieniem. Mozliwe opdznienie wynosi 3, 5, 10 lub 15
sekund.

Wskazoéwka
Funkcji “Timer’ nie mozna potgczy¢ w asystujacymi metodami pomiarowymi.
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4.3 Wyniki pomiarow, zarzadzanie katalogami projektow i eksport plikow

4.3.1 Rezultaty pomiaréw

Urzadzenie zapisuje pomiary, zdjecia zmie- [
rzonych celéw i przeprowadzone obliczenia.
Kazdy rezultat moze zostaé uzupetniony o
uwage tekstowg lub zdjecie. — o002
Przy przecietnych ustawieniach aparatu i prze- D_
cietnym poziomie wykorzystania mozna zapi-

sac okoto 3000 rezultatbw pomiarowych. Po

zapetnieniu pamieci wyswietlony zostanie ko-

munikat. Dalsze rezultaty mozna zapisywac

dopiero wtedy, gdy w katalogach projektéw 1 '666 L
zwolnione zostanie miejsce.

Kazdy rezultat zapisywany jest w katalogu pro-

jektu. Rezultaty wyswietlane sg w kolejnosci

chronologicznej; najSwiezszy rezultat znajduje

sie u gory.
0 -+ =0
]

<~ A

( I Default Project

4.3.2 Wyswietlanie rezultatow pomiarowych

Niezaleznie od jednostki pomiaru, ktérg wybiera sie w menu ‘Ustawienia’, aplikacja
pomiarowa wyswietla obliczone rezultaty jako wartoS¢ numeryczng z trzema miejscami
PO przecinku.

Wskazowka

Wyswietlana warto$¢ z trzema miejscami po przecinku i nie oddaje faktycznej odle-
gtosci ani dla pomiaréw bezposrednich ani dla pomiaréw posrednich. Wyswietlana
wartos¢ oznacza o wiele bardziej jak najdokfadniejsze obliczenie. W przypadku po-
miaréw bezposrednich wyswietlany rezultat moze réznic sie od faktycznej wartosci
o1 mm.

Rezultaty pomiaréw posrednich nie uzyskujg tej samej doktadnoéci co pomiary
bezposrednie.

4.3.3 Zarzadzanie katalogami projektow

Projekty mozna dodawac i zmienia¢ ich nazwy. Jesli nie zostaty utworzone katalogi

projektdw, rezultaty pomiarow zostang zapisane w katalogu o nazwie ‘Projekt domysiny’.

Jesli katalog ‘Projekt domysiny’ zostanie skasowany, wszystkie rezultaty w tym katalogu

zostang usuniete ‘Projekt domysiny’ a katalog zostanie utworzony ponownie.

Mozna zmienia¢ nazwy katalogow projektow lub kasowac je. Po ponownym wtaczeniu

urzadzenia wyswietlony zostanie z powrotem ostatnio uzywany katalog.

Nie mozna przeniesc rezultatow pomiaréw do innego katalogu projektow.

» Dlatego nalezy zwraca¢ uwage na to, aby przed rozpoczeciem pomiaréw wybraé lub
utworzy¢ prawidtowy katalog dla projektu.
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4.3.4 Przyciski do zarzadzania katalogami projektow

» Przyciski do edycji i kasowania katalogu
projektow oraz do eksportowania plikow RISES
stajg sie dostepne po przesunieciu palca w

lewo na nazwie katalogu projektow. +  New project
» W celu zmiany nazwy projektu nalezy sko-

rzystaé z symbolu otéwka. Default Project 2212000
» W celu skasowania projektu wraz z jego

zawartoscig nalezy skorzysta¢ z symbolu il 2/27/2000

Smietnika.

» Aby przestaé wszystkie rezultaty aktual-
nego projektu w formie pliku, nalezy sko-
rzysta¢ z symbolu eksportu.

> W celu eksportu pojedynczych rezultatow [ 6/9/2015
aktualnego projektu, utworzonych za po-
moca funkcji ‘Pomiar z obrazu’ i ‘Rysuj
w obrazie’, nalezy skorzysta¢ z symbolu
eksportu.

6/2/2015

4.3.5 Eksport plikow

PD-C i PD-CS moga udostepnia¢ pliki przez Bluetooth lub przesytaC je za pomoca
zewnetrznej aplikacji przez sieC W-LAN. Stosowanie zewnetrznych aplikacji lezy w
gestii i odpowiedzialnosci uzytkownika. Na skutek stosowania zewnetrznych aplikaciji
zmieni¢ mogq sie warunki uzytkowania lub konfiguracja logowania. Hilti nie ponosi
odpowiedzialnosci ani nie prowadzi pomocy w zakresie zewnetrznych aplikaciji.

Wskazowka

Uzytkownicy komputerow typu Mac z systemem operacyjnym Mac OS X 10.5
i pozniejszymi wersjami w celu obstugi transferu danych z PD-C do kom-
putera Mac mogag pobraé¢ oficjalne oprogramowanie marki Android. Patrz
https://www.android.com/filetransfer/.

Urzadzenie docelowe potgczenia Bluetooth musi by¢é wczesniej sparowane w celu
transferu danych.

Wskazéwka

Wiele urzadzen z obstuga Bluetooth z Androidem lub komputerow z roéznymi
wersjami Windows zostato pomysinie poddanych testom parowania. Hilti nie moze
jednak zagwarantowac, ze parowanie powiedzie sie z kazdym urzgdzeniem. Apple
nie pozwala dalmierzowi na transfer danych do urzadzen Apple przez Bluetooth.
Projekty moga by¢ eksportowane do formatu PDF lub CSV, rezultaty funkcji ‘Pomiar
z obrazu’ i ‘Rysuj w obrazie’ eksportowane sg jako pliki JPG. Pliki moga by¢
réwniez eksportowane do pamieci flash dalmierza. Stad mozna je pdzniej przestac
za posrednictwem przewodu micro-USB do komputera.
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4.3.6 Eksportowane pliki w pamieci flash

Wskazéwka

Niepotrzebne juz rezultaty nalezy regularnie kasowac, aby pamiec urzadzen PD-C i
PD-CS, wynoszgca 2 GB, nie zostata zapetniona.

Nawet jesli wielkos¢ plikdw z rezultatami zmienia sie, np. poniewaz zawierajg one
zdjecia z komentarzami, typowi uzytkownicy moga zapisa¢ na dostepnej pamieci
okoto 3000 rezultatow.

Dane w pamieci flash nie moga by¢ przegladane z poziomu urzadzeh PD-C i PD-CS :
Aktualne oprogramowanie nie pozwala na mozliwo$¢ zarzadzania danymi, dzieki ktorej
dane w pamieci flash mozna by oglada¢, edytowac lub kasowac.

Po podtagczeniu urzadzenia PD-C za pomocag przewodu micro-USB do komputera
natychmiast pojawia sie folder PD-C w systemie plikow Windows w "Ten komputer".
Jego nazwa to pdc_export. Folder ten zawiera podkatalogi dla wszystkich eksportéw,
uporzagdkowane chronologicznie wedtug daty i godziny eksportu oraz nazwy projektu lub
rezultatu.

» Katalogi lub pliki z folderu pdc_export nalezy skopiowac¢ na swoéj komputer.

4.4 Pomiar punktowy i pomiar strefowy
Pomiary odlegtosci mozliwe sg jako pomiary punktowe i strefowe.

Pomiar punktowy
W przypadku pomiaru punktowego mierzona jest odlegtos¢ do punktu, na ktory nacelo-
wano.

Pomiar strefowy

W przypadku pomiaru strefowego ustalana jest wartos¢ minimum lub maksimum dla
zakreskowanej strefy. Pomiar strefowy wykorzystywany jest do zrownywania danych
odlegtosci lub dtugosci oraz w przypadku trudnych do pomiaru odlegtosci, np, w
naroznikach, na krawedziach, w niszach itd.

Podczas pomiaru strefowego odlegto$é wyswietlana jest prawie w czasie rzeczywistym.
Predkos¢ wskazania zalezy od zdolnosci powierzchni celu do odbijania Swiatta.

Po zakonczeniu pomiaru strona z rezultatami wyswietlona zostanie w katalogu projektu.

4.5 Zakres pomiarowy
Natezenie Swiatta w otoczeniu ma wptyw na zasieg pomiarowy.

4.5.1 Zwiekszenie zasiegu

Ciemnos¢, zmierzch, zacienione cele lub zacienione urzadzenie sprawiajg, ze z reguty
wzrasta zasieg pomiaru.

Stosowanie koncowki przedtuzajgcej PDA 72 lub statywu zwieksza przy duzych odle-
gtosciach prawdopodobienstwo uzyskania rezultatu pomiarowego, poniewaz utatwiajg
one odbidr odbitych promieni.

Rowniez stosowanie ptytek celowniczych pozwala na zwiekszenie zasiegu urzadzenia
( — Strona 19).

4.5.2 Zmniejszony zasieg

Pomiar przy duzym natezeniu swiatta w otoczeniu, na przyktad w sSwietle stohca lub
bardzo silnie Swiecacych reflektoréw, moze spowodowac zmniejszenie zasiegu.

Zmniejszenie zasiegu moze spowodowac rowniez pomiar na matowych, zielonych, nie-
bieskich lub czarnych powierzchniach oraz na powierzchniach mokrych lub btyszczacych.
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Zasieg moze sie zmniejszy¢ lub rezultat moze by¢ zafatszowany, jesli na drodze promienia
znajduja sie jakies obiekty lub jesli pomiar wykonywany jest przez szybe.

4.6 Namierzanie celu pomiaru ze wsparciem aparatu

1. Dotkna¢ symbolu "Aparat"

2. Namierzy¢ cel za pomoca aparatu i ustawic¢ tak, aby pokryt sie z krzyzem celowniczym.
3. Uruchomi¢ pomiar.

4. Ponownie dotkng¢ symbolu "Aparat", jesli wsparcie aparatu ma zosta¢ zakonczone.

5 Przygotowanie i ustawienia

5.1 Ladowanie wbudowanego akumulatora

» Catkowicie natadowa¢ wbudowany akumulator, zanim urzadzenie zostanie uzyte po
raz pierwszy (patrz — Strona 12).

5.2 Wiaczanie / wylaczanie, tryb czuwania i odblokowywanie

5.2.1 Wiaczanie

1. Nacisnac¢ krétko przetgcznik Wt/ Wyt
< Po 15 do 20 sekund produkt jest gotowy do uzytku. WysSwietlony zostanie
zablokowany wyswietlacz.
2. W celu odblokowania nalezy przesuna¢ symbol ktddki poza prawag krawedz ekranu.
< Wyswietlone zostang rezultaty pomiarowe aktywnego projektu i mozna bedzie
wybiera¢ funkcje

5.2.2 Standby lub wytaczanie

Po zakonczeniu normalnego uzytkowania dalmierz mozna albo wytaczy¢ albo przetaczy¢
w tryb gotowosci (standby). Urzadzenie automatycznie przetagcza sie w tryb gotowosci,
jesli przez jakis czas nie bedzie obstugiwane.

Przy catkowicie natadowanym akumulatorze i jesli wytaczony jest Bluetooth, urzadzenie
moze pozostawac w stanie gotowosci od jednego tygodnia do jednego miesiaca, zanim z
powrotem trzeba je bedzie natadowaé. Dlatego w normalnym, codziennym uzytkowaniu
korzystanie z trybu gotowosci jest optymalne.

5.2.3 Wiaczanie trybu Standby

» Nacisnac¢ krotko na przetgcznik Wt./Wyt.
< Wyswietlacz zostanie wytgczony a urzadzenie znajduje sie w trybie gotowosci.

Wskazéwka
Jesli dalmierz znajduje sie w trybie gotowosci, moze zostaé uaktywniony za
pomocg kazdego z czterech przyciskow.

5.2.4 Odblokowywanie urzadzenia

Wskazéwka
Jesli urzadzenie nie bedzie przez jaki$ czas obstugiwane, przetgczy sie w stan
uspienia a wyswietlacz zostanie zablokowany.

1. Nacisna¢ krotko na jeden z czterech przyciskow urzadzenia.
< Wyswietlacz zostanie wigczony i wyswietlony zostanie symbol kiddki.
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2. W celu odblokowania nalezy przesuna¢ symbol ktédki poza prawa krawedz ekranu.
< Urzadzenie jest odblokowane.

Wskazowka

Po nacisnieciu jednego z trzech przyciskdéw pomiaru przechodzi sie bezposrednio
do funkciji ‘Bezposrednio’.

5.2.5 Wylaczanie

Wskazowka

Urzadzenie trzeba wytagczac tylko wowczas, jesli w nastepnych dniach nie bedzie
potrzebne lub jesli istnieje koniecznos¢ diugiej pracy na jednym tadowaniu akumu-
latora.

1. Nacisnac i przytrzymac przetgcznik Wt./Wyt.
2. Wybra¢ w menu ‘Wyltacz’.
3. Potwierdzi¢ za pomoca ‘OK’.
< Urzadzenie zawibruje dwukrotnie i wytaczy sie.

5.3 Kalibracja czujnika nachylenia

Wskazéwka

Regularna kalibracja czujnika nachylenia przyczynia sie do zwiekszenia doktadnoéci
pomiarowej. Dotyczy to szczegdlnie pomiarow posrednich, ktérych rezultaty zalezne
sg od doktadnosci czujnika nachylenia.

(Czujnik nachylenia nie ma wptywu na doktadnos$¢ lasera przy pomiarach bezpo-
Srednich.)

W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Ustawienia’ i ‘Kalibracja czujnika nachylenia’.
Potozy¢ urzadzenie wyswietlaczem do gory na ptaskiej powierzchni.

Nacisng¢ przycisk pomiaru.

Obradci¢ urzadzenie w przeciwnym kierunku, nie odrywajac go od podtoza.
Nacisna¢ przycisk pomiaru.

< Czujnik nachylenia jest skalibrowany.

A

5.4 Nawigzywanie potaczenia Bluetooth

Wskazéwka

Jesli taczenie dalmierza z innym urzadzeniem przez Bluetooth odbywa sie po raz
pierwszy, nalezy upewnic¢ sie, ze na drugim urzadzeniu witgczony jest Bluetooth
i aktywne jest ustawienie, dzieki ktéremu urzadzenie widoczne jest dla innych
urzadzen. Bez tych dwdch krokéw dalmierz nie bedzie mogt zostaé potaczony z
innym urzadzeniem.

—_—

. Otworzy¢ ustawienia urzadzenia na stronie startowe;.
2. W "WIRELESS & NETWORKS" wytaczy¢ opcje "Bluetooth wt.".
3. Wybraé "Wiecej...".

< Nastgpi wyszukiwanie odpowiednich urzadzen Bluetooth.
4. Upewni¢ sie, iz w ustawienia urzadzenia, ktére ma by¢ potgczone ustalono, ze
urzgdzenie ma by¢ widoczne dla innych urzadzen lub wtaczono zezwolenie na tagczenie
sie z innymi urzadzeniami. Dalsze informacje znajdujg sie ewentualnie w dokumentac;ji
tych urzadzen.
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5. Jesli zadne urzadzenia Bluetooth nie zostaty znalezione, wybra¢ "Szukaj urzadzen".

6. Gdy jakie$ urzadzenie zostanie wyswietlone, wybra¢ w "Dostepne urzadzenia" urza-
dzenie przeznaczone do sparowania.

7. Potwierdzi¢ parowanie za pomocg "Tak" lub "Paruj".

Wskazéwka
Czas pracy akumulatora litowo-jonowego mozna wydtuzy¢, wytgczajac Bluetooth
po przestaniu danych.

5.5 Nawiazywanie potaczenia W-LAN
PD-CS

1. OtworzyC ustawienia systemowe.
2. Wiaczyc¢ sie¢ W-LAN w SIECI BEZPRZEWODOWE.
3. Wybrac zgdanag siec.

5.6 Ustawienia dla aplikacji pomiarowej

Ustawienie Opis

‘Jednostka diugosci’ Wybdr jednostki dtugosci dla pomiaru odlegtosci
Dot. Japonii: Dla urzgdzen, ktore zarejestrowane sg w
Japonii, dostepne sg tylko metryczne jednostki miar.

Wskazéwka
Po wyborze innej jednostki takze zapisane rezultaty
pomiarow zostang przeliczone na nowa jednostke.

‘Jedn. nachylenia’ Wybor jednostki dtugosci dla pomiaru nachylenia
‘Sygnat dzwiekowy’ Wiaczanie lub wytgczanie sygnatu dzwiekowego
‘Wibracja’ Wigczanie lub wytagczanie wibracji

‘Kalibracja czujnika na- Uruchamianie procesu kalibracji

chylenia’

‘Zdjecie celownicze’ Witgczanie lub wytgczanie wykonywania zdjecia celu.

Zdjecie celu zostanie zapisane i wyswietlone wraz z
rezultatem na liscie rezultatow.
Ustawianie standardowe: WHt.

Ustawianie standardowe Wiaczanie lub wytaczanie korzystania z kamery celow-
dla kamery celowniczej przy | niczej jako wstepnego ustawienia przy pomiarach bez-
pomiarze bezposrednim posrednich (pomiary pojedyncze). W potozeniu "Wyt."

(‘Zdjecie celownicze przy | w razie potrzeby mozna wtgczy¢ kamere celownicza.
pomiarze bezposrednim’) | W potozeniu "WL." kamera celownicza jest zawsze wia-
czana automatycznie, jesli przygotowywany jest pomiar

bezposredni.

Ustawianie standardowe: Wyt.
Ustawianie standardowe Wiaczanie lub wytaczanie korzystania z kamery celowni-
dla kamery celowniczej czej jako wstepnego ustawienia przy wszystkich pomia-

przy funkcjach taczonych rach z wyjatkiem "bezposrednich". W potozeniu "Wyt."
(‘Zdjecie celownicze przy | w razie potrzeby mozna wtgczy¢ kamere celownicza,
pomiarze posrednim’) aby fatwiej wypozycjonowac punkt lasera. W potozeniu
"Wt." kamera celownicza jest zawsze wigczana automa-
tycznie, jesli przygotowywany jest pomiar.

Ustawianie standardowe: Wyt.
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Ustawienie Opis

‘Ustawienia domysine’ W potozeniu "WL." dla wszystkich ustawien aplikacji po-
miarowej uaktywnione zostang z powrotem ustawienia
standardowe.

‘Ustawienia domysine’ W potozeniu "WL." dla wszystkich ustawien aplikacji po-
miarowej uaktywnione zostang z powrotem ustawienia
standardowe.

‘Eksport projektu PD-C’ Logo Hilti na raportach PDF wtgcza sie i wytgcza u gory
z lewej strony.

Ustawianie standardowe: Wt.

‘Wybierz wiasciwy typ Wiaczanie lub wytgczanie wizytéwki uzytkownika na
obrazu (jpg/png)’ raportach PDF. Zdjecie wizytdwki nalezy uprzednio
wykonac za pomocg urzadzenia.

Ustawianie standardowe: brak

6 Praca z aplikacjg pomiarowg

6.1 Bezposrednie pomiary za pomoca funkcji ‘Bezposrednio’

6.1.1 Przeprowadzanie pojedynczego, bezposredniego pomiaru odlegtosci

1. Wybrac projekt, dla ktérego ma by¢ przeprowadzony pomiar.
2. W menu ‘Funkcje’ wybraé opcje ‘Bezposrednio’.
< Laser zostanie wtgczony a na wyswietlaczu pojawi sie symbol przycisku pomiaru.
3. Ustawi¢ podstawe urzadzenia na punkcie poczatkowym pomiaru. Upewnic sie przy
tym, ze urzadzenie ustawione jest stabilnie.
4. Z zachowaniem stabilnej pozycji urzadzenia nacelowac punkt lasera na punkt koncowy
pomiaru.
5. Dotkna¢ symbolu przycisku pomiaru lub nacisng¢ przycisk pomiaru.
< Pomiar zostanie zakohczony a rezultat wyswietlony.
< Dalsze informacje o rezultacie uzyskuje sie, dotykajac symbolu informaciji.

Wskazéwka
Jako komentarz mozna dodac¢ zdjecie, klikajac na symbol aparatu lub przesuwa-
jac pasek rezultatow w lewo, aby sprawdzi¢ zdjecie celownicze pomiaru.

6.1.2 Tryb pomiaru ciggtego

Ten tryb uaktywnia sie poprzez dtugie nacisniecie przycisku pomiaru i jest szczegolnie
przydatny przy korzystaniu z wyzwalaczy ‘Poziomo’, ‘Pionowo’, ‘Maksimum’ lub
‘Minimum’.

6.1.3 Wiaczanie trybu pomiaru ciggtego
1. W celu wigczenia trybu pomiaru ciggtego nacisng¢ na mniej wiecej 2 sekundy jeden z
przyciskdw pomiaru.
< Po uaktywnieniu pomiaru ciagtego generowany bedzie sygnat dzwiekowy 2 do 3
razy na sekunde a na srodku wyswietlacza przez caty czas wyswietlana bedzie
odlegtosc.
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2. W celu wytaczenia pomiaru ciggtego dotkng¢ wyswietlanej odlegtosci na srodku
ekranu lub nacisnagc¢ jeden z przyciskow pomiaru.
< Sygnat dzwiekowy zamilknie i wyswietlony zostanie ostatni aktualny rezultat po-
miaru.

Wskazéwka
Sygnat dzwiekowy mozna wytgczy¢ w ustawieniach aplikacji pomiarowe;.

6.2 Ustalanie i dokumentowanie odlegtosci na zdjeciach za pomoca funkciji ‘Ob-
raz’

Dwie funkcje umozliwiajg ustalanie i dokumentowanie odlegtosci bezposrednio na zdjeciu,
wykonanym za pomocg wbudowanego aparatu.

* Ustalanie odlegtosci na zdjeciach (‘Pomiar z obrazu’)

* Rysowanie na zdjeciach (‘Rysuj w obrazie’)

Wbudowana kamera przednia zostata zoptymalizowana do wykrywania punktu lasera na
duze odlegtosci i dlatego ma waskie pole widzenia. W celu sfotografowania wiekszych
obszaréw nalezy wiec odpowiednio zwiekszy¢ odlegtos¢ od fotografowanego obiektu.
Wbudowana kamera dokumentacyjna (PD-CS) ma szerokie pole widzenia. Ta kamera
uaktywniana jest tylko przy funkcji Rysowanie na zdjeciu.

6.2.1 ‘Pomiar z obrazu’

Ta funkcja dostarcza przyblizonych wartosci dla odlegtosci, ktére zostang narysowane
na zdjeciu wzdtuz dowolnych elementéw. Te linie muszg by¢é rysowane na rownej
powierzchni (2D), np. Scianie, fasadzie czy suficie.

Przyktady zastosowania funkcji ‘Pomiar z obrazu’:

* Oszacowanie przyblizonej odlegtosci, np. aby okresli¢ minimalng wysokos¢ drabiny
w stosunku do wysokosci Sciany tak, aby dato sie jeszcze siegna¢ goérnej krawedzi
Sciany

* Szacowanie dostepnego miejsca w celu montazu tabliczki na fasadzie

Jesli promien lasera zostanie skierowany pod katem prostym (90°) na réwng powierzchnie,

doktadnos$¢ szacowania wynosi do + 1 - 2 %.

Ograniczenie tej funkcji w poréwnaniu do nastepnej funkciji, ‘Rysuj w obrazie’, polega na

tym, iz przy pomiarze i wykonywaniu zdjecia nalezy pamieta¢ o doktadnym zachowaniu

konta prostego. Urzadzenie nie moze stwierdzié, czy kat wykonywania zdjecia jest
prawidtowy lub przedstawiona na zdjeciu powierzchnia rowna. W takim przypadku
odchylenie pomiedzy pomiarem szacunkowym a faktycznym bytoby duze.

Po narysowaniu i przedtuzeniu linii widoczny jest wyswietlana odlegtosc¢, ktéra obliczana

jest automatycznie na podstawie zdjecia.

6.2.1.1 Ustalanie odlegtosci na zdjeciach

1. W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Obraz’ i ‘Pomiar z obrazu’.
< Laser zostanie wigczony.
2. Ustawi¢ urzadzenie pod katem prostym do nacelowanej, rownej powierzchni.
3. Nacisngc¢ raz na przycisk pomiaru lub dotkng¢ do krzyza celowniczego.
< Wykonane zostanie zdjecie nacelowanego obszaru i wyswietlona zostanie zmie-
rzona odlegtosc.
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4. Dotkng¢ symbolu otowka.
< Pojawig sie symbol linii i symbol uwag tekstowych a po kilku sekundach zostang z
powrotem wygaszone.

Wskazéwka
Jesli symbole sg wygaszone, dotkngé ekranu, aby je z powrotem wyswietlic.

5. Dotkna¢ symbolu linii.

< Na zdjeciu umieszczona zostanie linia. =
6. PrzesunaC punkt poczatkowy i koncowy

odcinka mniej wiecej we wtasciwg pozycje.

Wskazowka

Punkt poczatkowy i punkt kon-
cowy odcinka muszg znajdowac
sie wewnatrz réwnej powierzchni.
Jesli zdjecie zawiera obszary, ktoére
nie nalezg do roéwnej powierzchni,
umieszczenie punktéw koncowych w
tych obszarach prowadzi do wyraz-
nego odchylenia wartosci.

7. Dotknac i przytrzymac punkty koncowe w
celu ich powiekszenia i pusci¢ punkty kon-
cowe w doktadnej pozycji.
< WysSwietlona zostanie ustalona dtugo$¢

linii umieszczonej na zdjeciu.

6.2.1.2 ‘Pomiar z obrazu’ - dodatkowe funkcje
» Dodawanie odcinkéw: wybra¢ w lewym dolnym rogu symbol "Nowy odcinek".
» Przedtuzanie lub kasowanie odcinka: dotkng¢ odcinka na wyswietlaczu.

» Rysowanie powierzchni: w przypadku 3 lub wiecej odcinkéw potgczy¢ ostatni odcinek
z pierwszym odcinkiem.

6.2.2 Dokumentacja zmierzonych odlegtosci na zdjeciach (‘Rysuj w obrazie’)
1. W menu ‘Funkcje’ wybra¢ opcje ‘Obraz’ i ‘Rysuj w obrazie’.
2. Sfotografowacé obszar, w ktorym majg by¢ udokumentowane zmierzone odlegtosci.

Wskazéwka
Zamiast wykonywac zdjecie, mozna rowniez wybra¢ zdjecie z galerii.

3. Jesli zdjecie ma zosta¢ wykorzystane, nalezy je zaznaczyc.
< Zdjecie zostanie otworzone i wyswietlone do edycji.

Wskazéwka
Ponizsze czynnosci mozna w kazdej chwili powtdrzyC, otwierajac zdjecie z
powrotem w katalogu projektow.

4. DotknaC symbolu otowka.
< Pojawig sie symbol linii i symbol uwag tekstowych a po kilku sekundach zostang z
powrotem wygaszone.

Wskazowka
Jesli symbole sg wygaszone, dotkngé ekranu, aby je z powrotem wyswietlic.
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o

Dotkng¢ symbolu linii.

6. Wybra¢ Zrodto wprowadzania odlegtosci:
albo przez pomiar za pomoca ‘Bezposr’,
przez wybdr zapisanego pomiaru za po-
moca ‘Dane’ lub poprzez wprowadzanie
wartosci za pomocg ‘Wprowadzanie war-
tosci liczbowej’.
< Na zdjeciu umieszczona zostanie zwy-

miarowana linia.

7. Przesuna¢ punkt poczatkowy i koncowy
odcinka mniej wiecej we wtasciwg pozycie.

8. Dotknac i przytrzymac punkty koncowe w
celu ich powiekszenia i pusci¢ punkty kon-
cowe w doktadnej pozyciji.
< Teraz mozna obejrze¢ lub edytowac

zdjecie.

9. Aby zapisac¢ zdjecie, nalezy je wyeksporto-

wac jako plik JPG.

Il

6.2.2.1 Dokumentacja zmierzonych odlegtosci na zdjeciach - dodatkowe funkcje

» Edytowanie zapisanego rezultatu: dotkng¢ symbolu otéwka w lewym dolnym rogu.

» Dodawanie opisu w formie tekstowej: dotkng¢ symbolu tekstu na dole na srodku.

» Eksportowanie rezultatu w formie pliku JPG: dotkng¢ symbolu w prawym dolnym
rogu.

» Dodawanie odcinka na zdjeciu: dotkng¢ symbolu w lewym dolnym rogu.

» Dodawanie pola tekstowego na zdjeciu: dotkng¢ symbolu w prawym dolnym rogu.

6.3 Obliczenia powierzchni i objetosci

6.3.1 Funkcje ‘Powierzchnia i objetos¢’

Za pomocag symboli na ekranie dotykowym mozna oblicza¢ bezposrednio powierzchnie
prostokatéw i trojkatoéw oraz objetosci prostopadtosciandw i walcow.

6.3.2 Obliczanie powierzchni prostokata
1. W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Powierzchnia i objetos¢’ i ‘Prostokat’.
2. ZmierzyC szerokosSc.
3. Zmierzy¢ wysokosc.
< Wyswietlona zostanie powierzchnia.

6.3.3 Obliczanie powierzchni prostokata - funkcje dodatkowe

1. Wybra¢ symbol funkcji sumowania po wyswietleniu rezultatu.
2. Przeprowadzi¢ pomiar dalszych powierzchni.

< Wyswietlona zostanie powierzchnia catkowita.
3. Odczytac rezultat.

6.3.4 Obliczanie objetosci prostopadtoscianow

1. W menu ‘Funkcje’ wybrac¢ opcje ‘Powierzchnia i objetos¢’ i ‘Objetos¢ pomieszcz.’.
2. Zmierzy¢ dtugosc.

3. Zmierzy¢ szerokosc.
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4. Zmierzy¢ wysokosc.
< Wyswietlona zostanie objetosc.

6.3.5 Obliczanie objetosci walca
1. W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Powierzchnia i objetos¢’ i ‘Objetosc¢ cylindra’.
2. Zmierzy¢ dtugosc.
3. Zmierzy¢ Srednice.
< Wyswietlona zostanie objetosc.

6.4 Pomiary posrednie

6.4.1 Za pomoca pomiarow posrednich

Wskazowka

Doktadnos¢ pomiaréw za pomoca funkcji ‘Posrednio’ i ‘Pitagoras’ zalezy przede
wszystkim od tego, czy zachowana zostanie niezmienna pozycja odniesienia. Jest
to trudno osiagnac, jesli urzadzenie trzymane jest jedynie w dtoni bez mozliwosci
potozenia. Wyzszg doktadnos¢ mozna uzyskac, jesli urzadzenie zostanie potozone
na twardej powierzchni, np. na stole czy podtodze. Jesli nie jest dostepna twarda
powierzchnia, pomocne moze byc¢ przytozenie urzagdzenia w potowie wtasnego ciata,
np. do paska.

Najlepszym rozwigzaniem jest zawsze przytozenie krotkiej koncodwki przedtuzajacej
do gtadkiej, twardej powierzchni. Doktadno$¢ mozna zwiekszy¢ najskuteczniej,
jesli koncéwka przedtuzajaca pozostanie podczas pomiaréw doktadnie w tej samej
pozycji odniesienia.

Pomiary posrednie umozliwiajg ustalenie odlegtosci, ktérych nie mozna zmierzy¢ bez-
posrednio. Istnieje kilka metod posredniego pomiaru odlegtoéci. Prezentacja graficzna
wskazuje przy kazdym pomiarze czesciowym, ktoéra odlegtos¢ ma zosta¢ zmierzona. Po
dokonaniu pomiaru wszystkich niezbednych odlegtosci i katdw nachylenia, obliczony i
wys$wietlony zostanie rezultat.

W zasadzie w przypadku rezultatdw z pomiarow posrednich nie mozna liczy¢ sie z tg
samg doktadnoscia, co przy pomiarach bezposrednich.

6.4.1.1 Wskazowki dotyczace pomiarow posrednich

» W celu uzyskania jak najlepszych rezultatow nalezy przestrzega¢ ponizszych wska-
zbéwek.

» Zwroci¢ uwage na geometrie (np. kat prosty lub stosunki bokéw trojkata).

» Mierzy¢ starannie do naroznikéw, jesli wszystkie punkty pomiarowe lezg w jednej
ptaszczyznie i jesli pomiar dokonywany jest raczej blizej obiektu niz z duzej odlegtosci.

» Przy pomiarach z nachyleniem nie przechyla¢ urzadzenia na boki, gdyz prowadzi to
do bteddw pomiarowych. Przy bocznym nachyleniu wyswietlane jest ostrzezenie i nie
da sie uruchomic¢ pomiaru.

» W przypadku pomiarow posrednich nalezy zwrdci¢ uwage, aby wszystkie pomiary
znajdowaly sie albo w jednej ptaszczyznie pionowej albo poziome;.

» Dla funkcji ‘Posrednio’ i ‘Pitagoras’ przy wszystkich pomiarach nalezy stosowaé
doktadnie ten sam punkt styczny i te sama o$ obrotu.

6.4.1.2 ‘Posrednio’ versus ‘Pitagoras’

Na pierwszy rzut oka obie funkcje niewiele sie rdznig. Istotna réznica polega na tym,
iz grupa funkcji ‘Posrednio’ opiera sie o zastosowanie pionowego czujnika nachylenia
urzadzenia i pomiary musza by¢é zawsze przeprowadzane w tej samej ptaszczyznie
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pionowej. Natomiast grupa funkcji ‘Pitagoras’ nie korzysta z czujnika nachylenia i
pozwala rowniez na pomiary w kierunkach o dowolnym nachyleniu.

Za pomoca grupy funkcji ‘Posrednio’ mozna na przyktad ustalic wysokos¢ $ciany
poprzez pomiar zaledwie dwdch punktéw: W dot, gdzie schodza sie podtoga i Sciana i
doktadnie pionowo nad tym, gdzie schodzg sie $ciana i sufit.

Urzadzenie moze obliczy¢ wysokosc¢ posrednio, poniewaz zna katy obu pomiardw.

Za pomoca funkcji Pitagorasa mozna uzyskacC ten sam rezultat. Poniewaz czujnik
nachylenia nie jest aktywny, nalezy wykona¢ co najmniej jeden pionowy pomiar na
mierzonym obiekcie.

Zaletg pomiaréw za pomocg grupy funkcji ‘Posrednio’ jest to, iz wykonuje sie je w
zaledwie kilku krokach. Zaletg pomiaréw za pomoca grupy funkcji ‘Pitagoras’ jest to, iz
istnieje mozliwos¢ pomiaru rowniez poziomych i przekatnych dtugosci, o ile przynajmniej
raz mozna dokona¢ pomiaru pod katem prostym do odcinka.

6.4.2 ‘Posrednio’, ‘W pionie’
Ta funkcja mierzy pionowg odlegto$¢ pomiedzy dwoma punktami na doktadnie pionowe;
strukturze.

Nadaje sie szczegolnie do zastosowan, gdy bez mozliwosci bezposredniego dostepu
zmierzona musi by¢ pionowa odlegtos¢ na jakiej Scianie (np. wysokos¢ pietra budynku).

6.4.3 Posredni pomiar odlegtosci w poziomie

1. W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Posrednio’ i ‘Poziomo’.

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ do prostopadtej dla struktury 90°pod dowolnym katem, jednak w
tej samej w ptaszczyznie pionowej, w ktorej znajduje sie ustalana odlegtosc.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

Wskazowka
Nalezy regularnie kalibrowacC czujnik nachylenia (— Strona 31). Zapewni to
wysoka doktadnos¢ pomiaru.

6.4.4 Posredni pomiar odlegtosci w pionie

1. W menu ‘Funkcje’ wybra¢ opcije ‘Posrednio’ i ‘W pionie’.

2. Ustawi¢ urzadzenie w taki sposob, aby wyswietlacz skierowany byt do goéry lub na
dét, koniecznie unikajgc bocznego przekrzywienia.

Wskazéwka

Podczas catego pomiaru zwrdci¢ uwage to, by nie zmienia¢ pozycji referencyjnej.
Pomocne bedzie zastosowanie krétkiej koncdwki przedtuzajace;.

Ta funkcja posrednia wykorzystuje czujnik katowy, ktory pracuje tylko przy
obrocie w pfaszczyznie pionowej. Wyswietlacz moze by¢ wiec skierowany w
gore lub w ddt, ale nie moze by¢ obracany w lewo lub w prawo. Przy bocznym
nachyleniu o wiecej niz 5° znika wskazanie nachylenia z wyswietlacza i pomiar
kata nie jest mozliwy.

3. Zmierzy¢ odlegtos¢ do gérnego punktu koncowego.
4. Przechyli¢ urzadzenie przy niezmienionej pozycji odniesienia w ptaszczyznie pionowej
w kierunku dolnego punktu koncowego.
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5. Zmierzy¢ odlegtos¢ do dolnego punktu koncowego.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

Wskazéwka
Nalezy regularnie kalibrowa¢ czujnik nachylenia (— Strona 31). Zapewni to
wysoka doktadnos¢ pomiaru.

6.4.5 Posredni pomiar odlegtosci w poziomie nad gtowg

1. W menu ‘Funkcje’ wybra¢ opcje ‘Posrednio’ i ‘Nad gtowa’.

2. Ustawic¢ urzadzenie w taki sposob, aby wyswietlacz skierowany byt do goéry lub na
dét, koniecznie unikajac bocznego przekrzywienia urzadzenia.

Wskazowka

Podczas catego pomiaru zwrdci¢ uwage to, by nie zmieniaé pozyciji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krotkiej koncowki przedtuzajace;.

Ta funkcja posrednia wykorzystuje czujnik katowy, ktory pracuje tylko przy
obrocie w ptaszczyznie pionowej. Wyswietlacz moze by¢ wiec skierowany w
gére lub w dét, ale nie moze by¢ obracany w lewo lub w prawo. Przy bocznym
nachyleniu o wiecej niz 5° znika wskazanie nachylenia z wyswietlacza i pomiar
kata nie jest mozliwy.

o

Zmierzy¢ odlegtos$¢ do pierwszego punktu koncowego.

4. Przechyli¢ urzadzenie przy niezmienionej pozycji odniesienia w ptaszczyznie pionowe;
w kierunku drugiego punktu kohcowego.

5. Zmierzy¢ odlegtosc.

< Rezultat zostanie wyswietlony.

Wskazéwka
Nalezy regularnie kalibrowac¢ czujnik nachylenia (— Strona 31). Zapewni to
wysoka doktadnos¢ pomiaru.

6.4.6 ‘Posrednio’, ‘Nieodbijajace’

Ta funkcja mierzy odlegtos¢ do punktu koncowego obiektu, ktory prawie nie odbija
Swiatta, jak na przyktad czubek dzwigu czy drzewa.

Nadaje sie do obliczania odlegtosci, jesli punkt celowniczy nie odbija Swiatta.

6.4.7 Posredni pomiar wysokosci obiektu za pomoca tylko jednego punktu ce-
lowniczego

1. Ustawi¢ urzadzenie w taki sposéb, aby wyswietlacz skierowany byt do gory lub na
dét, koniecznie unikajgc bocznego przekrzywienia urzadzenia.

Wskazéwka

Podczas catego pomiaru zwréci¢ uwage to, by nie zmienia¢ pozyciji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krotkiej koncowki przedtuzajace;.

Ta funkcja posrednia wykorzystuje czujnik katowy, ktory pracuje tylko przy
obrocie w ptaszczyznie pionowej. Wyswietlacz moze by¢ wiec skierowany w
gore lub w dét, ale nie moze by¢ obracany w lewo lub w prawo. Przy bocznym
nachyleniu o wiecej niz 5° znika wskazanie nachylenia z wyswietlacza i pomiar
kata nie jest mozliwy.

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ do dolnego punktu koncowego.

Polski 39

Printed: 29.11.2017 | Doc-Nr: PUB / 5311627 / 000/ 02



3. Przechyli¢ urzadzenie przy niezmienionej pozycji odniesienia w ptaszczyznie pionowej
w kierunku gornego punktu koncowego. Wiaczy¢ kamere celownicza, jesli namierzony
punkt koncowy nie odbija promienia lasera.

4. Uruchomié¢ pomiar do punktu koncowego.
< Urzadzenie zmierzy kat do punktu koncowego i wyswietlony zostanie rezultat.

Wskazowka
Nalezy regularnie kalibrowac¢ czujnik nachylenia (— Strona 31). Zapewni to
wysokg doktadnos$¢ pomiaru.

6.4.8 Minimum, maksimum i ich réznica w ramach obszaru

6.4.8.1 Min/Max/Delta

Ta funkcja uaktywnia ciggty pomiar. Przesuwajac urzadzenie podczas pomiaru np.
na gtadkiej powierzchni odniesienia lub obracajgc wokot punktu referencyjnego mozna
ustali¢ odlegtos¢ maksymalng i minimalng od punktu odniesienia oraz réznice pomiedzy
minimum a maksimum.

6.4.8.2 Ustalanie réznicy pomiedzy odlegtoscia minimalng i maksymalng we-
wnatrz danej strefy
1. Wiaczy¢ funkcje ‘Min/Max/Delta’.
2. Ustawic urzadzenie.
3. Nacisng¢ przycisk pomiaru.
< Rozpocznie sie pomiar ciggty.
Przesuwac urzadzenie wzdtuz linii odniesienia lub powierzchni odniesienia.
5. Nacisng¢ ponownie przycisk pomiaru.
< Pomiar zostanie zakonczony a rezultat wyswietlony.

B

6.5 Pomiary z wykorzystaniem funkcji Pitagorasa

6.5.1 Grupa funkcji ‘Pitagoras’

Wskazéwka

W przypadku funkcji ‘Posrednio’ i ‘Pitagoras’ najdokfadniejsze rezultaty uzyskuje
sie, gdy dla wszystkich pomiaréw stosowany jest doktadnie ten sam punkt stykowy
i ta sama os obrotu.

Wskazéwka
Funkcje Pitagorasa sag szczegdlnie pomocne przy posrednim pomiarze dtugosci
pionowych i poziomych, gdyz nie da sie ich zmierzy¢é za pomoca funkcji grupy
‘Posrednio’.

6.5.2 Funkcja ‘Pitagoras I

Ta funkcja ustala dtugos¢ odcinka posrednio poprzez pomiar 90° na punkcie poczatko-
wym odcinka. Jest to pomocne przy okreslaniu dtugosci poziomych odcinkdw.
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6.5.3 Pomiar za pomoca funkcji ‘Pitagoras I’

1. Zmierzy¢ z pozycji pod katem prostym odlegtos¢ do blizszego punktu kohcowego
odcinka.

Wskazowka

Wazne jest, aby przy pomiarze prostokatnym doktadnie zachowac kat 90°.
Podczas catego pomiaru zwrdci¢ uwage to, by nie zmieniac¢ pozycji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krotkiej koncowki przedtuzajace;.

Poniewaz funkcje Pitagorasa nie korzystajg z czujnika nachylenia, urzadzenie
moze by¢ obracane w kazdym kierunku.

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ do bardziej oddalonego punktu koncowego odcinka.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

6.5.4 Funkcja ‘Pitagoras II’
Ta funkcja ustala dtugosc¢ odcinka posrednio poprzez pomiar 90° na tym odcinku.

6.5.5 Pomiar za pomoca funkciji ‘Pitagoras II’
1. Zmierzy¢ odlegto$¢ do pierwszego punktu koncowego odcinka.

Wskazéwka

Podczas catego pomiaru zwrdci¢ uwage to, by nie zmieniac¢ pozycji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krotkiej koncowki przedtuzajace;.

Poniewaz funkcje Pitagorasa nie korzystajg z czujnika nachylenia, urzadzenie
moze by¢ obracane w kazdym kierunku.

2. Zmierzy¢ pod katem prostym odlegtos¢ do odcinka. PamietaC o tym ze, ten punkt
musi znajdowac sie na tej samej linii co oba punkty koncowe odcinka.

Wskazéwka
Wazne jest, aby przy pomiarze prostokatnym doktadnie zachowac kat 90°.

3. Zmierzy¢ odlegtos¢ do drugiego punktu koncowego odcinka.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

6.5.6 Funkcja ‘Pitagoras III’

Ta funkcja ustala dtugos¢ odcinka posrednio poprzez pomiar 90° na linii przedtuzenia
odcinka.

6.5.7 Pomiar za pomoca funkcji ‘Pitagoras III’

1. ZmierzyC pod katem prostym odlegtos¢ do punktu, ktéry znajduje sie na przedtuzeniu
odcinka.

Wskazéwka

Wazne jest, aby przy pomiarze prostokatnym doktadnie zachowac kat 90°.
Podczas catego pomiaru zwroci¢ uwage to, by nie zmieniac¢ pozycji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krétkiej koncdwki przedtuzajace;.

Poniewaz funkcje Pitagorasa nie korzystajg z czujnika nachylenia, urzadzenie
moze by¢ obracane w kazdym kierunku.

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ do pierwszego punktu koncowego odcinka.
3. Zmierzy¢ odlegtos¢ do drugiego punktu kohcowego odcinka.
< Rezultat zostanie wyswietlony.
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6.6 Pomiary z wykorzystaniem funkcji trapezowych

6.6.1 Grupa funkciji ‘Trapez’
W celu zmierzenia nachylonej powierzchni nalezy przeprowadzi¢ 3 pomiary referencyjne.

Wskazéwka

Pomiary za pomocg funkcji ‘Posrednio’, ‘Pitagoras’ i ‘Trapez’ powodujg zazwy-
czaj uzyskanie znacznie mniej doktadnych rezultatow, niz pomiary bezposrednie.
Przypisuje sie to zmiennemu pozycjonowaniu, ktére zazwyczaj wystepuje przy sto-
sowaniu urzadzenia z wolnej reki (bez stabilnego statywu i bez doktadnie zaznaczo-
nych punktéw stykowych i celowniczych).

6.6.2 Funkcja ‘Trapez I’
Ta funkcja ustala za pomoca 3 pomiardw referencyjnych dtugos¢ nachylonej powierzchni.

6.6.3 Pomiar za pomoca funkcji ‘Trapez I’

1. Przeprowadzi¢ pomiar od bazy na réwnej powierzchni do celu na gérnym koncu
pochytej powierzchni.

Wskazéwka

Pierwszy i trzeci pomiar musi przecina¢ sie z odcinkiem zmierzonym w drugim
pomiarze pod katem 90°. Uzycie wyzwalacza w poziomie i w pionie zwieksza
doktadnos¢ pomiaru.

2. Zmierzy¢ poziomg odlegtos¢ pomiedzy doktadnymi punktami odniesienia pierwszego
i trzeciego pomiaru.

3. Przeprowadzi¢ pomiar od podstawy na tej samej ptaskiej powierzchni co przy
pierwszym pomiarze do celu na dolnym koncu nachylonej powierzchni.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

6.6.4 Funkcja ‘Trapez I
Ta funkcja ustala za pomoca 2 pomiarow referencyjnych dtugos¢ nachylonej powierzchni.

6.6.5 Pomiar za pomoca funkcji ‘Trapez II’

1. Przeprowadzi¢ pomiar od bazy na réwnej powierzchni do celu na gérnym koncu
pochytej powierzchni.

Wskazowka
Podczas catego pomiaru zwrdci¢ uwage to, by nie zmienia¢ pozyciji referencyjne;.
Pomocne bedzie zastosowanie krotkiej koncowki przedtuzajace;.

2. Nachyli¢ urzadzenie w ptaszczyznie pionowej w doét i nacelowa¢ na dolny punkt
kohcowy.

3. Zmierzy¢ odlegtos¢ do dolnego punktu nachylonej powierzchni.
< Rezultat zostanie wyswietlony.

7 Konserwacja i utrzymanie urzadzenia we wtasciwym stanie technicznym

7.1 Czyszczenie

To urzadzenie zostato skonstruowane do stosowania na budowach. Zabezpieczenie
przed wnikaniem pytu i wody odpowiada klasie ochrony 1P54.
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Zanieczyszczenie szklanej ostony obiektywu aparatu i okienka wyj$ciowego lasera moze

niekorzystnie wptyna¢ na poprawnosc rezultatow pomiarowych i wyrazistoS¢ obrazu

przedstawiajgcego cel pomiaru.

» Jesli urzadzenie jest zanieczyszczone, nalezy wyczyscic¢ sie miekka $ciereczka, lekko
zwilzong woda.

» Nalezy zwréci¢é uwage szczegolnie na czystos¢ szklanej ostony obiektywu aparatu i
okienka wyjsciowego lasera.

» W celu wyczyszczenia szklanej ostony obiektywu aparatu i okienka wyjsciowego lasera
nalezy wytgczy¢ urzadzenie i delikatnie wyczysci¢ starannie powierzchnie szklang az
po narozniki.

7.2 Ekran dotykowy

Urzadzenie wyposazone jest w wytrzymaty ekran dotykowy, ktéry przeznaczony jest

do regularnej obstugi w rekawicach roboczych. Zaktadanie dodatkowego wyposazenia

w celu ochrony ekranu dotykowego nie jest przewidziane. Takie wyposazenie mozna

wprawdzie zastosowac, nie zostato jednak przetestowane i moze niekorzystnie wptynac¢

na reakcje ekranu dotykowego na dotyk.

» Ekran nalezy wyciera¢ czysta, niepowodujgcg zarysowan Sciereczka, aby byt btysz-
czacy i wlasciwie reagowat na dotyk.

» Nie nalezy korzystac z urzadzenia, jesli ekran dotykowy jest pekniety i nalezy zwrdcié
sie do serwisu Hilti.

7.3 Kalibracja czujnika nachylenia

7.3.1 Terminy kalibracji

W celu uzyskania mozliwie doktadnych pomiardw nachylenia nalezy regularnie kalibrowac
czujnik nachylenia. Kalibracja wymagana jest réwniez wéwczas, gdy produkt narazony
zostanie na zmiane temperatury lub uderzenie.

7.3.2 Kalibracja czujnika nachylenia

W menu ‘Funkcje’ wybrac opcje ‘Ustawienia’ i ‘Kalibracja czujnika nachylenia’.
Potozy¢ urzadzenie wyswietlaczem do gory na ptaskiej powierzchni.

Nacisnac przycisk pomiaru.

Obradci¢ urzadzenie w przeciwnym kierunku, nie odrywajac go od podtoza.
Nacisna¢ przycisk pomiaru.

< Czujnik nachylenia jest skalibrowany.

8 Transport i przechowywanie

8.1 Transport

» W celu ochrony urzadzenia PD-C / PD-CS przy jego przenoszeniu i transportowaniu
nalezy uzywac dostarczonej przez Hilti torby na urzadzenie.

A

8.2 Przechowywanie
» Urzadzenia nie wolno przechowywac¢ w stanie wilgotnym. Przed zapakowaniem
i sktadowaniem nalezy umozliwi¢ jego wyschniecie.

» Przy przechowywaniu swoich urzadzen nalezy przestrzegac¢ granic temperaturowych
podanych w danych technicznych.

» Po dluzszym przechowywaniu lub transporcie nalezy przed uzyciem urzadzenia
wykonac¢ pomiar kontrolny.
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9 Pomoc w przypadku awarii

W przypadku awarii, ktére nie zostaty uwzglednione w tej tabeli lub ktérych uzytkownik
nie jest w stanie usung¢ sam, nalezy skontaktowac sie z Hilti Service.

Awaria Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Urzadzenie nie urucha- | Akumulator jest roztado- » Natadowaé wbudowany
mia sie. wany. akumulator.
Akumulator jest uszkodzony. | » Skontaktowac sie z serwi-
sem Hilti.

10 RoHS (dyrektywa w sprawie ograniczenia stosowania substancji niebezpiecz-

nych)

Pod ponizszym linkiem znajduje sie tabela substancji niebezpiecznych:
gr.hilti.com/r4890614.
Link do tabeli RoHS znajduje sie na koncu niniejszej dokumentacji jako kod QR.

11 Utylizacja

& Urzadzenia Hilti wykonane zostaty w znacznej mierze z materiatdw nadajgcych
sie do powtdérnego wykorzystania. Warunkiem recyklingu jest prawidtowa segregacja
materiatow. W wielu krajach firma Hilti przyjmuje zuzyte urzadzenia w celu ponownego
wykorzystania. Pyta¢ nalezy w punkcie serwisowym Hilti lub doradcy handlowego.

g' » Nie wyrzucaé elektronarzedzi z odpadami komunalnymil
©)

12 Gwarancja producenta na urzadzenia

» W razie pytan dotyczacych warunkow gwarancji nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem Hilti.

13 Wskazowka FCC (w USA) / wskazowka IC (w Kanadzie)

Wskazéwka

Podczas testoéw urzadzenie zachowato wartosci graniczne, okreslone w rozdziale 15
przepiséw FCC dla cyfrowych urzadzen klasy B. Wartosci graniczne przewidujg dla
instalacji w obszarach mieszkalnych wystarczajaca ochrone przed promieniowa-
niem zaktécajacym. Urzadzenia tego typu wytwarzaja i wykorzystujg wysokie cze-
stotliwosci oraz mogg je emitowac. Nieprzestrzeganie odnosnych wskazéwek pod-
czas instalacji oraz eksploatacji urzadzenia moze spowodowac zaktdcenia odbioru
fal radiowych.

W przypadku niektérych instalacji nie mozna jednak wykluczy¢ wystgpienia zaktocen.

Jesli urzadzenie powoduje zaktdcenia odbioru fal radiowych lub telewizyjnych, co mozna

stwierdzi¢ wytgczajgc i ponownie wtagczajgc urzadzenie, uzytkownik powinien usungc

zaktécenia wykonujac nastepujace czynnosci:

* Na nowo ustawi¢ lub przestawi¢ antene odbiorcza.

* Zwiekszy¢ odstep pomiedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

* Podtgczy¢ urzadzenie do gniazda innego obwodu pradu, niz ten, do ktérego podta-
czono odbiornik.
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* Zwrdci¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub doswiadczonego technika RTV.

Wskazowka

Zmiany lub modyfikacje, ktérych dokonywanie nie jest wyraznie dozwolone przez
firme Hilti, moga spowodowac ograniczenie praw uzytkownika do dalszej eksplo-
atacji urzadzenia.

Urzadzenie to spetnia wymagania wynikajace z paragrafu 15 przepisow FCC oraz
RSS-210 ISED.
Aby uruchomi¢ urzadzenie, spetnione muszg by¢ dwa ponizsze warunki:

* Urzadzenie nie powinno wytwarza¢ zadnego szkodliwego promieniowania.
* Urzadzenie musi przyjmowacé¢ kazde promieniowanie, tgcznie z promieniowaniami,
powodujgcymi niepozadane reakcje.
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